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EyeSight אודות
EyeSight הי� מע´§ת לסיוע בנהי�ה �µ´ מµתמµת במ�וו» µל תפקו�י© §�י לסייע לנה� 
בקבלת ה£ל¤ות על-מנת לספק נהי�ה ב¤ו£ה ונו£ה יות´ ולהפ£ית עייפות µל הנה�� על-

י�י µימוµ בתמונות µנו²´ו על-י�י המ²למה הס¤´י�וסקופית� מזהה ה-EyeSight �ת ה´§ב 
µלפני©� מ§µולי©� נתיבי תנועה ופ´י¤י© �£´י©� מע´§ת ה-EyeSight מµתמµת �© ב£ייµני 

´��´ §�י ל�לות §לי ´§ב ק´ובי© �ל ה£לק ה�£ו´י µל ה´§ב µל¦�

א¢ ´ 
 ¬ �� וא� א£´א¥�¨¬ ו��בב¤£ ��¥¥²¶�¶מ¥��¨§¨�£ו�¥³ו¶³¬ו¶� ¶®בו´ �
ב¨µ³�¥´�¨®וב� �µ ´§ב�µ¨¦�מ²ו¥��ב�µ��EyeSightמו´�¶מ¥��®¨�מ´�³£
®¥³ב �ב¤ו£�ב¥»� ´§ב�µ¨¦�¨ב¥»� ´§ב�µ��¦¥¬°¨µ¥©�¨ב�¨­ב¥ב¶¦�ו¨¶¬א¥�

 ¬ ¥� ��ו¬³ו¤�ב°®ו¨ו¶� ¬£ו²ו¶�§�¥�¨µמו´�®¨�מ´�³£®¥³ב �ב¤ו£�
�EyeSight� �¨®�³´�¦א¶ �­ומµ§ו©�או°»�א¨�¶¬­ �¨¬ ו��µב

 ��EyeSightמ¥ו®�¶�¨­¥¥®�¨¬ ��ב³ב¨¶� £¨¤ו¶�§�¥�¨ °£¥¶�א¶� ­¥§ו»�
¨ ¶¬�µו¥ו¶�או�¨¬¥³¢©�ו¨ °£¥¶�א¶� ®ומ­� מו¤¨�®¨� ¬ ��

§אµ´�א¢ ´¶��EyeSightמו°®¨¶��µ¥©�¨ב�¨מ �µ¬מ²א�¨°¬¥¦�ו¨­ב¥ב¶¦��
ו¬³ו¤�ב°®ו¨ו¶� ¬£ו²ו¶�

מ®´§¶�¢ו�א¥¬ �מ¶ו§¬¬¶�¨­¥¥®�ב¬ ¥� �ב¶¬א¥�´או¶��´ו®¥©�או�ב¶¬א¥�מ¢��
אוו¥´�²¥³ו¬¥¥©��או�¨ �»�¬���¬ ¥� �¨א�¢ ¥´ �§אµ´� ¬ ��א¥¬ו�מ�µ¥�³א¶�
מ¨וא�¶µומ¶� ¨ב�¨�´¦�µמ¨°¬¥©�� ���EyeSight©�¨א�¥§ו¨ �¨מ¬ו®�מ³´¥�

 ¶¬�µו¶�ב§¨�¶¬א¥� ¬ ¥� �
 ¥�ו¥� µ�¬¶  �©�³ו¶�� ב¨¥מ¶� מ®´§¶�  ¶´א � ו�® �� §µמו°¥® �
 £¥´ו©� או¤ו¬ומ¥�או�מ®´§¶�א£´¶�מו°®¨¶�� ¬ ��£¥¥ב�¨ב�ו�³א¶� א¢ו´�

­ב¥ב� ´§ב�ו¨א£´�מ§»�¨¬³ו¤�ב°®ו¨ � מ¶א¥מ �
��°³ ��EyeSight� �¨µ� ´³ו¨ב²¥ו®¥� ב ¥¥³מו¶� �ב¨ו¶�¨ב²¥ו®¥� ¢¥ ו¥�
�µמ¶µ ו ¨³´וא�א¶�  ו´או¶�®בו´�§¨�¶³°ו��¨°¬¥� µ¥מו�µבמ®´§¶��
ב �¶מ¥��באו°»�¬§ו»��µ¥מו�µ¨א�¬§ו»�®¨ו¨�¨�´ו©�¨¶³¨ �בב²¥ו®¥� ב³´ ��

אµ´�®¨ו¨ �¨�´ו©�¨¶או¬ �



EyeSight ו�ות�

5

�התיי£ס לעמו�י© הב�י© עבו´ §ל תפקו�
• עבו´ מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות� עיי» בעמו� �34	
• עבו´ בק´ת µיו¤ מסת�לת� עיי» בעמו� �66	
• עבו´ תפקו� מ£וו» מ´§וז בנתיב� ´�ה עמו� �97	
• עבו´ מ�ביל מהי´ות ´�יל� עיי» בעמו� �112	
• עבו´ מ�ביל מהי´ות £§©� ´�ה עמו� �121	
• עבו´ תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� ´�ה עמו� �132	
• עבו´ סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� עיי» בעמו� �143	
• עבו´ בק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות� עיי» בעמו� �155	
• עבו´ הת´�ת ס¤ייה מנתיב� עיי» בעמו� �162	
• עבו´ הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב� עיי» בעמו� �167	
• עבו´ הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב מלפני©� עיי» בעמו� �171	
• עבו´ זיהוי תמ´ו´י©� ´�ה עמו� �173	
• עבו´ בק´ת µיו¤ ´�ילה� עיי» בעמו� �184	

�®בו´�§¨¥�´§ב�®©� � �µמא¨¥
�¨µ�«¥מו��´¶�¨¬­¥® �ב¥��²מ�EyeSight�¶§´®מא¨¥��מµ� � �©®ב§¨¥�´§ב�
 Driv ing Lane  �´¦��אב¨�¬¥¶»�¨µ¬ו¶�א¶� ¶²ו´ �®¨�¥�¥�µ¥¬ו¥� ³ב¥® �


�Customize� ¶אמ¶�¬¶¥ב� ¬­¥® ��¨¬­¥® �בµ��²מא¨�
⇐�®מו��204

א©� ³ב¥® �¨¬¶¥ב� ¶¬ו® ��µ� ®¥­¬ ��²¨� §ב¥µ��א¥¬ �¶ואמ¶�¨¬¶¥ב�
 ¬­¥® ��¥¥¶§»�µ ב²¥ו®¥©� מ¨א¥©��EyeSight�¨µ¨א�¥ ¥ו�¢מ¥¬¥©�

¨א�¬¥¶»�¨µ¬ו¶�¶§ו¬ו¶�ו³ב¥®ו¶� מוµ°®ו¶�מ  ב�¨¥©� ­¥¥°¥²°©�ב§¨¥� ��

´§ב� מ¥ו®�¥©�¨¬­¥® �ב¥��²מ¥»�¨ב¥»�א¨ � מ¥ו®�¥©�¨¬­¥® �בµ��²מא¨�

�®בו´�§¨¥�´§ב�®©� � �¥מ¬¥
�¨µ�¨מאµ��²מו��´¶�¨¬­¥® �ב�EyeSight�¶§´®ב§¨¥�´§ב�®©� � �¥מ¬¥��מ
 Driv ing Lane  �´¦��אב¨�¬¥¶»�¨µ¬ו¶�א¶� ¶²ו´ �®¨�¥�¥�µ¥¬ו¥� ³ב¥® �


�Customize� ¶אמ¶�¬¶¥ב� ¬­¥® ��¨¬­¥® �ב¥��²מ¥»�
⇐�®מו��204

א©� ³ב¥® �¨¬¶¥ב� ¶¬ו® ��µ� ®¥­¬ ��²¨� §ב¥µ��א¥¬ �¶ואמ¶�¨¬¶¥ב�
 ¬­¥® ��¥¥¶§»�µ ב²¥ו®¥©� מ¨א¥©��EyeSight�¨µ¨א�¥ ¥ו�¢מ¥¬¥©�

¨א�¬¥¶»�¨µ¬ו¶�¶§ו¬ו¶�ו³ב¥®ו¶� מוµ°®ו¶�מ  ב�¨¥©� ­¥¥°¥²°©�ב§¨¥� ��

´§ב� מ¥ו®�¥©�¨¬­¥® �ב¥��²מ¥»�¨ב¥»�א¨ � מ¥ו®�¥©�¨¬­¥® �בµ��²מא¨�
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• המע´§ת ל� תו§ל לפעול ב�ופ» נ§ו» בתנ�י© ה´µומי© להל»� §�µ´ תנ�י© 	
 µתמµל ת� �«§ §מו  בלימת ק�©-התנ�µות�  נתק �ת מע´§ת  קו´י©�  �לה 
בבק´ת µיו¤ מסת�לת� תפקו� מ´§וז בנתיב� במ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�� 
מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�� תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� בסיוע בµמי´ת 

נתיב ב£י´ו© ��© קיי©� �ו בבק´ת µיו¤ ´�ילה�
הל£± ב²מי�י© �ינו נ§ו»�1* -
²מי� ה£ילו¯ הזמני מותק»�1* -
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

ל� �£י�ות�1*
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�1* -
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל מתלה סוב�´ו מקו´י �µ´ בו²ע בו µינוי�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
ה²י´י© ה�ופ¤יי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�2* -
מ¤ע» §ב� מועמס על ה´§ב �ו בתו§ו� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
�ולקי©�  - ל�  ה�ו´ות   ´µ�§ למµל  §מו   �§´�וי פועל  ל�  המ£ווני©  מ§לול 

*3�
ה²פ²ופי© ל� מוµמעי©� הת²ו�ה µונה מ�µ´ המ²ב תקי»� ו§�
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• המע´§ת ל� תפעל ב�ופ» תקי» בתנ�י© הב�י©� �ל תµתמµ בבק´ת µיו¤ 	
מסת�לת� תפקו� מ´§וז בנתיב� במ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�� מ�ביל מהי´ות 
£§© ��© קיי©�� תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� בסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© 

קיי©� �ו בבק´ת µיו¤ ´�ילה�
- 1
ה�ל�לי© �ינ© מ�וזני© �למµל� מµקולת �יזו» הוס´ה �ו ל� במקומה הנ§ו»��
- 1
ה§וונת ה�ל�לי© �ינה תקינה�
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
• המע´§ת עלולה µל� לפעול ב�ופ» תקי» בתנ�י© הב�י©� �ל תµתמµ בתפקו� 	

נתיב ב£י´ו©  �ו בסיוע בµמי´ת  בנתיב� תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב  מ´§וז 
��© קיי©��

-  ´µמ� יות´  קµה  הה�ה  �ל�ל  µסיבוב  �ו  הה�ה  ב�ל�ל  £´י�ה  ´עי�ה   µי
§´�יל�

�ל�ל הה�ה הו£ל¯ ב£לקי© �£´י© מ�µ´ £לקי סוב�´ו מקו´יי©� -
 µתמµלה הקפ�  ק´י¤ית�  £µיבות  בעלי  תפקי�י©   µי ול²מי�י©  1� ל�ל�לי© 


ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
2� �© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� למקו© 

ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת 

המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3� עבו´ פ´¤י© ל�בי מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
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¢ ¥´ו¶
• �נוµיות� 	 עיניי©  µל  ל�לה  �ומי©  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  המ�פייני© 

מסיבה זו� לתנ�י© המקµי© על הנה� ל´�ות ב§יוו» לפני© תהיה �ותה הµפעה 
על המ²למה הס¤´י�וסקופית� תנ�י© §�לה מקµי© על המע´§ת לזהות §לי 

´§ב� מ§µולי©� ונתיבי תנועה�
• מע´§ת EyeSight י§ולה לזהות ´ק ע²מי© µנמ�²י© ב¤וו£ �µה ה´�ייה µל 	

המ²למה הס¤´י�וסקופית� בנוס¯� ל�£´ µע²© נ§נס ל¤וו£ �µה ה´�ייה µל 
המ²למה� יית§» µייק£ למע´§ת זמ» מה §�י לזהותו §מ¤´ה מבוק´ת ולהזהי´ 

�ת הנה��

�ו�מ �µ¨�¤וו£��µ � ´א¥¥ �µ¨� מ²¨מ � ­¤´¥או­³ו°¥¶

• בתנ�י© המפו´¤י© להל»� יהיה יות´ קµה למע´§ת לזהות �ת ה´§ב µלפני©� 	
 �«§ §מו  נתיבי©�  וסימוני  ב�´¦�  ומ§µולי©  ´�ל  הול§י  �ופניי©�  �ופנועי©� 
ה-EyeSight י§ולה להפסיק לפעול ב�ופ» זמני� �בל� ההפסקה הזמנית תתב¤ל 

ל�£´ µהתנ�י© ה�לה הµתפ´ו וה´§ב נסע למµ¦ פ´ק זמ» ק²´�
מז� �ווי´ �´וע �למµל �µ© §ב�� סופת µל� �ו ע´פל §ב��� המע´§ת במיו£�  -

נו¤ה להפסיק לפעול זמנית §�µ ´µ§בת µמ» נ²מ�ה �ל הµמµה הק�מית� 
יוµ© ²יפוי לז§ו§ית� �ו µבי²ועי המ�בי© �´ועי©�

��ו´ µמµ �ו �לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© µל ´§ב  - �ו´ £זק מלפני© 
��
המ�יע ממול� ו§�

- �µימוµה הק�מית נמ�² בµמµו£± ה´
¤יפות �µ©� ¤יפות מי©� �ו ל§לו¦ µעל הµמµה ל� מנו�בי© במי�ה מספיקה� -

S04113

המע´§ת �ינה י§ולה ל�לות ע²מי© 
נמו§י© בסביבת ה´§ב�
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הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 
מועמסת על �� ה´§ב��

עוב´י© �´¦ §ניסה �ו י²י�ה µל מנה´ה -
�´ו´ בעל  - �למµל  �ו ²µו´תו £´י�ה  נמו¦� ק¤»  מ´�ה ה´§ב µלפני© הו� 

��
מµ¤£ ה¤ענה נמו¦� ו§�
המ§µול הו� ��´� קי´ �ו ת´יס� ו§�
 בעל תבנית �£י�ה ��ו�מת פסי©� לבני©  -

ו§�
� �ו לל� §ל תבנית ב£זית�
המ§µול הו� קי´ �ו �לת עµויי© ז§ו§ית �ו מ´�ה מלפני©� -
נוה�י© בלילה �ו במנה´ה ו§�µ´ ה�ו´ות ה�£ו´יי© ב´§ב µלפני© ל� �ולקי© -
עוב´י© במקומות µיµ בה© µל¤י©� ��לי©� ענפי© נמו§י© �ו ²מ£ייה עבותה� -

�בוהה
בµיפועי© תלולי© במעלה �ו במו´� -
£µו¦ ל�מ´י ול� מזוהי© ע²מי© §לµה©� -
ל�מ´י  - מ§וסה  ה�זו´   ´µ�§ �§מו  �£י�  ²בע  בעל  הו�  ה´§ב  סביב  ה�זו´ 

��
בµל�� ו§�
זיהוי מ�ויק בלתי �פµ´י עקב ה£ז´י �ו´ בµמµה� -
• בתנ�י© ה´µומי© להל»� ה-EyeSight י§ולה להפסיק לפעול ב�ופ» זמני� �© זה 	

קו´ה� ה-EyeSight ת£זו´ לפעול §�µ´ התנ�י© מµתפ´י©�
-  µמµב ´�µה´§ב הוµ ´£ה¤מפ´¤ו´ה בתו¦ ה´§ב �בוהה� §�ו» ל� ´µ�§

 ´�µהו µה´§ב  ל�£´  §�ו»  נמו§ה�  ה´§ב  בתו¦  §µה¤מפ´¤ו´ה  �ו  £זקה� 
בסביבה µל קו´ קי²וני�

מי� ל�£´ µהמנוע הת£יל לפעול -



EyeSight ו�ות�

10

• בתנ�י© המפו´¤י© להל»� קµה לזהות §לי ´§ב µלפני©� �ופנועי©� הול§י ´�ל 	
ומ§µולי© ב�´¦� נתיבי תנועה� ו§�
 §מו §»� ה-EyeSight י§ולה להפסיק לפעול 
 ´µוב מספ´ פעמי©� התקµוב וµ מפסיקה לפעול EyeSight-ב�ופ» זמני� �© ה

�ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת המע´§ת�
קיי© ל§לו¦ �ו �בק סביב ע�µות המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
המ²למה הס¤´י�וסקופית י�²ה מה§וונו» התקי» עקב פ�יעה £זקה� -
ה´§ב ל� נסע זמ» ´ב �µ 1נה �ו יות´� ל�ו�מה�� -
• ק�©-	 בלימת  מע´§ת  �ת  נתק   �EyeSight במע´§ת  תקלה  קיימת   ´µ�§

התנ�µות �⇐ עמו� 64� ו�ת תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב �⇐ עמו� 142�� סיוע 
בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©� �⇐ עמו� 154� ו�ת הת´�ת ס¤ייה מנתיב �⇐ 
עמו� 166�� והפסק �ת הµימוµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת� תפקו� מ´§וז בנתיב� 
מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�� מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©� ובבק´ת µיו¤ 

´�ילה� התקµ´ לסו§»�מ´§ז µי´ות סוב�´ו §�י µהמע´§ת תיב�ק�
• §�µ´ נו´ית �זה´ת מע´§ת הבק´ה ה�ינמית �ולקת� יית§» µמע´§ת בלימת 	

ק�©-התנ�µות ל� תפעל ב�ופ» תקי»� �© נו´ית ה£יווי �ולקת� נתק �ת מע´§ת 
בלימה ק�©-התנ�µות� §מו-§»� �ל תµתמµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת� במ�ביל 
מהי´ות י�ני ��© קיי©�� מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©� �ו בבק´ת µיו¤ ´�ילה�
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 ´® 
ה-EyeSight מקלי¤ה וµומ´ת �ת הנתוני© הב�י© §�µ´ מע´§ת בלימת ק�©-

µיו¤  בק´ת  §µמע´§ת  פועלת  הבי¤£ו»  מ´£ק  §�µזה´ת  מופעלת�  התנ�µות 
מסת�לת נמ�²ת בµימו�µ ו§µ§´יות ה�ווי´ SRS הופעלו� הי� ל� מקלי¤ה µי£ות 

�ו נתוני µמע �£´י©�
• נתוני תמונת מ²למת ס¤´י�ו	
• מ´£ק מה´§ב µמלפני©	
• מהי´ות ה´§ב	
• זווית סיבוב �ל�ל הה�ה	
• תנועה ´ו£בית בי£ס ל§יוו» הנסיעה	
• מ²ב הפעולה �ס¤¤וס� µל �ווµת הה�²ה	
• מ²ב הפעולה �ס¤¤וס� µל �ווµת הבל©	
• מ²ב י�ית ההילו§י©	
• ק´י�ת מ� מ´£ק הנסיעה	
• נתוני© הקµו´י© �ל ה-�ABS מע´§ת הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב ותפקו� בק´ת 	

�£יזת הק´קע
סוב�´ו �ו י²´ני µ �²ליµי ה£תומי© על £וזה ע© סוב�´ו י§ולי© ל�סו¯ �ת 
הנתוני© המוקל¤י© ולהµתמµ בה© למ¤´ות מ£ק´ ופיתו£ ה´§ב� סוב�´ו �ו 
י²´ני µ �²ליµי ה£תומי© על £וזה ע© סוב�´ו ל� י�לו ול� יספקו �ת הנתוני© 

µנ�ספו לµ �²ליµי �£´ §לµהו פ´¤ מ�µ´ ב§פו¯ לתנ�י© הב�י©�
בעל ה´§ב נת» �ת הס§מתו� -
ה�ילוי�המסי´ה מבוססי© על ²ו בית מµפ¤ �ו �´יµה £וקית �£´ת הניתנת  -

ל�§יפה�
נתוני© �µ´ נעµו בה© µינויי© §¦ µהמµתמµ וה´§ב �ינ© ניתני© לזיהוי  -

מסופקי© למוס� מ£ק´ לעיבו� ס¤¤יס¤י �ו למ¤´ות �ומות�
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טיפול במצלמה הסטריאוסקופית

המ²למה הס¤´י�וסקופית ממוקמת על 
הµמµה הק�מית�

¢ ¥´ו¶
• µל 	 ב£זית   µו¤µ¤ �ו  מ´י£ות  ומזהה  מנ¤´ת  הס¤´י�וסקופית  המ²למה 

המ²למה� �בל� הזיהוי �ינו מ�ויק ב-�100%
בתנ�י© מסוימי©� יית§» µתפקו� זה ל� י�לה מ´י£ות �ו ¤µ¤וµ ב£זית µל 
המ²למה הס¤´י�וסקופית ב�ופ» מ�ויק� בנוס¯� תפקו� זה עלול µל� ל�לות 
למ²למה  ק´וב  ק´£�  �ו  µל�  µל  µ§בה  הק�מית  הµמµה  על  µה¤²ב´ה 
הק�מית  הµמµה  ניקיו»  על  לµמו´  הקפ�  §�לה�  בתנ�י©  הס¤´י�וסקופית� 
�� �£´ת יית§» µהמע´§ת ל� תפעל  ב§ל עת ��זו´ המ²וי» ב�יו´ על-י�י
ב�ופ» תקי»� §�µ´ תפקו� זה מזהה µ£זית המ²למה הס¤´י�וסקופית מ´ו£ה 
�ו מ¤וµ¤µת� ל� נית» יהיה להפעיל תפקו�י© §לµה© µל ה-EyeSight פ´¤ 

למ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©� �ו לבק´ת µיו¤ ´�ילה�
• הס¤´י�וסקופית 	 המ²למה  µלפני  הק�מית  הµמµה  µל  הפנימי  ה�²   ©�

מלו§ל§ת� �ל תנסה לנקות �ותה בע²מ¦� התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה 
סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת ה´§ב�

A

S01107

מ²למה 
ס¤´י�וסקופית
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• על 	 הקפ�  ל§»�  מ�ויקי©�  ´§יבי©  ה»  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  הע�µות 
�מ²עי הזהי´ות µלהל»� במיו£� בעת ה¤יפול ב�זו´ µבסביבת ע�µות המ²למה�

�סו´ בה£ל¤ ל�עת בע�µות µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
§מו-§»� �ל תנסה לנקות �ת הע�µות� �© נ�עת במק´ה בע�µות� הקפ� 

להתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�
§�µתה מנקה �ת ה�² הפנימי µל הµמµה הק�מית סביב מ§סה המ²למה�  -

�ל ת´סס ת§µי´ ניקוי יµי´ות על הµמµה הק�מית� במקו© ז�ת� ´סס �ת 
ת§µי´ הניקוי על מ¤לית ונ�ב �ת הµמµה הק�מית�

-  �
§�µ´ בת£נת µי´ות עומ�י© לב²ע ניקוי µל ה�² הפנימי µל הµמµה� ו§�
הקפ� לבקµ מעוב� הת£נה µי§סה �ת §יסויי המ²למה ב§יסויי מ�» לפני 

´£י²ת ה´§ב�
�ל ת£µו¯ �ת המ²למה הס¤´י�וסקופית ל£ב¤ה £זקה� -
�ל תסי´ ו�ל תפ´ק �ת המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
�ל תµנה �ת מיקו© ההתקנה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית ו�ל תµנה �ת  -

המבני© µמסביבה�
• �© מע´§ת המ²למה מת£ממת� 	

ית£ילו  הקי´ו´  µמניפות  יית§» 
£ו´י  �ת  ת£סו©  �ל  לפעול� 
ה�וו´ו´ µבמ§סה המ²למה� §מו-

לתו¦  §לµהו  �ב´  ת§ניס  �ל   �«§
ל�´ו©  עלול  ה�ב´  ה�וו´ו´�  £ו´י 

נזק למע´§ת המ²למה�
• �ל תי�ע במ§סה המ²למה� מ§יוו» 	

מ�ו�   ©£ להיות  עלול  µהו� 
ב�לל ה£ו© הנו²´ על-י�י מע´§ת 

המ²למה� 
• �© מ§סה המ²למה מקבל מ§ה� 	

מע´§ת  יית§» µתפקו�י  �£´ת�   ¦´� ב§ל  ל£ב¤ה   ¯µ£נ �ו  ´ב  ב§ו£  נל£± 
EyeSight ל� יפעלו נ§ו»�

S04046

מ§סה המ²למה £ו´י �וו´ו´

מ´�ה פנימית
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• �ל תתקי» �ביז´י© �£´י© §לµה© מלב� �לה µיוע�ו על-י�י סוב�´ו על ה�זו´י© 	
ה�סו´י© הנ´�י© ב�יו´י© ��זו´י© �פו´י©�� 

להיות  י§ולה  ל�זו´י© ה�סו´י©�  מותקני© מ£ו±  �ביז´י© מסוימי©  �פילו �© 
�£´י©�  ע²מי©  �ו  ה�ו´  µל  ה£ז´  עקב   EyeSight-ה µל  תקינה  ל�  פעולה 
במק´ה זה� הס´ �ת ה�ביז´י©� עבו´ פ´¤י©� פנה �ל סו§»�מ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�

• �ל תמק© מ�בקות �ו �ביז´י© §לµה© על הµמµה �מב£ו± �ו מבפני©�� �© 	
עלי¦ לעµות ז�ת �למµל� �© זה נ�´µ על-פי ה£וק �ו במק´ה µל ת� �לק¤´וני 
עבו´ §ביµי ��´ה�� הימנע מ�זו´י© �סו´י© המו�²י© ב�יו´ �ה�זו´י© ה�פו´י©�� 
�£´ת� זה י§ול להµפיע ל´עה על �µה ה´�ייה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית 
וי§ול ל�´ו© לפעולה ל� תקינה µל המע´§ת� עבו´ פ´¤י©� פנה �ל סו§»�מ´§ז 

µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�
• המ²למה 	 המ§µי´י©�  לו£  µל  העליו»  ה£לק  על  §לµה©  £פ²י©  תני£  �ל 

 EyeSight-ל� לזהות ע²מי© ב²ו´ה מ�ויקת ומע´§ת הµ הס¤´י�וסקופית עלולה
עלולה µל� לתפק� ב�ופ» תקי» עקב הµתקפויות בµמµה� עבו´ פ´¤י©� פנה 

�ל סו§»�מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�
• ב£ומ´י© 	 �ו  ב§ימיקלי©  לו£ המ§µי´י©  העליו» µל  �© מב´יקי© �ת ה£לק 

ב�ופ»  ע²מי©  לזהות  תו§ל  ל�  הס¤´י�וסקופית  µהמ²למה  יית§»  �£´י©� 
מ�ויק ומע´§ת ה-EyeSight עלולה µל� לתפק� ב�ופ» תקי» עקב הµתקפויות 

בµמµה�

S04052

§לי ´§ב ע© ה�ה µמ�לי 
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• ´§ב סוב�´ו זה מ�יע §µהו� מ²וי� בתפקו�יות �EyeSight תפקו�יות זו פות£ה 	
על-י�י סוב�´ו במיו£� §�י לפעול ע© להבי מ�בי© מקו´יי© µל סוב�´ו� במק´ה 
�EyeSight �ל  µל ה£לפה �ו תיקו»� §�י להמµי¦ להµתמµ בתפקו�יות µל 
תתקי» להב מ�ב �£´ מ�µ´ להב מ�ב מקו´י µל סוב�´ו �ו להב מ�ב µל �² 

µליµי �µ´ מת�י© ל�י§ות µל להב מ�ב מקו´י µל סוב�´ו�
£לקי© מ�י§ות נ£ותה י§ולי© לפ�וע בי§ולת המ²למה הס¤´י�וסקופית לזהות 
תקי»�  ב�ופ»  לפעול  µל�  עלולה   EyeSight-ה ומע´§ת  מ�ויק�  ב�ופ»  ע²מי© 
סוב�´ו וסו§ני ומ´§זי µי´ות מו´µי סוב�´ו מ¤ע© היבו�» ל� �£´�י© לנזק 
סוב�´ו  £לקי   ´µמ� �£´י©  ב£לקי©   µימוµ על-י�י  להי�´©  µעלול  §לµהו 

מקו´יי©�
• ה£ל¯ בהק�© ה�פµ´י להבי מ�בי© µניזוקו �ו �ומיות להבי מ�בי© µהתבלו� 	

ל�´ו©  י§ול  בלויות  מ�בי©  להבי  ב�ומיות  �ו  פ�ומי©  מ�בי©  בלהבי   µימוµה
לזהות  µל�  עלולה  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  הµמµה�  על  פסי©  למ´י£ת 
ע²מי© ב²ו´ה מ�ויקת ומע´§ת ה-EyeSight עלולה µל� לתפק� ב�ופ» תקי» 

עקב פסי© �ו ¤יפות µנ�µ´ו על הµמµה�
• �ל תתקי» �ביז´י© §לµה© על 	

ה�² הק�מי §�ו» על מ§סה ת� 
ה�ב´  הµב§ה�  על  �ו  המנוע 
עלול להµפיע ל´עה על ה´�ייה 
µל המ²למה ויית§» µהמע´§ת 

ל� תפעל ב�ופ» תקי»�
• ה�� 	 על  העמוס  µהמ¤ע»  ו�� 

µל  ה´�ייה  ל�µה  מפ´יע  �ינו 
המ²למה הס¤´י�וסקופית� 

µל  ה´�ייה  �µה  £סימת 
הס¤´י�וסקופית  המ²למה 
י§ולה לפ�וע בפעולת המע´§ת� 

עבו´ פ´¤י©� פנה �ל סו§»�מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�

S01098
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• µמו´ על ניקיו» הµמµה �מב£ו± ומבפני©� ב§ל עת� §�µ´ הµמµה הת§סתה 	
ב��י©� �ו µיµ עליה ל§לו¦ �ו µ§בת µמ»� יית§» µהמ²למה הס¤´י�וסקופית 
ל� תזהה ע²מי© ב�ופ» מ�ויק ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» תקי»� �סו´ 
בה£ל¤ להתקי» התק» §לµהו �ו �ביז´י עז´ �ל פת£ ה�וו´ו´ המ´§זי� מ�£´ 

�EyeSight-ינוי בז´ימת ה�ווי´ עלול לפ�וע בבי²ועי הµ ל§µ
• �ל תµתמµ בת§µי´י© §לµה© ל²יפוי ז§ו§ית �ו ב£ומ´י© �ומי© על הµמµה� 	

�© תעµה §¦ זה י§ול להפ´יע לפעולה תקינה µל המע´§ת�
• יית§» 	 הµמµה�  על  ז§ו§ית  µל  נוספת  µ§בה  �ו  §לµהי  µ§בה  תתקי»  �ל 

µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» תקי»�
• מו´µה 	 µי´ות  סו§»�מ´§ז  �ל   ´µה� התקµמµס�קי© ב �ו  יµ µ´י¤ות   ©�

סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�
• §�י לה£לי¯ �ו לתק» �ת הµמµה� מומל± לפנות �ל סו§»�מ´§ז µי´ות מו´µה 	

סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�
´§ב סוב�´ו זה מ�יע §µהו� מ²וי� בתפקו�יות �EyeSight תפקו�יות זו פות£ה 
על-י�י סוב�´ו במיו£� §�י לפעול ע© µמµות מקו´יות µל סוב�´ו� במק´ה µל 
ה£לפה �ו תיקו»� §�י להמµי¦ להµתמµ בתפקו�יות µל �EyeSight �ל תתקי» 
µמµה �£´ת מ�µ ´µמµה מקו´ית µל סוב�´ו �ו µמµה µל µ �²ליµי 

�µ´ מת�ימה ל�י§ות µל µמµה מקו´ית µל סוב�´ו�
£לקי© מ�י§ות נ£ותה י§ולי© לפ�וע בי§ולת המ²למה הס¤´י�וסקופית לזהות 
תקי»�  ב�ופ»  לפעול  µל�  עלולה   EyeSight-ה ומע´§ת  מ�ויק�  ב�ופ»  ע²מי© 
סוב�´ו וסו§ני ומ´§זי µי´ות מו´µי סוב�´ו מ¤ע© היבו�» ל� �£´�י© לנזק 
סוב�´ו  £לקי   ´µמ� �£´י©  ב£לקי©   µימוµ על-י�י  להי�´©  µעלול  §לµהו 
מקו´יי©� §�י ל�פµ´ המµ ¦µימוµ בתפקו�יות µל ה-EyeSight ל�£´ התקנה 
£ז´ה �ו ה£לפה µל µמµה� ה§´£י לב²ע §וונו» µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� 
עבו´ פ´¤י© נוספי© ל�בי §וונו» מ²למה ס¤´י�וסקופית� מומל± להתקµ´ �ל 

סו§»�מ´§ז µי´ות µל סוב�´ו�

טיפול בחיישני הרדאר

עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�
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EyeSight התפקודים של מערכת

ה-EyeSight §וללת �ת התפקו�י© הב�י©�

מערכת בלימת קדם-התנגשות �
לנקו¤ בפעולת  הנה�  להזהי´ �ת  §�י  עקיבה  �זה´ת מ´£ק  זה מµתמµ במ�פיי»  תפקו� 
הת£מקות §�µ´ קיימת �פµ´ות להתנ�µות ע© ´§ב �ו מ§µול מלפני©� �© הנה� �ינו נוק¤ 
בפעולת הת£מקות� הבלמי© מופעלי© �ו¤ומ¤ית §�י לסייע להפ£ית �ת נזק ההתנ�µות �ו� 

�© �פµ´� לסייע למנוע התנ�µות�
⇐ עמו� 34

הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי
תפקו� זה מזהי´ �ת הנה� �© קיימת �פµ´ות µל התנ�µות ע© ´§ב� הול¦ ´�ל �ו ´ו§ב 
�ופניי© מלפני©� �© הנה� �ינו נוק¤ בפעולת הת£מקות� המע´§ת תפעיל �ת �ל�ל הה�ה 

§�י לנסות להימנע מהתנ�µות� 
⇐ עמו� 52

בקרת שיוט מסתגלת מתקדמת �

בק´ת µיו¤ מסת�לת
תפקו� זה µומ´ �ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה ו§�µ´ יµ ´§ב לפני© ב�ותו נתיב תנועה� הו� 

מת�י© �ת המהי´ות לזו µל ה´§ב µלפני© ע� למהי´ות ה´§ב המקסימלית µנקבעה�
⇐ עמו� 66

תפקו� מ´§וז בנתיב
תפקו� זה מסייע לתיקו» ס¤ייה בתו¦ הנתיב על-י�י זיהוי סימוני הנתיב �למµל� קווי© לבני©� 
וה´§ב µמלפני© ב�´§י© מהי´ות וב§ביµי© בינעי´וניי©� ועל-י�י סיוע בהפעלת הה�ה� תפקו� 

מ´§וז בנתיב יפעל ´ק §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת מופעלת�
⇐ עמו� 97
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מגביל מהירות ידני )אם קיים( �
תפקו� זה מבק´ �ת מהי´ות ה´§ב §�י µהי� ל� ת£´ו� ממהי´ות ה´§ב µנקבעה ב�ופ» 

י�ני על-י�י הנה��
⇐ עמו� 112

מגביל מהירות חכם )אם קיים( �
תפקו� זה מבק´ �ת מהי´ות ה´§ב §�י µהי� ל� ת£´ו� מהמהי´ות µנקבעה ב�ופ» �ו¤ומ¤י 
בהת�© לתמ´ו´י ה�בלת המהי´ות µהת�לו על-י�י תפקו� זיהוי התמ´ו´י©� הנה� ²´י¦ לה��י´ 

י�נית �ת מהי´ות ה´§ב לפני µמ�ביל המהי´ות ה£§© מת£יל לפעול�
⇐ עמו� 121

תפקוד מניעת סטייה מנתיב �
�ו�ת  הנתיב  סימוני  זיהוי  בינעי´וניות� המע´§ת מזהה �ת  �ו  ב�´§י© מהי´ות  נסיעה  בעת 
�עבו´ ��מי© �י´ופיי©�� בµני ה��²י© µל ה´§ב� �© נ´�ה סבי´ §י ה´§ב   µבולות ה§בי�
יס¤ה מהנתיב� המע´§ת תסייע בפעולת הי�וי ב§יוו» µימנע ס¤ייה מהנתיב� מה µימנע מה´§ב 

לעזוב �ת הנתיב�
⇐ עמו� 132

סיוע בשמירת נתיב בחירום )אם קיים( �
�© קיימת סבי´ות µה´§ב יי�² מהנתיב §�µ´ קיי© ´§ב המ�יע מ�£ו´ �ו מלפני© בנתיב 
µ§»� המע´§ת מסייעת לנה� לסובב �ת �ל�ל הה�ה ב§יוו» µימנע י²י�ה מהנתיב� ותµמו´ על 

ה´§ב בנתיב�
⇐ עמו� 143

בקרת קדם-התנגשות של המצערת �
תפקו� זה מפ£ית תנועה בלתי מ§וונת ק�ימה §תו�²ה מהעב´ה µל י�ית בו´´ ההילו§י© 

למ²ב ל� נ§ו»� �ו ל£י²ה µל� במת§וו» על �ווµת הה�²ה� �ו ל£י²ה £זקה מ�י�
⇐ עמו� 155
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התראת סטייה מנתיב �
תפקו� זה מת´יע בפני הנה� §�µ´ ה´§ב עומ� לס¤ות מה�´¦�

⇐ עמו� 162

התראת סטייה בתוך הנתיב �
תפקו� זה מת´יע בפני הנה� §�µ´ הו� מזהה µה´§ב מµיי¤ עקב עייפות הנה�� £וס´ ´י§וז 

ב�´¦� £וס´ תµומת לב� ´ו£ות ²ולבות ���²יות� £זקות �ו �ו´מי© �£´י©�
⇐ עמו� 167

התראת התחלת נסיעה של הרכב שמלפנים �
 ´�µל הנה� נµ נע²´ לפניו מת£יל לנוע �בל ה´§בµ ה´§ב ´µ�§ תפקו� זה מיי�ע �ת הנה�

ניי£�
⇐ עמו� 171

זיהוי תמרורים )אם קיים( �
תמ´ו´י©�  ל�לות  §�י  הס¤´י�וסקופית  במ²למה   µתמµהמ תפקו�  הו�  תמ´ו´י©  זיהוי 
§µמזוהה ה�בלת מהי´ות �ו ה�בלה �£´ת המו²בת בנתיב הנסיעה µל¦� מ£וו» תמ´ו´ מו�² 

על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� 
⇐ עמו� 173

בקרת שיוט רגילה �
ה´§ב   �£´י  עוקבת  �ינה  הי�  ה´§ב�  קבועה µל  מהי´ות  על  זה� המע´§ת µומ´ת  במ²ב 

לפעול  הפסיקה  הס¤´י�וסקופית  המ²למה   ´µ�§ זה  בתפקו�   µתמµלה נית»  µמלפני©� 
זמנית �⇐ עמו� 200�� תפקו� זה מופעל על-י�י מעב´ מבק´ת µיו¤ מסת�לת לבק´ת µיו¤ 

´�ילה�
⇐ עמו� 184

 ´® 
ה-EyeSight ל� פועלת §�µ´ המנוע ל� פועל ��ל� �© המנוע מו�מ© �ו¤ומ¤ית 

על-י�י מע´§ת Auto Start Stop �התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית���
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מערך תצוגת לוח המכשירים

(1)  Auto Start Stop נו´ית £יווי מע´§ת
�התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית� מוµבתת

ת²ו�ה בלו£ המ£ווני© (2)
נו´ית �זה´ת מע´§ת בק´ה �ינמית µל  (3)

ה´§ב
נו´ית £יווי ה£זקת ´§ב �ו¤ומ¤ית (4)
נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב  (5)

�OFF� מנותקת

נו´ית �זה´ת בל© ה£נייה ה£µמלי  (6)
�²הובה�

נו´ית ה£יווי µל בל© ה£נייה ה£µמלי (7)
נו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ (8)
נו´ית �זה´ה למע´§ת הבלמי© ���ומה� (9)

S04053

(1) (2) (3) (4)

(5) (7) (8) (9)(6)
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מ£וו» ה´§ב µמלפני© (1)
מ£וו» מ´§וז בנתיב µל ה´§ב µמלפני© (2)
מ£וו» קביעת מ´£ק הבי¤£ו» (3)
מ£וו» תמ´ו´ ��© קיי©� (4)
(5) EyeSight זו´ ת²ו�ת�
מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת (6)
מ£וו» בק´ת µיו¤ ´�ילה (7)
מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©� (8)
מ£וו» ה�בלת מהי´ות ��© קיי©� (9)

(10) READY «מ£וו
(11)  Auto Start Stop נו´ית £יווי מע´§ת

�התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית� מוµבתת
(12)  Auto Start Stop נו´ית £יווי מע´§ת

�התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית� �י´וק��
 Auto Start Stop נו´ית �זה´ת מע´§ת

�התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית� �²הוב�
נו´ית ה£יווי �ל� זוהתה פעילות� מע´§ת  (13)

Auto Start Stop
מ£וו» מ²ב י�ית ההילו§י©�מ²ב ההילו¦ (14)

(15)  X-מ£וו» מ²ב
מ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת  (16)

נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�
מ£וו» SRVD OFF ��© קיי©� (17)
מ£וו» הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי מנותק ��©  (18)

קיי©�
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי©  (19)

במנוע בנזי» ��© קיי©�
ת²ו�ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה (20)
(21) HOLD «מ£וו
המהי´ות הנו§£ית µל ה´§ב (22)
מ£וו» נתיב (23)
מ£וו» הפסקת פעולה זמנית µל  (24)

EyeSight �לב»�
מ£וו» �זה´ת EyeSight �²הוב� (25)
מ£וו» ה´§ב µל¦ (26)
מ£וו» מ´§וז בנתיב �לב»� (27)
מ£וו» מ´§וז בנתיב �י´וק� (28)
�זו´ מס¦ ה�זה´ה (29)

נית» לµנות י£י�ות ת²ו�ה ב-Screen Settings �ה��´ות מס¦�� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

S04054

(1)
(2)

(4)

(6)

(5)

(7)

(10)

(11)

(24) (25)

(27) (28)

(20)
(21)

(22)

(23)

(26)

(29)

(14)

(13)(12)

(3)

(8)
(9)

(15)

(17)

(18) (19)

(16)
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מ£וו»�בµ�¶´³¥ו¤�מ­¶�¨¶
מ£וו» זה �ולק §�µ´ מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� ל£ו±�	•

⇐ עמו� 75
§�µ´ בק´ת מהי´ות הµיו¤ נקבעה� המ£וו» מµתנה מלב» לי´וק� 	•

§�µ´ הנה� מ�י± �ת ה´§ב על-י�י ל£י²ה על �ווµת הה�²ה בזמ» 
µבק´ת הµיו¤ המסת�לת פועלת� ²בע המ£וו» מµתנה מי´וק ללב»�

⇐ עמו� 76

מ£וו»�בµ�¶´³¥ו¤�´�¥¨ 
� �ה��´ת מ´£ק הבי¤£ו»� 	• המ£וו» הזה נ�לק §�µ´ מת� 

��CRUISE�  ¤יוµנל£± ל�£´ ל£י²ה על מת� בק´ת ה

⇐ עמו� 186
המ£וו» מµתנה מלב» לי´וק §�µ´ בק´ת µיו¤ ה´�ילה מופעלת�	•

⇐ עמו� 187

מ£וו»� �ב¨¶�מ ¥´ו¶��א©�¥¥³©�
המהי´ות 	• מ�ביל  �ו  הי�ני  המהי´ות  מ�ביל   ´µ�§ מ�י´  זה  מ£וו» 

ה£§© פועל�
§�µ´ מ�ביל המהי´ות הי�ני �ו מ�ביל המהי´ות ה£§© ל� מופעל� 	•

המ£וו» יµתנה מלב» לי´וק�
מ£וו» זה מ�י´ בלב» §�µ´ מ�ביל המהי´ות הי�ני �ו מ�ביל המהי´ות 	•

 ´µ�§ ת הה�²ה� �וµה£§© מבו¤ל זמנית עקב ל£י²ה £זקה על �וו
� R י�ית בו´´ ההילו§י© נמ�²ת במ²ב 

מ£וו»�מ�ב¥¨�מ ¥´ו¶�£§©��א©�¥¥³©�
מ£וו» זה מ�י´ §�µ´ מ�ביל המהי´ות ה£§© מופעל�	•
§�µ´ מ�ביל המהי´ות ה£§© מופעל� המ£וו» יµתנה מלב» לי´וק�	•
זמנית 	• זה מ�י´ בלב» §�µ´ מ�ביל המהי´ות ה£§© מבו¤ל  מ£וו» 

עקב ל£י²ה £זקה על �ווµת הה�²ה� �ו §�µ´ י�ית בו´´ ההילו§י© 
� R נמ�²ת במ²ב 

READY�«מ£וו
 מ�י´ §�µ´ נית» להפעיל �ת בק´ת הµיו¤
� �ת מ�ביל המהי´ות 

הי�ני ��© קיי©� �ו �ת מ�ביל המהי´ות ה£§© ��© קיי©��
⇐ עמו�י© 75 ו-185

�ילה � בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 
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HOLD�«מ£וו
 �ולק §�µ´ התפקו� הי�µ´ במ²ב ניי£ פועל בזמ» µבק´ת µיו¤ 

מסת�לת פועלת�
⇐ עמו� 84

מ£וו»� ´§ב�µמ¨°¬¥©
ה£זקה  תפקו�   ´µ�§ �ו  מופעלת  המסת�לת  הµיו¤  בק´ת   ´µ�§

במ²ב ע²י´ה מµולב� �ולק מ£וו» זה §�µ´ זוהה ´§ב מלפני©�
⇐ עמו� 77

מ£וו»�³ב¥®¶�מ´�³£ ב¥¤£ו»
� ב�מ²עות המת�  הבי¤£ו» µנקבעה  קביעת מ´£ק  מ²יי» �ת 

 �קביעת מ´£ק הבי¤£ו»��
⇐ עמו� 83

¶²ו�¶�מ ¥´ו¶� ´§ב�µ¬³ב® 
מ²י�ה �ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה�	•  
המ£וו» הזה מµתנה מלב» לי´וק §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת� 	•

בק´ת הµיו¤ ה´�ילה� מ�ביל המהי´ות הי�ני ��© קיי©� �ו מ�ביל 
המהי´ות ה£§© ��© קיי©� מופעל�

⇐ עמו�י© �76 �114 123 ו-187

מ£וו»�מ²ב�¥�¥¶�  ¥¨ו§¥©�מ²ב�  ¥¨ו¦
מ£וו» זה �ולק ומ´�ה ב�יזה מ²ב י�ית ההילו§י© �ו ההילו¦ נמ�²י©�

מ£וו»�א¢ ´¶��EyeSight�² וב�
•	�EyeSight ל תקלה במע´§תµ מ£וו» זה �ולק �ו מהבהב במק´ה
§�µ´ הו� �ולק �ו מהבהב� ל� נית» להµתמµ ב�¯ �£� מתפקו�י 	•

ה-EyeSight �§ולל בק´ת הµיו¤ המסת�לת ומע´§ת בלימת ק�©-
��
התנ�µות� ו§�

⇐ עמו� 198
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מ£וו»� ³­°¶�°®ו¨ �¢מ¬¥¶��EyeSight�¨µ�¨ב»�
מ£וו» זה �ולק §�µ´ פעולת מע´§ת ה-EyeSight מופסקת זמנית�	•
§�µ´ מת� הה²תה מועב´ למ²ב מ£וב´ �ON�� יי�לק מ£וו» זה �© 	•

מת� הµיו¤  �CRUISE� יועב´ למ²ב מ£וב´ �ON� בתו¦ §-10 
 10-§ µ£לפו  ל�£´  י§בה  המ£וו»  הותנע�  µהמנוע  מה´�ע  µניות 

µניות מה´�ע µהמנוע הותנע�
•	 EyeSight-ב�¯ �£� מתפקו�י ה µתמµהו� �ולק� ל� נית» לה ´µ�§

פ´¤ למ�ביל המהי´ות הי�ני ��© קיי©�� מ�ביל המהי´ות ה£§© ��© 
קיי©�� �ו בק´ת הµיו¤ ה´�ילה� ע© ז�ת� ��מי© המ²וי�י© במ�ביל 
מהי´ות £§© ל� יו§לו יות´ ל�לות תמ´ו´י©� ומהי´ות ה´§ב המו��´ת 

ל� תו§ל יות´ להתע�§» בהת�© למ�בלות המהי´ות µבתמ´ו´י©�

⇐ עמו� 200

¬ו´¥¶�£¥וו¥�מ®´§¶��Auto Start Stop� ¶¬® � �ממ �
�Auto Start Stop�¶§´®¬ו´¥¶�א¢ ´¶�מ��¥´ו³���או¤ומ¤¥¶

� ¶¬® � �ממ �או¤ומ¤¥¶���² וב�
מועב´ 	• הה²תה  מת�   ´µ�§  ©� ²הוב  ב�ו´  �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 

למ²ב מ£וב´ �ON�� ול�£´ מ§» §בית ל�£´ µהמנוע מותנע�
הי� �ולקת ב�ו´ י´וק בזמ» µמע´§ת ההתנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית 	•

�µ�£המנוע מותנע מµ ´£פועלת� הו� §בה ל�
במק´ה µל תקלה במע´§ת התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית הו� מ�י´ 	•

ב�ו´ ²הוב�

¬ו´¥¶�£¥וו¥�מ®´§¶��Auto Start Stop� ¶¬® � �ממ �
או¤ומ¤¥¶��מוµב¶¶

נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ מע´§ת התנעה וה�ממה �ו¤ומ¤ית מנותקת 
�OFF�� הי� §בית §µמע´§ת התנעה וה�ממה �ו¤ומ¤ית מופעלת�

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

°®¥¨ו¶�מ®´§¶� ¶¬® � �ממ � ¢ו ¶ � ¨א� �¨µ�¥וו¥£  ¬ו´¥¶�
�Auto Start Stop�

§µעו²´י© �ת ה´§ב� נו´ית ה£יווי מ�י´ה §µמתקיימי© תנ�י ההפעלה 
µל מע´§ת התנעה וה�ממה �ו¤ומ¤ית�

נו´ית ה£יווי §בית ל�£´ µמת£ילי© µוב בנסיעה�
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Xו´¥¶�£¥וו¥�מ²ב�¬
��ON� ´מ£וב X-מ²ב ´µ�§ נו´ית £יווי זו �ולקת

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

�OFF��¶³¶ו´¥¶�£¥וו¥� ¶´א¶�­¤¥¥ �מ¬¶¥ב�מ¬ו¬
נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ הת´�ת ס¤ייה מנתיב והת´�ת ס¤ייה 	•

��OFF� בתו¦ הנתיב מנותקות
הי� נ�לקת �© §�µ´ מת� הה²תה מועב´ למ²ב מ£וב´ �ON�� בע´¦ 	•

µ 10ניות ל�£´ µהמנוע הותנע� ת§בה נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה 
�ס¤¤וס�  המ²ב  על-פי  �ולקת   ´�µתי �ו   �OFF� מנותקת  מנתיב 

���OFF� ו מנותק� �ON� ´הנו§£י �מ£וב

⇐ עמו�י© 166 ו-170

�OFF��¶³¶ו¶�מ¬וµ�¬¶ �©�³�¶ו´¥¶�£¥וו¥�מ®´§¶�ב¨¥מ¬
נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות ובק´ת 	•

��OFF� ות מנותקותµמ²ע´ת ק�©-התנ�
הי� �© �ולקת §�µ´ מת� הה²תה מועב´ למ²ב מ£וב´ �ON�� ו�ז 	•

הי� §בית בע´¦ µ 10ניות ל�£´ µהמנוע הותנע�

⇐ עמו�י© 65 ו-161

מ£וו»�¬¶¥ב
המ£וו» הזה מ�י´ ב§£ול §µתפקו� מ´§וז בנתיב מופעל על-י�י �ילוי 	•

סימוני נתיבי©�
הו� מ�י´ ב�פו´ §µתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב מופעל�	•
למ²ב 	• עוב´  מנתיב  ס¤ייה  מניעת  תפקו�   ´µ�§ בלב»  מ�י´  הו� 

§וננות�
הו� מ�י´ ב²הוב §µתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב פועל�	•

⇐ עמו�י© 107 ו-138

מ£וו»�מ´§ו¢�ב¬¶¥ב�µ¨� ´§ב�µמ¨°¬¥©
תפקו� מ´§וז בנתיב פועל על-י�י זיהוי ה´§ב µמלפני©�
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¬ו´¥¶�א¢ ´ �¨מ®´§¶� ב¨מ¥©��א�ומ �
נסיעה  במהל¦  נ�לקת  ���ומה�  הבלמי©  מע´§ת  �זה´ת  נו´ית   ©�
בלימת  מע´§ת  �ת  העב´   � מµו£´´  ה£µמלי  ה£נייה  בל©   ´µ�§
זה� �ל תµתמµ במ²ב  �OFF�� במוע�  ק�©-התנ�µות למ²ב מנותק 
בק´ת µיו¤ מסת�לת� במ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�� מ�ביל מהי´ות 

£§© ��© קיי©� �ו במ²ב בק´ת µיו¤ ´�ילה�
�© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� 
למקו© ב¤ו£� התקµ´ למ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י 

µהמע´§ת תיב�ק�
⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¬ו´¥¶�א¢ ´¶�ב¨©� £¬¥¥ � £µמ¨¥��² וב �
ה£נייה  בל©  במע´§ת  תקלה  קיימת   ´µ�§ �ולקת  זו  �זה´ה  נו´ית 

ה£µמלי�
⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¬ו´¥¶� £¥וו¥�µ¨�ב¨©� £¬¥¥ � £µמ¨¥
נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ בל© ה£נייה ה�לק¤´וני מופעל�

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¦¨µמ£וו»� ´§ב�
§�µ´ לו²£י© על �ווµת הבל© �ו µתפקו� בק´ת הבלימה מופעל� 

י�לקו נו´יות הבל© במ£וו» ה´§ב ב�ו´ ��ו©�

�

מ£וו»�מ´§ו¢�ב¬¶¥ב
מ£וו» זה מ�י´ §�µ´ תפקו� מ´§וז בנתיב מופעל על-י�י ל£י²ה על 	•

מת�  �תפקו� מ´§וז בנתיב� �´ק §�µ´ בק´ת µיו¤ מסת�לת 
פועלת��

מ£וו» זה §בה §µבק´ת הµיו¤ המסת�לת מנותקת�	•
§�µ´ תפקו� מ´§וז בנתיב פועל� המ£וו» מµתנה מלב» לי´וק�	•

⇐ עמו� 106 	
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מ£וו»�מ²ב�מוµ�³­°¨� ­¥ו®�בµמ¥´¶�¬¶¥ב�ב£¥´ו©��א©�¥¥³©�
•	 ��ON� ´מת� הה²תה מועב´ למ²ב מ£וב ´µ�§ ´המ£וו» הזה מ�י

לה�י´  ימµי¦  �ו µהמ£וו»  המנוע�  התנעת  �£´י  בע´¦  µניות   10
�ו µהו� י§בה� לפי המ²ב µהיה לו §µמת� הה²תה סובב למ²ב 

��OFF� מנותק
נתיב 	• בµמי´ת  בסיוע   µתמµלה נית»  ל�   ´µ�§ �ולק  זה  מ£וו» 

ב£י´ו© �עקב תקלה �ו הפסקה זמנית� �ו §�µ´ המµתמµ מפסיק 
�ת פעולת המע´§ת�

מ£וו»��SRVD OFF�א©�¥¥³©�
מ£וו» זה �ולק §�µ´ פעולת SRVD מופסקת�

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¬ו´¥¶�א¢ ´¶�מ®´§¶�ב³´ ��¥¬מ¥¶�µ¨� ´§ב
 �ON� למ²ב  הה²תה  מת�  �ת  §µמעבי´י©  נ�לקת  ה�זה´ה  נו´ית 
ו§בית בע´¦ µ 2ניות ל�£´ µהמנוע מותנע� הי� נ�לקת �© קיימת 

תקלה £µמלית במע´§ת הבק´ה ה�ינמית�
⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¬ו´¥¶�£¥וו¥� ³¢£¶�´§ב�או¤ומ¤¥¶
נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ ה£זקת ´§ב �ו¤ומ¤ית מופעלת�	•
נו´ית £יווי זו �ולקת §�µ´ ה´§ב נע²´ ב�מ²עות תפקו� ה£זקת 	•

´§ב �ו¤ומ¤ית�

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

מ£וו»� ¥�ו¥�£¥´ו©�או¤ו¬ומ¥�מ¬ו¶�³�א©�¥¥³©�
•	 ��ON� ´מת� הה²תה מועב´ למ²ב מ£וב ´µ�§ ´המ£וו» הזה מ�י

µ 10ניות בע´¦ �£´י התנעת המנוע� המ£וו» ממµי¦  ל�£´ מ§»� 
לה�י´ �ו µהו� §בה� לפי המ²ב µל µ§ SRVDמת� הה²תה סובב 

��OFF� למ²ב מנותק
מ£וו» זה מ�י´ �© ל� נית» להµתמµ ב-SRVD �ו במע´§ת לבלימת 	•

ק�©-התנ�µות ב�לל תקלה �© SRVD �ו המע´§ת לבלימת ק�©-
התנ�µות מנותקות�
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¬ו´¥¶� א¢ ´ �µ¨�מ­¬»� £¨¥³¥³©�במ¬ו®�ב¬¢¥»��א©�¥¥³©�
£ו´� 	• המ¤²ב´  ה£לקיקי  ה£ומ´   ´µ�§ �ולקת  זו  �זה´ה  נו´ית 

מהמ�בלה ²µוינה�
ל� נית» להµתמµ בבק´ת הµיו¤
� מ�ביל המהי´ות הי�ני ��© קיי©� 	•

ובמ�ביל המהי´ות ה£§© ��© קיי©� §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» 
£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת�

�ילה � בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

¬ו´¥¶�א¢ ´¶�מ°¨­��¨�³¬מו¦
נו´ית �זה´ה זו �ולקת §µהמ§ל §מע¤ ´יק ל�מ´י�	•
עבו´ ��מי© ע© מסנ» £לקיקי© למנוע בנזי»� יית§» µל� נית» יהיה 	•

להµתמµ בבק´ת הµיו¤
� מ�ביל המהי´ות הי�ני ��© קיי©� ובמ�ביל 
נו´ית ה�זה´ה µל מפלס �לק   ´µ�§ �©המהי´ות ה£§© ��© קיי

נמו¦ מהבהבת� 

�ילה � בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 

⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

מ£וו»�¶מ´ו´��א©�¥¥³©�
מ£וו» זה מ²י� �ת ה�בלת המהי´ות ותמ´ו´י© �£´י© µזוהו על-י�י 

תפקו� זיהוי התמ´ו´י©�
⇐ עמו� 173
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מערך המתגים

� �קביעת מ´£ק הבי¤£ו»� (1) מת�י
מת�  �µיו¤� (2)
(3) RES/+ מת�

(4) SET/- מת�
מת�  �מ´§וז בנתיב�  (5)
מת� LIM �מ�ביל מהי´ות� ��© קיי©� (6)
מת�   (7)

(6)

S03925

(2) (3) (5)(4)(1)

(7)
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מתג )שיוט( �
•	�
ל£± על מת� זה §�י להפעיל �ו להפסיק �ת בק´ת הµיו¤

� יופיע  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� 	•  �CRUISE� ¤יוµלו²£י© על מת� ה ´µ�§
יופיע  �מ£וו» בק´ת µיו¤  ו�ז  ב�זו´ ת²ו�ת ה-µ EyeSightבת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� 
 2  ¦µלמ �מת� קביעת מ´£ק הבי¤£ו»� � וה£זקה µל המת�  ´�ילה� בל£י²ה 
µניות בע´¦� §�µ´ מופיע  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� �ו  �מ£וו» בק´ת µיו¤ 
�ON� ית מ£וב´תµ�´יו¤ הµמע´§ת בק´ת הµ «זה מ²יי �EyeSight-ב�זו´ ת²ו�ת ה �ילה�´

⇐ עמו�י© 75 ו-185
ל£± על מת� זה לבי¤ול בק´ת הµיו¤�	•

⇐ עמו�י© 89 ו-191
�ילה � בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 


מתג LIM )מגביל מהירות( )אם קיים( �
•	�
ל£± על מת� זה §�י להפעיל�להפסיק �ת מ�ביל המהי´ות
§�µ´ לו²£י© על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות�� �£� מהמ£ווני© הב�י© מופיע ב�זו´ ת²ו�ת 	•

ה-µ EyeSightבת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�

מ�ביל מהי´ות י�ני  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מופיע §µמ�ביל המהי´ות הי�ני מופעל�- 

מ�ביל מהי´ות י�ני  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� ו§»  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מופיע - 
§µמ�ביל המהי´ות ה£§© מופעל�

•	 �
ל£± על מת� זה לבי¤ול מ�ביל המהי´ות
⇐ עמו�י© 112 ו-121

� מ�ביל מהי´ות י�ני ומ�ביל מהי´ות £§©
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� RES/SET מתג
z  SET�-

ל£± על מת� זה לקביעת בק´ת הµיו¤
1 �ו מ�ביל המהי´ות
2 ��© קיי©��	•
מ�ביל 	• �ו   1
הµיו¤ בק´ת   ´µ�§� µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות  להק¤נת  זה  מת�  על  ל£± 

המהי´ות
2 ��© קיי©� מופעלי©��

⇐ עמו�י© 76 ו-81 �עבו´ בק´ת µיו¤ מסת�לת�
⇐ עמו� 116 �עבו´ מ�ביל מהי´ות י�ני - �© קיי©�

⇐ עמו� 126 �עבו´ מ�ביל מהי´ות £§© - �© קיי©�
�ילה� ⇐ עמו�י© 187 ו-190 �עבו´ בק´ת µיו¤́ 
�ילה 1� בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 

2� מ�ביל מהי´ות י�ני ומ�ביל מהי´ות £§©


z  RES�+

ל£± על מת� זה לקביעת בק´ת הµיו¤
1 �ו מ�ביל המהי´ות
2 ��© קיי©��	•
ל�£´ µבק´ת הµיו¤
1 �ו מ�ביל המהי´ות
2 ��© קיי©� בו¤לו� ל£± על מת� זה לה£ז´ת 	•

תפקו� בק´ת הµיו¤ �ו מ�ביל המהי´ות
2 ��© קיי©� במהי´ות ה´§ב µנקבעה מקו�©�
מ�ביל 	• �ו   1
הµיו¤ בק´ת   ´µ�§� µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות  לה��לת  זה  מת�  על  ל£± 

המהי´ות
2 ��© קיי©� מופעלי©��

⇐ עמו�י© �76 80 ו-93 �עבו´ בק´ת µיו¤ מסת�לת�
⇐ עמו� 116 �עבו´ מ�ביל מהי´ות י�ני - �© קיי©�

⇐ עמו� 126 �עבו´ מ�ביל מהי´ות £§© - �© קיי©�
�ילה� ⇐ עמו�י© �187 189 ו-194 �עבו´ בק´ת µיו¤́ 

�ילה 1� בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 

2� מ�ביל מהי´ות י�ני ומ�ביל מהי´ות £§©
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/ ) )קביעת מרחק הביטחון( � מתגי 
ל£± על �£� המת�י© ה�לה §�י לב£ו´ �ת מ´£ק הבי¤£ו» ב-µ 4לבי©� �´ק §�µ´ בק´ת 	•

���ON� יו¤ מסת�לת מ£וב´תµ
⇐ עמו� 83

בי» בק´ת µיו¤ 	• לעבו´   ´µפ� ��ON� �CRUISE� מ£וב´  §�µ´ מת� בק´ת הµיו¤  
� �קביעת מ´£ק הבי¤£ו»��  
מסת�לת לבק´ת µיו¤ ´�ילה על-י�י ל£י²ה על מת�
§�י לעבו´ לבק´ת µיו¤ ´�ילה� ל£± וה£זק �ת המת� למµ 2 ¦µניות בקי´וב �ו יות´�  �


מתג  )מרכוז בנתיב(  �
µיו¤  בק´ת   ´µ�§ �´ק  בנתיב  מ´§וז  תפקו�  להפעיל�להפסיק  §�י  הזה  המת�  על  ל£± 

מסת�לת פועלת��
⇐ עמו� 106

§µתפקו� מ´§וז בנתיב נמ�² במ²ב §וננות�  �מ£וו» מ´§וז בנתיב� �לב»� מ�י´�	•

§µתפקו� מ´§וז בנתיב נמ�² במ²ב פעיל�  �מ£וו» מ´§וז בנתיב� �י´וק� מ�י´�	•

מתג   �
מµו¦ �ת המת� הזה §�י לה²י� µוב �ת ההו�עה µהופיעה ב�זו´ מס¦ ה�זה´ה�

⇐ עמו� 210



EyeSight ו�ות�

33

צג מידע מרכזי

שינוי הגדרות �
הקביעות µל EyeSight ניתנות לµינוי על-י�י הפעלת �² המי�ע המ´§זי�

⇐ עמו� 204

�פµ´ �© להפעיל�להפסיק �ת המע´§ות הב�ות על-י�י הפעלת �² המי�ע המ´§זי�
מע´§ת הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב	•
•	X-MODE

AVH� Auto Vehicle Hold� �ה£זקת ´§ב �ו¤ומ¤ית�	•

מע´§ת µל סוב�´ו ל�ילוי ´§ב מ�£ו´ �SRVD� ��© קיימת�	•
⇐ עבו´ פ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב�

מסכי אזהרה �
מס§י ה�זה´ה הב�י© יו�²ו על �² המי�ע המ´§זי�

המס¦ המו�²הפ´י¤

�זה´ת מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות 
�µונה ובלימה µנייה� �בלימה́ 

S03539 �זה´ת הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי
�זה´ת �Obstacle DetectedÄ �נת�לה 

מ§µול�
�זה´ת תפקו� מ´§וז בנתיב �ל� הייתה 

הפעלה µל �ל�ל הה�ה�

S03540

התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב הופעל 3 
פעמי© �ו יות´ בתו¦ פ´ק זמ» µל 180 

µניות בעו� µל� הת�לתה §ל פעולת הי�וי 
µל הנה�� והתפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב 

היה פעיל�

בי¤ול תפקו� מ´§וז בנתיב �ל� הייתה 
הפעלה µל �ל�ל הה�ה�

S03541
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מערכת בלימת קדם-התנגשות
�ו  למנוע  עוז´ת   EyeSight-ה במ§µול µמלפני©� מע´§ת  סי§ו» µל התנ�µות  קיי©   ´µ�§
למנוע  §�י  מניעה  פעולת  נוק¤  ל�  ע�יי»  הנה�   ©� הנה��  �זה´ת  על-י�י  התנ�µות  למזע´ 
התנ�µות� הבלמי© י§ולי© להיות מופעלי© �ו¤ומ¤ית ממµ לפני ההתנ�µות §�י להפ£ית �ת 
נזק הפ�יעה� �ו �© �פµ´� למנוע �ת ההתנ�µות� �© הנה� נוק¤ בפעולת הת£מקות §�י 
למנוע התנ�µות� יפעל הסיוע בבלימת ק�©-התנ�µות §�י לעזו´ לנה� למנוע �ו למזע´ �ת 

ההתנ�µות�
מע´§ת זו י§ולה להיות יעילה ל� ´ק בהתנ�µויות יµי´ות ב�² ה�£ו´י� �ל� �© בהתנ�µויות 
ב�² ה�£ו´י ע© היס¤� נוס¯ להתנ�µות ב£לק ה�£ו´י µל ה´§ב µלפני©� המע´§ת י§ולה 
להיות יעילה למניעת התנ�µות בהול§י ´�ל וב´ו§בי �ופניי© £ו²י© ו§» ב§לי ´§ב המתק´בי© 
ממול ובהול§י ´�ל בזמ» בי²וע פנייה� תפקו� זה נית» להפעלה §�µ´ י�ית ההילו§י© נמ�²ת 

� N M �ו   � D במ²ב 

א¢ ´ 
°®ו¨¶�מ®´§¶�ב¨¥מ¶�µ�¬¶ �©�³ו¶

• ק�©-	 בלימת  ובסיוע  ק�©-התנ�µות  בלימת  במע´§ת  לעול©   µתמµת �ל 
�ילי©� תפקו�י©  התנ�µות §�י לע²ו´ �ת מ§ונית¦ �ו למנוע התנ�µות בתנ�י©́ 
על  ´ק  סומ¦  הנה�   ©� התנ�י©�  ב§ל  התנ�µויות  למנוע  י§ולי©  �ינ©  �לה 
מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות להפעלת הבלמי©� עלולות לק´ות התנ�µויות�

• �ת 	 והפעל  ובסביבתו�  ה´§ב  לפני  לנעµה  לב  µי©  �זה´ה�  מופעלת   ´µ�§
�µ´ת הבל© ו��ו ב²ע פעולות �£´ות �© נ�µוו�

• מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות µל ה-EyeSight תו§ננה ב´�µ וב´�µונה §�י 	
למנוע התנ�µויות ב�² ה�£ו´י µל §לי ´§ב �£´י© במי�ת ה�פµ´ �ו למזע´ 
נזק ופ²יעות במק´ה µל התנ�µות� בנוס¯ ל§לי ´§ב �£´י©� המע´§ת עµויה 
להתיי£ס �© ל�ו´מי© §�ו» �ופנועי©� ´ו§בי �ופניי© והול§י ´�ל §�ל מ§µולי© 
ולנהו� בהת�©� �בל� י§ולי© להיות מק´י© בה© זיהוי �ינו �פµ´י עקב תנ�י© 
´§ב  §לי  ממול�  µמתק´ב  ´§ב  מה��²  נ´�ה  ´§ב   ´µ�§ ל�ו�מה�   �
µוני©
מתק´בי© בנסיעה ל�£ו´� £יות ק¤נות �ו יל�י©� �ו קי´ות ו�לתות µל� סבי´ 

µיזוהו�
• מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות תפעל בµלב בו הי� קובעת µהתנ�µות ל� 	

ניתנת למניעה� והי� מתו§ננת לייµ© §ו£ בלימה £זק ממµ לפני התנ�µות� 
תו�²ת פעולה זו מµתנה §תלות במ�וו» µל תנ�י©
� עקב §¦� הבי²ועי© µל 

תפקו� זה ל� תמי� יהיו זהי©�
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

 

• §�µ´ מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מופעלת� הי� תמµי¦ לפעול �פילו �© 	
הה�²ה  �ווµת   ©� תתב¤ל  הי�  �בל�  £לקי�  ב�ופ»  ל£ו²ה  הה�²ה  �ווµת 

תיל£± ב�ופ» פת�ומי �ו במלו�ה�
• �© הנה� לו£± על �ווµת הבל© �ו מסובב �ת �ל�ל הה�ה� המע´§ת עµויה 	

לקבוע µמ�וב´ בפעולת £מיקה µמב²ע הנה�� ויית§» §י הבק´ה ה�ו¤ומ¤ית 
µל הבלמי© ל� תופעל� §�י ל�פµ´ לנה� µלי¤ה מל�ה�

• נית» 	 ל�  בע´¦�   µקמ� מ-60  יות´  ��ול  המ§µול  ע©  המהי´ויות   µ´הפ  ©�
 µ´ע© ז�ת� �© הפ �EyeSight לµ ©ויות ב�לל מ�בלות הבי²ועיµלמנוע התנ�
יו�²  �ו  לפני¦  £ו²ה  �ו פ£ות� �© מ§µול  60 קמ�µ בע´¦  הו�  המהי´ויות 
מ�µה ה´�ייה µל המ²למה� יית§» µה´§ב ל� יו§ל לע²ו´ �ו µהמע´§ת ל� 
המפו´¤י©  לתנ�י©  עוני©  ל�   
ו§ו  µה§בי µל  £לקלקות  §µה´�ות�  תופעל 


להל»�
�התנ�י© בה© מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות �ינה י§ולה לזהות מ§µולי©  �


´ו£בית  - הזזה  קי´בה�  תנ�י  המהי´ות�   µ´הפ µלפני¦�  מ§µול  �ל  מ´£ק 
�מי�ת ההיס¤�

- �
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
- �
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
- ��
ה´�ות לפני© �´ועה ��µ �©µל�� ע´פל �ו עµ»� ו§�
הע²© המת�לה הו� מµהו µונה מ§לי ´§ב� �ופנוע� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦  -

´�ל�
 È�
£יית בית �ו £יה �£´ת �§לב� ²בי� ו§�
 È
מעקה ב¤י£ות� עמו� ¤לפו»� ��´ �ו קי´� ו§�

�פילו �© המ§µול הו� �ופנוע� �ופניי© �ו הול¦ ´�ל� בהת�© לבהי´ות µל  -
הסביבה §מו �© התנועה הי£סית� המ´�ה �ו הזווית µל הע²©� יית§נו מק´י© 

בה© המע´§ת ל� תו§ל לזהות �ותו�
�ווµת הה�²ה�  - בסיס הפעלת  �על  הנה�  על-י�י  קובעת µפעולה  המע´§ת 

בלימה� זווית �ל�ל הה�ה� ו§�
� נעµתה §פעולת הת£מקות�
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�ווי´  - ל²£י  ²מי�י©�  µ£יקת  בלמי©�  �מע´§ות  ה´§ב  µל  הת£זוקה  מ²ב 
�
ב²מי�י©� ה�© ²מי� £ילו¯ זמני נמ�² בµימו�µ ו§�

- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
הבלמי© ק´י© עקב ¤מפ´¤ו´ה £י²ונית נמו§ה �ו מי� ל�£´ התנעת המנוע� -
הבלמי© הת£ממו £ימו© ית´ בנסיעה במו´�ות �בי²ועי הבלימה מופ£תי©�� -
ב�µ© �ו ל�£´ ´£י²ת ה´§ב �הבלמי© ´¤ובי© ובי²ועי הבלימה מופ£תי©�� -
תנ�י הזיהוי µל המ²למה הס¤´י�וסקופית  -

יופעל  µל�  יית§»  �ו  ה´§ב  �ת  לע²ו´  יו§ל  ל�  µהתפקו�  יית§»  במיו£�� 
במק´י© הב�י©�

 Èל המ²למה�µ ה ה´�ייה�µהע²© יו�² מ£ו± ל
 È�ל� �ו ע´פל §ב�µ ב�� סופת§ ©µ� לµמז� �ווי´ �´וע �למ
 È ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

 È©יי© ל� �ולקיµ�´הפנסי© הµ§ בלילה �ו במנה´ה
 È©לפני© ל� �ולקיµ ה�ו´ות ה�£ו´יי© ב´§ב ´µ�§בלילה �ו במנה´ה ו
 Èל� ו§ב �ופניי© �ו הול¦́  מתק´בי© בלילה ל�ופנוע�́ 
 È�´בע´ב �ו מוק�© בבוק µו´ הסביבה £ל�
 È ב� �ופנוע� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦ ´�ל נמ�²י© מ£ו± ל�זו´ המו�´ על-י�י§´

הפנסי© ה´�µיי©�
 È קיעה �וµב �´£µ עתµב µמµ ´ו´ £זק מ�יע מלפני© �ל�ו�מה� �ו� ´µ�§

��
�µיי©� ו§� �לומות �ו´ µל פנסי©́ 
 È ל�� ל§לו¦� �בק �וµ י¤ות �ו מ´י£ות� �ו´µ �©ה הת§סתה ב��יµמµה

�µה  �ת  י²מ²©  זה  עליה�  הµפיע   ´£� �ו µמµהו  �ליה�  נ²מ�ו  §פו´ 
ה´�ייה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ 

�
ו§ו
 È ו²£י´ הפעלת  ל�£´  �ו  בעת  הµמµה  מעל  מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה�
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

 È המ²למה µל  ה´�ייה  �µµה  מפני  נ§ו»  לזיהוי  ניתנת  ל�  המ¤´ה 
הס¤´י�וסקופית £סו© על-י�י ¤יפות מי© מ�µ© �ו מ´ו²£י הµמµה� �ו 

על-י�י להבי המ�בי©�
 È ל על-י�י סי´הµל המ²למה הס¤´י�וסקופית מוסת´ �למµ ה ה´�ייה�µ

מועמסת על �� ה´§ב��
 È�©הועמס �ו �ו´מי© �£´יµ «ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע
 Èהו בסביבה�µמו£ל¤ ו�י» ע²© §ל ¦µקיי© £ו
 È��ל�µהסביבה הי� בעיק´ ב�ותו ²בע �ל�ו�מה� מקו© מו
 È ה´§ב µל  ה�£ו´י  המ´�ה 

µמלפני© הו� נמו¦� ק¤» �ו 
י§ולה  �המע´§ת  ס�י´  ל� 
לזהות £לק �£´ µל ה´§ב 
�ת  ולקבוע  ה�£ו´י  §£לקו 

הפעולה על בסיס זה��
�ו -  ´יקה  מ�µית  יµנה 

�´ו´ לל� �פנות �£ו´יות 
על  ��²יות  �פנות  ו��ו 

מµ¤£ המ¤ע»�
§ב µיµ עליה© מ¤ע» -  §לי́ 

ה�£ו´י  מהק²ה  בול¤ 
µלה©

§לי ´§ב בעלי ²ו´ה ל� ס¤נ�´¤ית �מובילי ´§ב �ו §לי ´§ב µמותקנת - 
��
�ליה© סי´ת-��² ו§�

 -
�ובה ה´§ב נמו¦� ו§�

S02133
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

 È�´²נעµ ב§ יµ קי´� ו§�
 ב£זית µל́ 
 Èע²© �£´ ק´וב ל´§ב� µי
 È�¦�²ו פונה �ליµ «ממוק© ב�ופ �
´§ב� ו§�
 È
§ב µמתק´בי© ממול� ו§� §ב µנעי© ל�£ו´ �ו ע© §לי́  ע© §לי́ 
 È לµ הזיהוי   ´µו§ מ�בלות   ´µמ� ק¤ני©  המ§µול  µל  וה�ובה  הממ�י© 

המ²למה הס¤´י�וסקופית�
 -
ע© £יות ק¤נות �ו יל�י©� ו§�
�ל �µ´ יוµבי© �ו µו§בי©-  ע© הול§י́ 

 È ´�� הו�  המזוהה  המ§µול 
לה©   µיµ  
ו§� קי´�  �ו 
תבנית �£י�ה ��ו�מת פסי©� 

��
לבני©� ו§�
 È ©וייµע �לת  �ו  קי´   µי

ז§ו§ית �ו מ´�ה מלפני©�
 È ±מ�י סו¤ה�  מלפני©  ה´§ב 

�ו מ�¤ ב�ופ» פת�ומי�
 È ו� �ופניי©  �ופנוע�  ´§ב� 

הול¦ ´�ל מתפ´²י© ב²ו´ה 
²²י©  �ו  מה�²  פת�ומית 

פת�ו© לפני¦�
 È מי� נמ�²  µל¦  ה´§ב 

מ�£ו´י מ§µול ל�£´ מעב´ בי» נתיבי©�
 È ל ה´§בµ µב� �ופנוע� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦ ´�ל במיקו© ק´וב לפ�ו§´ µי

µל¦�
 È ו פ£ות� µול הו� 5 קמ�µ§ל¦ לבי» המµ המהי´ות בי» ה´§ב µ´הפ ´µ�§

�מ�£´ µהבלימה מבו²עת ל�£´ µהמ§µול הו� במ´£ק ק´וב ל´§ב µל¦� 
תלוי ב²ו´ה ובמי�ות µל המ§µול� יית§» µיהיו מק´י© µבה© המ§µול נמ�² 

מ£ו± ל¤וו£ �µה ה´�ייה µל המ²למה���
 È�´יפועי© תלולי© במעלה �ו במוµ בעקומות £�ות� �ו
 Èת �ו ל� סלולהµובµעל פני �´¦ מ
 Èינויי© ב´מת בהי´ות ה�ו´� §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה�µ µי

• לפעול 	 עלולה  הי�  ע²מ�י�  ב�ופ»  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת  תב£»  �ל 
ב�ופ» ל� תקי» ול�´ו© לת�ונה�

S00653
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• המע´§ת ל� תו§ל לפעול ב�ופ» נ§ו» בתנ�י© ה´µומי© להל»� §�µ´ תנ�י© 	
�לה קו´י©� נתק �ת מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות�

⇐ עמו� 64
- 1
הל£± ב²מי�י© �ינו נ§ו»�
- 1
²מי� ה£ילו¯ הזמני מותק»�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל מתלה סוב�´ו מקו´י �µ´ בו²ע בו µינוי�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
ה²י´י© ה�ופ¤יי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
מ¤ע» §ב� מועמס על ה´§ב �ו בתו§ו� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
�ולקי©�  - ל�  ה�ו´ות   ´µ�§ למµל  §מו   �§´�וי פועל  ל�  המ£ווני©  מ§לול 

3
�
ה²פ²ופי© ל� מוµמעי©� הת²ו�ה µונה מ�µ´ המ²ב תקי»� ו§�
 µתמµיבות ק´י¤ית� הקפ� להµ£ תפקי�י© בעלי µל�ל�לי© ול²מי�י© י �1


ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
2� �© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� 

למקו© ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» 

§�י לב�וק �ת המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3� עבו´ פ´¤י© ל�בי מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
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 °®¨¶�מ®´§¶�ב¨¥מ¶�µ�¬¶ �©�³ו¶�ב¢מ»�­¥בוב
• בלימת 	 מע´§ת  µל  ההפעלה 

 EyeSight µל  ק�©-התנ�µות 
בזמ» בי²וע סיבוב מיוע�ת למנוע 
�ת  להפ£ית  �ו  התנ�µויות 
ע©  התנ�µויות  µל  ה£ומ´ה 
 «§µלי ´§ב מתק´בי© בנתיב ה§
µל התנועה המתק´בת� במיו£� 
µל  הנתיב  �ת  £ו²ה  §�µתה 
לב²ע  §�י  המתק´בת  התנועה 
נוס¯   �
ו§ו ב²ומת  �ו  פנייה 
נית»  המתק´בי©�  ה´§ב  ל§לי 
�© לזהות הול§י ´�ל �בל יית§» 

�
µה´§ב µל¦ ל� יע²ו´ �ו µהמע´§ת ל� תפעל בתנ�י© מסוימי©
• פונה� 	 §�µתה  בע´¦   µקמ�  25 על  העולה  במהי´ות  נוסע  µל¦  ה´§ב   ©�

 µ25 קמ� נוסע במהי´ות µל  נוס¯ ל§¦� �© �© ´§ב¦  המע´§ת ל� תפעל� 
בקי´וב� �ו נמו§ה יות´� �© המ§µול £ות¦ פת�ו© לפני ´§ב¦ �ו �© הו� מ£ו± 
ל�µה ה´�ייה� יית§» µה´§ב µל¦ ל� יע²ו´ �ו µהמע´§ת ל� תפעל §תלות 

�µל ה§ביµ ו�מת ´�ות �ו ה£לקלקות�§ 
בתנ�י© µוני©
� תנ�י©


הפ´µ המהי´ות בי£ס ל§לי ה´§ב המתק´ב� המ´£ק �ל ה´§ב המתק´ב�  -
�ופ» ההתק´בות והמיקו© µל ה´§ב ה�£´ בי£ס ל�²ו µל ה´§ב µל¦�

- �
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
- �
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
- ��
ה´�ות לפני© �´ועה ��µ �©µל�� ע´פל �ו עµ»� ו§�
המ§µול הו� מµהו µונה מ§לי ´§ב מתק´ב �ו הול¦ ´�ל� -

 È�¦לµ ב הנוסע ב�ותו §יוו» §מו ה´§ב§ ´§ב £ונה �ו́ 
 È
בעל £יי© ו§ו
 È
מעקה ב¤י£ות� עמו� ¤לפו»� ��´ �ו קי´� ו§�

�© �© ה´§ב המתק´ב הת�לה� �תה ל� מ�ותת לתזוזה ל§יוו» µה´§ב µל¦  -
נוסע למעµה�

S04093
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

�פילו �© המ§µול הו� §לי ´§ב מתק´ב� המע´§ת ל� י§ולה לזהות �ותו  -
§מ§µול המ¤´ה� ל�ו�מה� ל� נית» ל´�ות �ת £זית ה´§ב�

�פילו �© המ§µול הו� §לי ´§ב מתק´ב� ה´§ב µל¦ זז לתו¦ הנתיב µל  -
ה´§ב המתק´ב לפני µהמע´§ת י§ולה לזהות �ותו §מ§µול מ¤´ה�

µל  - בנתיב  נמ�²  µל¦  ה´§ב  מתק´ב�  ´§ב  §לי  הו�  המ§µול   ©� �פילו 
התנועה המתק´בת�

�פילו �© המ§µול הו� הול¦ ´�ל� בהת�© לבהי´ות µל הסביבה §מו �©  -
התנועה הי£סית� המ´�ה �ו הזווית µל הע²©� יית§נו מק´י© בה© המע´§ת 

ל� תו§ל לזהות �ותו�
• במיו£� קיימת �פµ´ות �בוהה µה´§ב µל¦ ל� יו§ל לע²ו´ �ו µהמע´§ת ל� 	

�תפעל במק´י© הב�י©
ה´�ות �´ועה ב�לל מי©� µל�� �בק ו§ו
 µעלו ל�ווי´ על-י�י §לי ´§ב �£´� �ו  -

ב�לל ��י מי©� £ול� עµ» ו§ו
 ב�ווי´�
התק´בות �ל הול¦ ´�ל בלילה� -
ה´§ב �ו הול¦ ה´�ל המתק´בי© נמ�²י© מ£ו± ל�זו´ המו�´ על-י�י הפנסי©  -

ה´�µיי©�
ה§יוו» הק�מי µל ה´§ב המתק´ב הו� ק¤»� נמו¦ �ו £´י�� -
ה´§ב ו§ו
 ממוק© §�²µו פונה �לי¦� -
ה´§ב ו§ו
 נוסע ל�£ו´� -
ה´§ב המתק´ב סו¤ה� מ�י± �ו מ�¤ ב�ופ» פת�ומי� -
´²י©  - �ו  ב²ו´ה פת�ומית מה�²  ´�ל מתפ´²י©  הול¦  �ו  ה´§ב המתק´ב 

פת�ו© לפני¦�
ה´§ב המתק´ב �ו הול¦ ה´�ל נמ�²י© ק´וב �ל פ�וµ ה´§ב µל¦� -

S04094
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¢ ¥´ו¶
• מע´§ת 	 �£´ת  ק�©-התנ�µות�  בלימת  מע´§ת  �ת  נתק  הב�י©�  במ²בי© 

בלימת ק�©-התנ�µות עלולה לפעול ב�ופ» ל� ²פוי�
⇐ עמו� 64

ה´§ב נ�´´� -
ה´§ב מועמס על מ�µית להובלת מ§וניות� -
מµתמµי© ב�ינמומ¤´ µל�ות� �לילי© £ופµיי© �ו ב²יו� �ומה� -
ב�ופ»  - ה�ל�לי©  �ת  ומסובב  המנוע  �ת  מתניע  ה´§ב�  �ת  מ´י©  המ§ונ�י 

£ופµי�
מעב´ מת£ת לµל¤י© תלויי©� ��לי© �ו ענפי© -
²מ£ייה סבו§ה��בוהה נו�עת ב´§ב -
נהי�ה במסלול מ´ו²י© -
ה´§ב עוב´ במתק» �ו¤ומ¤י ל´£י²ת מ§וניות -

• המע´§ת לבלימת ק�©-התנ�µות עלולה לפעול במ²בי© הב�י©� ל§» הת´§ז 	
בנהי�ה ב¤ו£ה�

מעב´ �´¦ µע´ �ו¤ומ¤י �נפת£ ונס�´� -
נוה�י© ק´וב ל´§ב µלפני©� הול¦ ´�ל �ו ´ו§ב �ופניי© -
נהי�ה במיקו© µבו µיפוע ה�´¦ מµתנה מה´ מ�ו� -

S00656

S01264
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§
ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 

ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�
- 
מעב´ �´¦ ענני קי¤ו´ �ו עµ»� ו§�
נהי�ה במז� �ווי´ �´וע� §�ו» µל� §ב� �ו סופות µל�� -
- 
�זי הפלי¤ה הנפל¤י© מה´§ב µלפני© נ´�י© בבי´ו´ במז� �ווי´ ק´� ו§�

�ו  - בעקומה  מ§µול   µי
בה¤²לבות�

פני  - על  מ�ו�  ק´וב  £ולפי© 
´§ב �ו ע²©

�ו  - לקי´  מ�ו�  ק´וב  עו²´י© 
ל´§ב µמלפני©

S02669

S00652
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עוב´י© �´¦ התזת מי© מממ¤´ות �ו ממתזי ניקוי µל� ב�´¦ -

• 	 µפת הפ�וµבול¤י© מעב´ ל ´µ� �
ו§� �© יµ מ¤ע» �ו �ביז´י© מותקני©� 
הק�מי� י��ל �ו´¦ ה´§ב ויית§» µהמע´§ת ל� תו§ל למנוע התנ�µות�

• µה�ווµה 	 יית§»  �ו¤ומ¤ית�  בלימה  בזמ»  הבל©  �ווµת  �ת  מפעיל  �תה   ©�
תהיה קµה� בזמ» בלימה �ו¤ומ¤ית� יית§» �© �µווµת הבל© תנוע מע²מה� 
�ילה� בל£י²ה £זקה יות´ על �ווµת הבל© תו§ל להפעיל  ב§ל מק´ה� זו תופעה́ 

§ו£ בלימה £זק יות´� הפעל §ו£ בלימה ��ול יות´ לפי ה²ו´¦�

 ´® 
´�ילה  תופעה  זו  ה�ו¤ומ¤ית�  הבלימה  במהל¦  £´י�י©  ´עµי©  µייµמעו  יית§» 

µמקו´ה בהפעלה µל הבלמי©�

S02636
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

זיהוי של הולכי רגל �
הול§י   ©� לזהות  י§ולה   EyeSight-ה מע´§ת 
´�ל� מע´§ת ה-EyeSight מזהה הול§י ´�ל על-
פי המי�ה� ה²ו´ה� והתנועות µלה©� המע´§ת 
 µ�´ה µל  המת�´   ´µ�§ ´�ל  הול¦  מזהה 

וה§תפיי© הינו ב´ו´�

א¢ ´ 
תפקו� בלימת ק�©-התנ�µות µל מע´§ת ה-EyeSight מזהה �© הול§י ´�ל §מ§µולי©� 
´�ל�  הול¦  לזהות  תו§ל  ל�  המע´§ת  µבה©  מק´י©  µיהיו  יית§»  בתנ�י©�  תלוי  �בל� 
�ל §ע²© הי� �בוהה במיו£� בתנ�י© µלהל»� הסבי´ות µהמע´§ת ל� תו§ל לזהות הול¦́ 

• הול§י ´�ל הול§י© בקבו²ה�	
• הול¦ ´�ל ק´וב לקי´ �ו למ§µול �£´�	
• הול¦ ´�ל מµתמµ במ¤´ייה�	
• הול¦ ´�ל לובµ ב��י© ²µבע© �ומה ל²בע הסביבה�	
• הול¦ ´�ל נו�µ מ¤ע» ��ול�	
• הול¦ ה´�ל §פו¯� §ו´ע �ו µו§ב�	
• הול¦ ה´�ל נמ�² במקו© £µו¦�	
• הול¦ ´�ל £ו²ה לפני¦ מה�² ב�ופ» פת�ומי �ו פת�ו© ´± לפני¦�	

S02796

בע´¦ 1 

ע� 2 מ
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

זיהוי של רוכבי אופניים �
´ו§בי   ©� לזהות  י§ולה   EyeSight-ה מע´§ת 
´ו§בי  מזהה   EyeSight-ה מע´§ת  �ופניי©� 

�ופניי© על-פי ה�ו�ל� ה²ו´ה� והתנועה µלה©�
המע´§ת י§ולה לזהות ´ו§ב �ופניי© §�µ´ קו 
המת�´ µל ה´ו§ב וה�ופניי© ב´ו´ והי� מזהה 

תנועה µל ב» ��©�

א¢ ´ 
מע´§ת  µל  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת  תפקו�  מסוימי©  µבתנ�י©  יית§» 
ה-EyeSight ל� יזהה ע²מי© מסוימי© §מ§µולי© �פµ´יי©� הסבי´ות µהמע´§ת 

ל� תו§ל לזהות ´ו§ב �ופניי© §ע²© הי� �בוהה במיו£� בתנ�י© µלהל»�
• ´ו§ב �ופניי© הנע בקבו²ה י£� ע© ´ו§בי �ופניי© �£´י© �ו הול§י ´�ל�	
• ´ו§ב �ופניי© ק´וב לקי´ �ו למ§µול �£´�	
• ה²בע µל ב��י ´ו§ב ה�ופניי© ו��ו µל ה�ופניי© �ומה ל²בעי הסביבה�	
• פ´י¤ ��ול ממ�י© ני�µ על ה�ופניי©�	
• ´ו§ב �ופניי© עומ� בזמ» µהו� מ�ווµ �ו נµע» על ה§י�ו»�	
• ´ו§ב �ופניי© במקו© �פל�	
• ´ו§ב �ופניי© פו´± פת�ו© מה�² �ו מופיע פת�ו© לפני¦�	
• ´ו§ב �ופניי© £ו²ה לפני¦ במהי´ות �בוהה�	

S04049

 בע´¦
 1 ע� 

2�5 מ
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

פעולת מערכת בלימת קדם-התנגשות

§�µ´ יµ מ§µול לפני¦ במהל¦ הנהי�ה� המע´§ת מפעילה �ת ה´µ ¯²להל» §�י להזהי´ �ת 
הנה�� להפעיל �ת בק´ת הבלימה� ולהפעיל �ת �ו´ות הבלימה�

�א¢ ´¶�מ´�³£ב¥¤£ו»
§�µ´ המע´§ת קובעת µקיי© סי§ו» להתנ�µות� הת´�ה מµמיעה ²פ²ופי© ק²´י© £וז´י© 

ונµני©� והמ£ווני© µבמ§לול המ£ווני© נ�לקי© §�י להזהי´ �ת הנה��
�זה´ת מ´£ק הבי¤£ו» פועלת §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת ל� מופעלת�

§�µ´ הנה� לו£± על �ווµת הבל© §�י לה�¤ ומµי� מ´£ק בי¤£ו» מת�י©� ה�זה´ה מתב¤לת�

�אµו¬ �וא¢ ´  ב¨¥מ ́�
ק²´י©  ²פ²ופי©  להתנ�µות� הת´�ה מµמיעה  �בוה  סי§ו»  קובעת µקיי©  §�µ´ המע´§ת 
£וז´י© ונµני© והמ£ווני© µבמ§לול המ£ווני© וב�² המי�ע המ´§זי נ�לקי© §�י להזהי´ �ת 
יבוק´�  המנוע  µהספק   ©� ויית§»  לפעול�  עµויה  הבלימה  בק´ת  מסוימי©  במ²בי©  הנה�� 
�© המע´§ת קובעת µמי�ת פעולת ההת£מקות �בלימה� הי�וי� ו§�
� µננק¤ה על-י�י הנה� 

הפ£יתה �ת הסי§ו» להתנ�µות� מתב¤לת הפעלת הבלמי©�

�ב¨¥מ �µ¬¥¥ �וא¢ ´ 
�© המע´§ת קובעת µהסי§ו» להתנ�µות �בוה מ�ו�� ²פ²ופי ההת´�ה מµתני© ל²ליל ²פ²ו¯ 
´²ו¯ ומופעלת בק´ת בלימה £זקה יות´� �© למ´ות פעולת הת£מקות µננק¤ה על-י�י הנה� 
על-י�י  מבוק´י©  המנוע  והספק  הבלימה  נמנעת�  בלתי  הי�  µהתנ�µות  המע´§ת  קובעת 

המע´§ת�

§�µ´ ה´§ב נע²´ על-י�י הבלימה הµנייה� הנה� ²´י¦ לל£ו± על �ווµת הבל© §�י µה´§ב 
יי�µ´ במ²ב ע²י´ה�
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S03875

א¢ ´¶�מ´�³£ב¥¤£ו» ב¨¥מ �´אµו¬ �
וא¢ ´ 

ב¨¥מ �µ¬¥¥ �וא¢ ´ 

¤וו£�­§¬¶� ¶¬�µו¶� ¤וו£�­§¬¶�
 ¶¬�µו¶��בו  

¤וו£�­§¬¶� ¶¬�µו¶�
�בו  �מאו�

מ§µו¨

המע´§ת 
הפועלת

§ו£ הבלימה 
סו� הת´�ה£יווי בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©ה�ו¤ומ¤ית

�זה´ת 
מ´£ק 
£לµהבי¤£ו»

S04062

²פ²ופי© 
ק²´י© 
עוקבי©

בלימה 
מתונה´�µונה

²פ²ופי© 
ק²´י© 
עוקבי©

בלימה 
²ו¯£זקהµנייה ²פ²ו¯́ 

 ´® 
• במק´י© הב�י©� בק´ת הבלימה תµו£´´ ל�£´ µה´§ב נע²´ על-י�י מע´§ת 	

בלימת ק�©-התנ�µות�
ל£י²ה על �ווµת הבל©� -
- �� N ל£י²ה על �ווµת הה�²ה �פ´¤ �© י�ית ההילו§י© נמ�²ת במ²ב 
- � P העב´ת י�ית ההילו§י© למ²ב 
ה´§ב ע²´ למµ¦ 2 �קות� -
בל© ה£נייה ה�לק¤´וני הופעל� -
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• ל�£´ ע²י´ה על-י�י הבלימה הµנייה� במק´י© µלהל» בל© ה£נייה ה�לק¤´וני 	
יופעל�

�לפי´ו¤ �ופ» µ£´ו´ בל© ה£נייה� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦��
£לפו 2 �קות בקי´וב מ´�ע µה´§ב נע²´ ו�ווµת הבל© ל� ל£ו²ה� -
§�µ´ �לת §לµהי נפת£ת �פ´¤ ל�לת ה�£ו´ית המת´וממת�� -
במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה� -
מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית� -
• ל� הבלימה ה´�µונה ול� הבלימה הµנייה יפעלו במק´י© הב�י©�	

מהי´ות ה´§ב הי� §-1 קמ�µ �ו פ£ות �§�µ´ י�ית ההילו§י© נמ�²ת במ²ב  -
N ומהי´ות ה´§ב µל¦ הי� §-4 קמ�µ �ו פ£ות� �ו 200 קמ�µ �ו יות´�

´ו§ב  - �ו  ´�ל  הול¦  הו�  והמ§µול  יות´�  �ו   µ100 קמ� הי�  מהי´ות ה´§ב 
�ופניי©�

הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב פעילה� -
• �© המע´§ת מזהה �ת �ו´ות הבלימה µל ה´§ב µמלפני©� ה´§ב µל¦ ית£יל 	

לה�¤ מוק�© יות´ מ�µ�§ ´µ´ הי� ל� זיהתה �ות©�
• זמ» �´ו¦ 	 יµ מק´י© מסוימי© בה© הבלימה ה´�µונה מופעלת למµ¦ פ´ק 

יות´� �£ת הסיבות ל§¦ הי� עקב הפ´µ מהי´ות ��ול בי£ס למ§µול µמלפני©� 
במק´י© �לה� יית§» µתופעל בק´ת בלימה £זקה �ו £לµה יות´�
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מחוון פעולת מערכת בלימת קדם-התנגשות �
ל�£´ פעולת מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות� מופיעה הו�עה ב�זו´ מס¦ ה�זה´ה µל ת²ו�ת 

מ§לול המ£ווני© ונ�µ´ת מו�²ת למµ¦ פ´ק זמ» מסוי©�

 Apply Brake To� ההו�עה  �ת  י²י�  המס¦ 
לµמו´  §�י  הבל©  �ת  �הפעל   �Hold Position
על המיקו©� §�י להמ´י± �ת הנה� לל£ו± על 
ההת´�ה  מוµמעת  זה  בזמ»  הבל©�  �ווµת 
ע�  �קות   2-§  ¦µלמ יו�²  זה  מס¦  �²פ²ו¯�� 

µהנה� יל£± על �ווµת הבל©�

ה�זה´ה  מס¦  ב�זו´  ונות´ת  מופיעה  הו�עה 
µל ת²ו�ת מ§לול המ£ווני© §�י ל²יי» µמע´§ת 

בלימת ק�©-התנ�µות הופעלה�

S02962

S03130
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

פעולת מערכת בלימת קדם-התנגשות

�בוה  סי§ו»  µקיי©  קובעת  �§µהמע´§ת  מופעלת  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת   ´µ�§
להתנ�µות במ§µול µמלפני©�� �© הנה� לו£± על �ווµת הבל©� המע´§ת קובעת µזו בלימת 

£י´ו© ומפעילה �ו¤ומ¤ית �ת הסיוע לבלימה�

¢ ¥´ו¶
�© הנה� לו£± על �ווµת הבל© §�µ´ �זה´ת מ´£ק הבי¤£ו» מופעלת� הסיוע 
µל בלימת ק�©-התנ�µות ל� יפעל� ה´§ב מ�¤ §µהנה� מפעיל §ו£ בלימה ´�יל�

 ´® 
• תפקו� סיוע בלימת ק�©-התנ�µות �ינו פועל §�µ´ מהי´ות ה´§ב הי� §-10 	

קמ�µ �ו פ£ות� �ו 200 קמ��µ �ו יות´�
• למי�ע ל�בי תפקו� הסיוע לבלימה� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�	
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

פעולת היגוי חירום אוטונומי

�© בזמ» נסיעה קיי© מ§µול מלפני©� מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות �בלימה ´�µונה ובלימה 
µנייה� מופעלת §�י למנוע התנ�µות� �£´י הפעלת הבלימה הµנייה� המע´§ת קובעת �© 
ל§ביµ בו �תה נוסע יµ סימו» נתיבי© ו§» הי� קובעת �© קיי© מ´וו£ מספיק ��ול §�י למנוע 
§ב המתק´ב מ�£ו´� בעז´ת  התנ�µות בנתיב µל¦� ב�ותו זמ»� המע´§ת בו�קת �© קיי© §לי́ 
£ייµני ה´��´� �© קיימת �פµ´ות �בוהה מ�ו� להתנ�µות ע© המ§µול �© מµתמµי© ´ק 
בבלימה µנייה� על-י�י µימוµ במי�ע הזה� מופעלת מע´§ת הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי והמע´§ת 
מבק´ת �ת �ל�ל הה�ה §�י למנוע התנ�µות תו¦ הי�µ´ות בנתיב� �£´י מניעת התנ�µות 
ע© הע²©� המע´§ת ממµי§ה לבק´ �ת פעולת �ל�ל הה�ה §¦ µה´§ב µל¦ ל� נו¤µ �ת 

הנתיב µלו�

א¢ ´ 
• להפ£ית 	 �ו  התנ�µויות  למנוע  מיוע�   EyeSight µל  ה�ו¤ונומי  ה£י´ו©  הי�וי 

�ת ה£ומ´ה µל התנ�µויות ע© §לי ´§ב� ´ו§בי �ופניי© והול§י ´�ל� ע© ז�ת� 
בתנ�י© מסוימי© ל� נית» ל�לות �ת המ§µול ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל�

• §µהי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי �ו מע´§ת �£´ת מופעלת� הנה� £ייב לב�וק �ת 	
ה�זו´ סביב ה´§ב ול�£´ מ§» לנקו¤ בפעולה המת�ימה� §מו למµל הפעלת 

�ל�ל הה�ה �ו ל£י²ה על הבלמי©�

S04095

בלימה µנייה בלימה ´�µונה

 ´�µמבק´ �ת ה´§ב להי
בנתיב

מפעיל �ת �ל�ל הה�ה §�י 
למנוע �ת ההתנ�µות

מ�µ´ �ת המ´וו£ למניעת 
התנ�µות
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

• ה��´ת ההפעלה µל הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי הי� §µהמע´§ת קובעת µל� נית» 	
ומתקיימי©  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת  בעז´ת  ´ק  מהתנ�µות  להימנע 
תנ�י© �£´י© §�ו�מת תנ�י הנסיעה וזיהוי הע²©� היעילות µלה מµתנה על 

בסיס תנ�י© µוני©� ל§»� התפקו� הזה ל� יפ�י» תמי� �ת �ותו הבי²וע�
• הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי ל� מופעל §µמע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת� 	

זה �© ל� מופעל §µהה�¤ה בעקבות פעולת מע´§ת בלימת ק�©- תפקו� 
התנ�µות �ינה מספקת�

• פעולת 	 הי�  µהפעולה  קובעת  והמע´§ת  הה�ה�  �ל�ל  �ת  מפעיל  הנה�   ©�
הת£מקות� יית§» µהפעלת �ל�ל הה�ה על-י�י המע´§ת ל� תפעל�

• יופעל �© המע´§ת קובעת µהנה� ל� מ£זיק �ת 	 הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי ל� 
�ל�ל הה�ה�

• התפקו� הזה ל� יופעל �© מהי´ות ה´§ב µל¦ עולה על 80 קמ�µ בע´¦� נוס¯ 	
ל§¦� �© �© ´§ב¦ נוסע במהי´ות µל 80 קמ�µ בקי´וב� �ו נמו§ה יות´� �© 
´§ב �£´ £ות¦ פת�ו© לפני ´§ב¦� יית§» µל� יהיה נית» למנוע התנ�µות �ו 
µהתפקו� ל� יפעל §תלות בתנ�י© µוני©
 §�ו�מת ´�ות �ו ה£לקלקות µל 

�µה§בי
� תנ�י©


- �
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
- �
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
- ��
ה´�ות לפני© �´ועה ��µ �©µל�� ע´פל �ו עµ»� ו§�
הע²© המת�לה הו� מµהו µונה מ§לי ´§ב� �ופנוע� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦  -

´�ל�
�פילו �© המ§µול הו� �ופנוע� �ופניי© �ו הול¦ ´�ל� בהת�© לבהי´ות µל  -

הסביבה §מו �© התנועה הי£סית� המ´�ה �ו הזווית µל הע²©� יית§נו מק´י© 
בה© המע´§ת ל� תו§ל לזהות �ותו�

נקבע  - ´�ל�  הול¦  �ו  �ופניי©�  ´ו§בי  �§ולל  §§לי ´§ב  �© �© הע²© מזוהה 
ו£ו²ה �ת הנתיב µל¦ §מו למµל £ו²ה �ת ה§ביµ �ו £ות¦  זז  µהע²© 

לפני¦�
בהתנ�µות ע© §לי ´§ב� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦ ´�ל הנמ�² בק´בת מ´§ז  -

הנתיב לפני ´§ב¦�
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

�ווµת הה�²ה�  - בסיס הפעלת  �על  הנה�  על-י�י  קובעת µפעולה  המע´§ת 
בלימה� זווית �ל�ל הה�ה� ו§�
� נעµתה §פעולת הת£מקות�

�ווי´  - ל²£י  ²מי�י©�  µ£יקת  בלמי©�  �מע´§ות  ה´§ב  µל  הת£זוקה  מ²ב 
�
ב²מי�י©� ה�© ²מי� £ילו¯ זמני נמ�² בµימו�µ ו§�

- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
הבלמי© ק´י© עקב ¤מפ´¤ו´ה £י²ונית נמו§ה �ו מי� ל�£´ התנעת המנוע� -
הבלמי© הת£ממו £ימו© ית´ בנסיעה במו´�ות �בי²ועי הבלימה מופ£תי©�� -
ב�µ© �ו ל�£´ ´£י²ת ה´§ב �הבלמי© ´¤ובי© ובי²ועי הבלימה מופ£תי©� -
המ§µול ל� מזוהה §§לי ´§ב� ´ו§ב �ופניי© �ו הול¦ ´�ל� -
ל� נית» לזהות �ת סימו» הנתיב� -
ל� נית» לזהות �ת הפעלת �ל�ל הה�ה על-י�י הנה�� -
- �´µינו י�µ µתה נוסע על §בי�
�תה נוסע על §ביµ ע© µיפוע תלול� -
תנ�י הזיהוי µל המ²למה הס¤´י�וסקופית -

יופעל  µל�  יית§»  �ו  ה´§ב  �ת  לע²ו´  יו§ל  ל�  µהתפקו�  יית§»  במיו£�� 
במק´י© הב�י©�

 È�
�´§י© ע© נתיבי© מו�בלי© �ו נתיבי© �´עיי© ב�לל עבו�ות ב§בי�µ ו§�
 Èי© ע© עקומות§´�
 È�©ניµו סימוני נתיבי© י´�µנ
 Èל��µ לוליות �ו £ומ´י המסתµ ל��µ ו´�µה�´¦ נ £¤µעל מ
 È�¦´ה� £¤µו על מ´�µס�קי© �ו עקבות בנייה נ
 È לי¤ה ב´§ב ב�´§י© קפו�ות�µ «ה²מי�י© עלולי© להסת£´´� ול�´ו© ל�ב�

�´§י© מ§וסות בµל� �ו מµ¤£י �´¦ £לקלקי© �£´י©�
 È י´ות� �זו´ £נייה� לי�µ ´נ§נסי© לפנייה £�ה לתו¦ מ£ל¯ �ו ²ומת� �ו ל�זו

בית» ��´ה �ו מתקני© �£´י©
 È�©²ל מתק´בי© �ל ה�זו´ בק´בת הע� ו§ב �ופניי© �ו הול¦́  §ב�́  §לי́ 
 Èיעקו¯ �ות¦ מתק´ב�µ ב§ §ב מתק´ב מלפני© �ו́  §לי́ 
 È�¦לµ ו§ב ה�ופניי© �ו הול¦ ה´�ל £ו²י© �ת נתיב הנסיעה ´§ב המ¤´ה�́ 
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

 È ל¦ ב�מ²עות המ²למה הס¤´י�וסקופית�µ ה לקבוע �ת �בולות הנתיבµק
�ל�ו�מה� ל� קיימי© סימוני נתיב �קווי© לבני© ו§ו
�� �ו µסימוני הנתיב קµי© 

��µי©� �קי© �ו ב�וו» �ומה ל²בע ה§ביµה© £לµ «לזיהוי מ§יוו
 È�¦ב המתק´ב מה£זית בנתיב הסמו§´
 È�¦לµ ות בנתיבµל� קיי© מ´וו£ מספיק ��ול §�י למנוע התנ�
 È�
ה�זו´ סביב הפ�וµ ה�£ו´י µל¦ מלו§ל¦ �ו µהו� מ§וסה ב§פו´� בו± ו§ו
 È�
הפ�וµ ה�£ו´י µל¦ µ´ו¤� מקומ¤� ל� מיוµ´ ו§ו
 È וב וה´§ב¤ �תה נוסע על §בי מוµל�� �ו µיµ µלוליות על ה§ביµ �ו µהו�́ 

�
§ב סמו§י© מעלי© מפני ה§ביµ ל�ווי´ מי©� µל� ו§ו µל¦ �ו §לי́ 
• �סו´ בה£ל¤ לנסות לב�וק �ת הפעולה µל הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי�	

ה´§ב µל¦ עלול µל� לע²ו´� �ו µהמע´§ת י§ולה µל� לפעול� מ²ב µיו§ל  -
ל�´ו© להתנ�µות µל� ב§וונה�

• המע´§ת ל� תו§ל לפעול ב�ופ» נ§ו» בתנ�י© ה´µומי© להל»� §�µ´ תנ�י© 	
�לה קו´י©� נתק �ת הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי�

⇐ עמו� 64
- 1
הל£± ב²מי�י© �ינו נ§ו»�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
- 1
ה�ל�לי© �ינ© מ�וזני© �למµל� מµקולת �יזו» הוס´ה �ו ל� במקומה הנ§ו»��
- 1
ה§וונת ה�ל�לי© �ינה תקינה�
-  ´µמ� יות´  קµה  הה�ה  �ל�ל  µסיבוב  �ו  הה�ה  ב�ל�ל  £´י�ה  ´עי�ה   µי

§´�יל�
�ל�ל הה�ה הו£ל¯ ב£לקי© �£´י© מ�µ´ £לקי סוב�´ו מקו´יי©� -
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל מתלה סוב�´ו מקו´י �µ´ בו²ע בו µינוי�� -
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מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
�ל�ל ה£ילו¯ הזמני מותק»� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
ה²י´י© ה�ופ¤יי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
�ולקי©�  - ל�  ה�ו´ות   ´µ�§ למµל  §מו   �§´�וי פועל  ל�  המ£ווני©  מ§לול 

3
�
ה²פ²ופי© ל� מוµמעי©� הת²ו�ה µונה מ�µ´ המ²ב תקי»� ו§�
 µתמµלה הקפ�  ק´י¤ית�  £µיבות  בעלי  תפקי�י©   µי ול²מי�י©  1� ל�ל�לי© 


ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
2� �© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� למקו© 

ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת 

המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3� עבו´ פ´¤י© ל�בי מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�




57

מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

• למ²למה הס¤´י�וסקופית י§ול להיות קוµי בזיהוי סימוני הנתיב בתנ�י© µלהל» 	
ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© בנתיב הנסיעה µל¦ �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
מהנתיב  - מתפ´±  ´§ב  §לי 

µמלפני©  µה´§ב  �ו  הסמו¦ 
מ£לי¯ נתיבי©�

מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 
פת�ו©�

²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -
סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 

הנתיבי©�
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -

�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 
��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�

£ב  - ו£ב הנתיב ²´ מ�י �ו́   ́©�
מ�י�

�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -
יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב הבי²ועי©  -

µל המ²למה�
 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�¦´ינ© סימוני נתיב מסומני© על ה��µ ©קווי
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

S03022
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מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
בעקומה�  �§ניסה�י²י�ה  פת�ו© 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�

µמובילי©  - לנתיבי©  §ניסה 
ל�זו´י  ל²מתי©�  למ£לפי©� 

µי´ות �ו ל£ניוני©
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�
ב§ניסה  - §�ו»  מµתנה  הבהי´ות 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
מעל  - מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

S02855

S03482

�µית  ́¦´� נתיב י²י�ה
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

¢ ¥´ו¶
• הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי עלול לפעול ב�ופ» בלתי ²פוי במ²בי© הב�י©� ל§» עלי¦ 	

לוו�� ניתוק µל הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי�
⇐ עמו� 64

ה´§ב נ�´´� -
ה´§ב מועמס על מ�µית להובלת מ§וניות� -
מµתמµי© ב�ינמומ¤´ µל�ות� �לילי© £ופµיי© �ו ב²יו� �ומה� -
ב�ופ»  - ה�ל�לי©  �ת  ומסובב  המנוע  �ת  מתניע  ה´§ב�  �ת  מ´י©  המ§ונ�י 

£ופµי�
מעב´ מת£ת לµל¤י© תלויי©� ��לי© �ו ענפי© -
²מ£ייה סבו§ה��בוהה נו�עת ב´§ב -
נהי�ה במסלול מ´ו²י© -
�ו¤ומ¤י  - במתק»  עוב´  ה´§ב 

ל´£י²ת מ§וניות

• הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי עלול לפעול במ²בי© הב�י©� ל§» הת´§ז בנהי�ה ב¤ו£ה�	
�תה מתק´ב ל´§ב� הול¦ ´�ל �ו ´ו§ב �ופניי© הנמ�²י© לפני¦� -

S00656

S01264
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§
ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 

ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�
- 
מעב´ �´¦ ענני קי¤ו´ �ו עµ»� ו§�
נהי�ה במז� �ווי´ �´וע� §�ו» µל� §ב� �ו סופות µל�� -
- 
�זי הפלי¤ה הנפל¤י© מה´§ב µלפני© נ´�י© בבי´ו´ במז� �ווי´ ק´� ו§�

�ו  - בעקומה  מ§µול   µי
בה¤²לבות�

�תה £ול¯ ק´וב ל�²ו µל §לי  -
�ופניי©  ´ו§ב  ´�ל�  הול¦  ´§ב� 

�ו מ§µול�
לזהות  - י§ולה  ל�  המע´§ת 

ע²© המופיע ב�ופ» פת�ומי �ו 
£ות¦ פת�ו© לפני ה´§ב µל¦ 

מה��²
ב�ופ»  - לזוז  מת£יל  המ§µול 

פת�ומי�
µל¦�  - בנתיב  סימוני©  §ל  �י» 

ו§ו
 עלולי©  בי» הנתיב µל¦ לבי» נתיב סמו¦� µול ה�´¦  �ווני©  �בל הב�לי 
להיות מזוהי© §סימוני נתיב�

S02669

S00652
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

ב¤עות  - להי£µב  µעלולי©   
ו§ו עיקולי©  ס�קי©�  ל§לו¦�  µל¦  בנתיב  קיימי© 
לסימוני נתיב�

ה§ביµ ²´ והסימוני© בנתיב µל §לי ה´§ב המתק´בי© ממול עלולי© להי£µב  -
ב¤עות לסימוני© µל הנתיב µל¦�

עוב´י© �´¦ התזת מי© מממ¤´ות �ו ממתזי ניקוי µל� ב�´¦ -

• לבי¤ול הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי� סובב �ת �ל�ל הה�ה �ו ל£± על �ווµת הה�²ה�	
• 	 µפת הפ�וµבול¤י© מעב´ ל ´µ� �
ו§� �© יµ מ¤ע» �ו �ביז´י© מותקני©� 

הק�מי� י��ל �ו´¦ ה´§ב ויית§» µהמע´§ת ל� תו§ל למנוע התנ�µות�

S02636
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

 ´® 
הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי ל� יפעל במ²בי© הב�י©�

• מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת�	
• SRVD מנותק�	
• המ§µול הו� ´§ב המתק´ב מלפני©�	
• ´ו§ב �ופניי©� הול¦ ´�ל �ו §לי ´§ב £ו²ה לפני ה´§ב µל¦�	
• ל� קיי© מ´£ב מספיק §�י למנוע התנ�µות� �ו µע²© �£´ הת�לה ב�זו´ סביב 	

המ´£ב ה�´וµ §�י להימנע מהתנ�µות�
• ע²מי© מתק´בי© �ל ה´§ב� מה£זית �ו מ�£ו´� 	
• ל� נית» לזהות �ת הנתיב �ו �ת סימוני הנתיב�	
• המע´§ת לבלימת ק�©-התנ�µות פעילה ב�לל מעקי הב¤י£ות �ו מבני© �£´י©�	
• המע´§ת קובעת µבק´ת ההי�וי ל� י§ולה למנוע התנ�µות�	
• במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה�	
• מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	

§�µ´ הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מופעל� מס¦ ההו�עה המתפ´²ת מופיע למµ¦ זמ» מסוי© על 
ת²ו�ת מ§לול המ£ווני© §�י ל�וו£ ל¦ �ו�ות ההפעלה�

⇐ עמו� 50
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

תקלה בהיגוי חירום אוטונומי והפסקת פעולה זמנית

�© הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מפסיק לפעול ב�ופ» זמני� מ£וו» הניתוק µל הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי 
מ�י´� §µה�ו´© לבעיה נפת´� הפעולה £וז´ת למ²ב ה´�יל�

המ£וו» יופיע �© בתנ�י סביבה ק´י© �ו £מי© מ�ו�� ו§» �© קיי© מ²ב �י-תקינות במת£ µל 
הסוללה�

�© מ£וו» הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מנותק ממµי¦ לה�י´ למµ¦ זמ» ´ב� יית§» µיµ תקלה 
µהמע´§ת  §�י  היבו�»  מ¤ע©  סוב�´ו  מו´µה  µי´ות  למ´§ז   ´µהתק  �EyeSight במע´§ת 

תיב�ק בהק�© ה�פµ´י�

 ´® 
זה�  SRVD מנותק� במק´ה   ´µ�§ בהי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי µתמµנית» לה ל� 

מ£וו» הניתוק µל הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מ�י´�

מחוון היגוי חירום אוטונומי מנותק �
מת�  �ת  §µמעבי´י©  �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 
µניות   10 בע´¦  ו§בית   �ON� למ²ב  הה²תה 

ל�£´ µהמנוע מותנע�
ה£י´ו©  הי�וי   ´µ�§ �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 

ה�ו¤ונומי מנותק�
⇐ עמו� 64

S04099
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

הפסקת/הפעלת מערכת בלימת קדם-התנגשות

הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפעיל�להפסיק �ת מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות �§ולל 
תפקו� סיוע לבלימת ק�©-התנ�µות והי�וי £י´ו© �ו¤ונומי��

 �Pre-Collision Braking� ¦על מס �ה��´ת מופעל� �Setting ON� תפקו� זה מופעל על-י�י ב£י´ת
�EyeSight ל ה��´ותµ �ותµבלימת ק�©-התנ��

 Pre-Collision� מס¦  על  מופעל�  �ה��´ת   �Setting OFF� ב£י´ת  על-י�י  מופסק  זה  תפקו� 
�EyeSight ל ה��´ותµ �ותµבלימת ק�©-התנ�� �Braking

⇐ עמו� 204

�© פעולת מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מופסקת� נו´ית ה£יווי µל מע´§ת בלימת ק�©-
התנ�µות מנותקת �OFF� מ�י´ה על לו£ המ£ווני©�

 ´® 
• ה��´ות הפעלה�הפסקה µל מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות פועלות בµיתו¯ 	

ע© הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי וע© ניהול מ²ע´ת ק�©-התנ�µות�
• מ�ומ© 	 המנוע   ©� מנותקת�  ק�©-התנ�µות  לבלימת  המע´§ת   ´µ�§  ©�

ומופעל מ£��µ מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות תופעל מ£�µ�§ �µ´ המנוע 
���ON�� ל המע´§ת הי� במ²ב מופעלµ קביעת ב´י´ת המ£�ל �µ�£מותנע מ
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מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות

� )OFF( נורית חיווי מערכת בלימת קדם-התנגשות מנותקת
הה²תה  מת�   ´µ�§ �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 
�ולקת  ונ�µ´ת   ��ON� מ£וב´  למ²ב  מועב´ 
למµ 10-§ ¦µניות ל�£´ הפעלת המנוע� הי� 
מ�י´ה §�µ´ מע´§ת בלימה ק�©-התנ�µות� 
ק�©- מ²ע´ת  ובק´ת  �ו¤ונומי  £י´ו©  הי�וי 

התנ�µות מנותקות�
הי� נ�לקת �© בתנ�י© הב�י©�

במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה�	•

⇐ עמו� 198
מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	•

⇐ עמו� 200

 ´® 
• נו´ית ה£יווי µל מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת מ�י´ה� ונו´ית ה£יווי 	

µל הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מנותק מ�י´ה �© הי��
⇐ עמו� 63

• נ�לקת� 	  �OFF� מנותקת  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת  £יווי  נו´ית   ´µ�§
ק�©-התנ�µות�  לבלימה  סיוע  תפקו�  �§ולל  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת 

ובק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות �ינ» פועלות�
• ל� נית» להµתמµ בהי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי §�SRVD ´µ מנותק� במק´ה זה� 	

מ£וו» הניתוק µל הי�וי ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מ�י´�

S03480
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בקרת שיוט מסתגלת מתקדמת
בק´ת הµיו¤ המסת�לת המתק�מת הי� מע´§ת סיוע בנהי�ה המיוע�ת לסייע לנה�י© בעת 
נהי�ה ב�´¦ מהי´ה �§ולל במהל¦ עומס תנועה ובעת נסיעה במהי´ות �בוהה�� בק´ת הµיו¤ 
המסת�לת �⇐ עמו� 66� ותפקו� המ´§וז בנתיב �⇐ עמו� 97�� הפועל במקוµ´ לבק´ת הµיו¤ 
המסת�לת� מµמµי© לסיוע בנהי�ה על-י�י בק´ה �ו¤ומ¤ית µל �ווµת הה�²ה� הבל© וההי�וי�

בקרת שיוט מסתגלת

בק´ת הµיו¤ המסת�לת הי� מע´§ת עז´ לנהי�ה µנוע�ה להעניק נהי�ה נו£ה יות´ ב�´§י© 
 ´µ� מלפני©  ´§ב  §לי  מזהה  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  עי´וניות�  בי»  ו�´§י©  מהי´ות 
נוסעי© ב�ותו נתיב תנועה� וה´§ב µל¦ נוסע �£´י ה´§ב µלפני© �ע� לע´¦ מהי´ות ה´§ב 
המקסימלית µנקבעה�� בעת נסיעה �£´י ´§ב� ה´§ב µל¦ יµמו´ �ו¤ומ¤ית מ´£ק בי¤£ו» 
מת�י© למהי´ות ה´§ב µלפני¦� §�µ´ ה´§ב µלפני¦ מ�יע לע²י´ה מו£ל¤ת� ה´§ב µל¦ 
ייע²´ �© הו� ובל© ה£נייה ה�לק¤´וני יופעל �ו¤ומ¤ית� בק´ת ה´§ב �פµ´ית במהי´ויות 
המ´בית  מהמהי´ות  �בוהה  במהי´ות  לנסוע  ל¦  �µסו´  ז§ו´   �µקמ�  180-§ לבי»   0 µבי» 

המות´ת על-פי התמ´ו´י©�

א¢ ´ 
• מע´§ת זו �ינה מספקת לנה� תפקו� נהי�ה �ו¤ומ¤ית �µ´ מ¤פל ב§ל תנ�י 	

התנועה�
• �ל תסמו¦ יות´ מ�י על בק´ת הµיו¤ המסת�לת� מע´§ת זו �ינה מיוע�ת לסייע 	

בנהי�ה §�µ´ הנה� �ינו מק�יµ תµומת לב מל�ה לנעµה לפניו עקב הס£ות 
מיוע�ת  �ינה  הי�  �´ועי©�  �ו בתנ�י ´�ות  ´י§וז בעת הנהי�ה�  �ו £וס´  �עת 

למנוע התנ�µויות ב£לק ה�£ו´י µל ´§ב מלפני©�
�µ¯ לנהי�ה ב¤ו£ה ב§ל עת� µמו´ תמי� על מ´£ק בי¤£ו» ב¤ו£ מ�£ו´י 
ה´§ב µלפני¦� µי© לב לסביבת¦ ולתנ�י הנהי�ה� והפעל �ת �ווµת הבל© וב²ע 

�µפעולות �£´ות על-פי ה�´ו
• מ�בלת 	 לפי  קבע תמי� �ת המהי´ות  µיו¤ מסת�לת�  בבק´ת   µימוµ בעת 

המהי´ות� ז´ימת התנועה� תנ�י ה�´¦ ותנ�י© �£´י©�
• יומית ו�מת �µי» §ל תקלות הנו�עות 	 לפני הµימוµ במע´§ת� ב²ע ביקו´ת 

ל²מי�י© ולבלמי©�
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

• המע´§ת ל� תו§ל לפעול ב�ופ» נ§ו» בתנ�י© ה´µומי© להל»� §�µ´ תנ�י© 	
�לה קיימי©� �ל תµתמµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת�

- 1
הל£± ב²מי�י© �ינו נ§ו»�
- 1
²מי� ה£ילו¯ הזמני מותק»�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל מתלה סוב�´ו מקו´י �µ´ בו²ע בו µינוי�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
ה²י´י© ה�ופ¤יי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
מ¤ע» §ב� מועמס על ה´§ב �ו בתו§ו� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
�ולקי©�  - ל�  ה�ו´ות   ´µ�§ למµל  §מו   �§´�וי פועל  ל�  המ£ווני©  מ§לול 

3
�
ה²פ²ופי© ל� מוµמעי©� הת²ו�ה µונה מ�µ´ המ²ב תקי»� ו§�
 µתמµלה הקפ�  ק´י¤ית�  £µיבות  בעלי  יµ תפקי�י©  ול²מי�י©  ל�ל�לי©   �1


ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
�© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� למקו©   �2

ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת 

המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
עבו´ פ´¤י© ל�בי מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�  �3
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

• בק´ת הµיו¤ המסת�לת תו§ננה לµימוµ ב�´§י© בי» עי´וניות� �´§י© מהי´ות� 	
 µימוµה �ליה© מו�בלת� הי� ל� נוע�ה לµה�יµ ©י© נוספיµי ��´ה� ו§ביµבי§
בתעבו´ה עי´ונית� בתנ�י© הב�י©� �סו´ להµתמµ בבק´ת הµיו¤ המסת�לת� 

µימוµ §זה עלול ל�´ו© לת�ונה�
�´§י© ´�ילות ��´§י© �£´ות מ�לו µנז§´ו לעיל� -

יית§»  נוספי©��  ו�ו´מי©  ה�´§י©  �מו´§בות  נוה�י©  µבה  לסביבה  בהת�© 
µבי²ועי המע´§ת ל� יהיו ב´מה µתנ�י התעבו´ה מ£ייבי©� ועקב §¦ י§ולה 

להי�´© ת�ונה�
עקומות £�ות �ו �´§י© מפותלות -
�´§י© קפו�ות� �´§י© מ§וסות µל� �ו מµ¤£י �´¦ £לקלקי© �£´י© -

ה²מי�י© עלולי© להסת£´´� ול�´ו© ל�ב�» µלי¤ה ב´§ב�
מ´£ק  - µמי´ת  על  מקµות  ת§ופות  וה�¤ות  ה�²ות  µבה©  תנועה  תנ�י 

הבי¤£ו»
יית§» µל� ית�פµ´ למע´§ת לפעול §פי הנ�´µ על-י�י תנ�י התנועה�

µיפועי© תלולי© במו´� -
יית§» µה´§ב י£´ו� ממהי´ות ה´§ב µנקבעה�

על µיפוע מתמµ¦ במו´� -
הבלמי© עלולי© להת£מ© £ימו© ית´�

�´§י© ו�µ´י© עיליי© ע© µיפועי מעלות ומו´�ות £וז´י© בזה �£´ זה -
מזוהה  להיות  י§ול  ה�´¦   £¤µמµ �ו  להיעל©�  י§ול  µמלפני©  ה´§ב  �ילוי 

במקו© ה´§ב µמלפני©� ו§¦ להפו¦ בק´ה נ§ונה לבלתי �פµ´ית�
נ§נסי© לפנייה £�ה לתו¦ מ£ל¯ �ו ²ומת� �ו ל�זו´ µי´ות� �זו´ £נייה� בית»  -

��´ה �ו מתקני© �£´י©
יית§» µזיהוי ה´§ב µמלפני© ל� יהיה �פµ´י�

יµ µינויי© ב´מת בהי´ות ה�ו´� §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה� -
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ה´�ות �´ועה עקב £ול� עµ» �ו ��י מי© הני�µי© ב´ו£� �ו ה´�ות לפני©  -
�ו  מי©  מממ¤´ות  מי©  התזת  ל§לו¦�  µל��  מי©�  התזות  עקב  מוסת´ת 
�ו  µלפני©  ב´§ב  µמקו´©  �בק  ענני  �ו  מה�´¦�  µל�  ניקוי  מממ¤´ות 

בתנועה µממול�
יית§» µי�ב� §יוו» הנסיעה µל ה´§ב µמלפני©� �ו מי© �ו £ומ´י© �£´י© 
י§ולי© להיות מזוהי© ב�ופ» �µוי במקומו� ולהפו¦ בק´ה נ§ונה לבלתי �פµ´ית�

נהי�ה במז� �ווי´ �´וע� §�ו» µל� §ב� �ו סופות µל�� -
הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -

נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 
�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו

¤יפות �µ© �ו ¤יפות מ´ו£± µמµה� �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל  -
הµמµה�

 ´µמלפני©� ועקב §¦ ל� תת�פµ י לזהות �ת ה´§ב´µיהיה בלתי �פµ «§יית
בק´ה נ§ונה µל ה´§ב�

סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 
מועמסת על �� ה´§ב��

S00652

S02636
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• למ²למה הס¤´י�וסקופית י§ול להיות קוµי בזיהוי הע²מי© �ו התנ�י©� הפעל 	
�µת הבל© וב²ע פעולות �£´ות §�´וµת �וו�

§לי ´§ב במהי´ויות µונות במי�ה מµמעותית �§לי ´§ב הנוסעי© ל�¤� §לי  -
�
´§ב עומ�י© �ו §לי ´§ב המתק´בי© ממול� ו§�

§לי ´§ב ה£ות§י© לתו¦ הנתיב µל¦ -
- 
�ופנועי©� ´ו§בי �ופניי©� הול§י ´�ל ו£יות� ו§�
�ו´ קלוµ בע´ב �ו מוק�© בבוק´� -
בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
בלילה �ו במנה´ה ו§�µ´ ה�ו´ות ה�£ו´יי© ב´§ב µלפני© ל� �ולקי© -
- ��
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו �לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי©� ו§�
µל  - ה�£ו´י  המ´�ה   ´µ�§

ה´§ב µמלפני© הו� נמו¦� ק¤» 
י§ולה  �המע´§ת  ס�י´  ל�  �ו 
ה´§ב  µל   ´£� £לק  לזהות 
�ת  ולקבוע  ה�£ו´י  §£לקו 

הפעולה על בסיס זה��
 È לל� �´ו´  �ו  ´יקה  מ�µית 

�לת ה¤ענה �£ו´ית �ו ע© 
מµ¤£ ה¤ענה �´ו¦

 È «מ¤ע עליה©   µיµ ´§ב  §לי 
בול¤ מהק²ה ה�£ו´י µלה©

 È ל� ²ו´ה  בעלי  ´§ב  §לי 
�
§ב µמותקנת �ליה© סי´ת-��² ו§� §ב �ו §לי́  ס¤נ�´¤ית �מובילי́ 

 È©ב נמו§י§ §לי́ 
ע²מי© �µ´ ממוקמי© ק´וב �ל הפ�וµ µל ה´§ב µל¦ -
• §�µ´ �ינ¦ ´ו²ה להµתמµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת� הקפ� להעבי´ �ת מת� 	

הµיו¤  �CRUISE� למ²ב מנותק� �© המת� מו�µ´ במ²ב מ£וב´� בק´ת 
הµיו¤ עלולה להיות מופעלת בµו�� ועקב §¦ ל�´ו© לת�ונה� נוס¯ ל§¦� בזמ» 

� P £ניה� עלי¦ להקפי� להעבי´ �ת י�ית הבו´´ למ²ב 
• לפני הµימוµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת� הקפ� ל�מת ל£לו¤י» �ת הב¤י£ות µל 	

הנוסעי© ב´§ב וה�זו´ סביב ה´§ב� �ל תפעיל לעול© �ת בק´ת הµיו¤ מ£ו± 
ל´§ב�

S02133
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EyeSight� �¨µ�¶¥°מ¨°¬¥©�®¨�¥�¥� מ²¨מ � ­¤´¥או­³וµב�§´ �¨µ�¥ו ¥¢
• בתנ�י ה�´¦ µלהל» �ו בתנ�י© µל ה´§ב µל¦� יית§» µזיהוי ה´§ב µמלפני© 	

ל� יהיה �פµ´י� יית§» �© µ§לי ´§ב בנתיבי© סמו§י© �ו ע²מי© ב�²י ה�´¦ 
ית�לו ב²ו´ה ל� נ§ונה� בתנ�י© §�לה� �ל תµתמµ בבק´ת הµיו¤ המסת�לת� 
�© בק´ת הµיו¤ נמ�²ת §ב´ בµימו�µ ל£± על �ווµת הבל© �ו ב²ע פעולות 

�µ´ות §נ�´£�
-  ´£� ´§ב  �£´י  הנסיעה 

מת£ילה ממ´£ק בי¤£ו» ק²´� 
ה´§ב   ´µ�§ למµל  §מו 
µ£ת¦  ´§ב  הו�  µמלפני© 

לתו¦ הנתיב µל¦�

ב�´§י© ע© עקומות� בהת£לת  -
ע©  וב�´§י©  עקומה  ובסיו© 
�לה  �תנ�י©  ´²יפות  עקומות 
המע´§ת  על  להקµות  י§ולי© 
µה©  מפני  ´§ב  §לי  לזהות 

מ£ו± ל�זו´ הנית» לזיהוי��
בי´י�ה  - �ו  מ£ל¯  על  בעלייה 

�ו  מהי´ה   ¦´� �ל  ממ£ל¯ 
§ביµ�´ µי� �ו �´¦ �£´ת ע© 
הµיו¤  �בק´ת  מו�בלת  �יµה 
ל�   EyeSight µל  המסת�לת 
בסביבה   µימוµל מתו§ננת 

מסו� זה��
מת�ימה  - �ינה  המסת�לת  הµיו¤  �בק´ת  בינעי´ונית  �ו  עי´ונית�  בסביבה 

ב�´§י©  ´ק  µיו¤ מסת�לת  �לה� הµתמµ בבק´ת  נהי�ה  ב�זו´י   µימוµל
´�µיות ע© �יµה מו�בלת��

S01975

S01976
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ה´§ב µלפני¦ �ינו יµי´ות לפני  -
ל�²  סו¤ה  �ל�  µל¦  ה´§ב 

��£�

יµ מ§µול ב�² ה�´¦� -
הי£סי  - המהי´ות   µ´הפ

הו�  ל´§ב µמלפני©  בהµוו�ה 
��ול�

´§ב £ות¦ לתו¦ נתיב הנסיעה  -
µל¦ לפני¦�

המ´£ק בי» §לי ה´§ב הו� ק²´  -
ביות´�

ה´§ב µל¦ מµיי¤ בתו¦ הנתיב� -
-  £¤µת �ו מµובµעל פני �´¦ מ

�´¦ ל� סלול
ביות´�  - נתיבי© ²´י©  ב�´¦ ע© 

µמ�בלות בתנועה �ו ב�זו´י© בה© מתב²עות עבו�ות ב§בי µי ´µ�§ מו§
נהי�ה ´�ילה נהיית ל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
מ¤ע» §ב� ביות´ ני�µ ב�זו´ המ¤ע» �ו על מוµב �£ו´י ב´§ב¦� -
• יµ מ�בלות לי§ולות הע´§ת המ²ב µל מע´§ת בק´ת הµיו¤� יית§» µה�¤ה 	

ל� תתב²ע בזמ» במ²בי© הב�י©� הפעל �ת �ווµת הבל© §�י לה�¤ �ת ה´§ב 
�µו´� ´µ�§

הפ´µ המהי´ות בי£ס ל´§ב µמלפני© הו� ��ול מ�י �ו µה´§ב µמלפני©  -
מ�¤ ב�ופ» ל� ²פוי�

ה´§ב µמ�¤ מלפני© מ�¤ ב�ופ» ל� ²פוי �ו בול© ב�ופ» פת�ומי� -

S01977

S01978
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• הµיו¤ 	 בבק´ת   µתמµל ת� ק´ובות�  לעתי©  פועלת  ההת´�ה�ההו�עה   ©�
המסת�לת�

• 	 �Obstacle Detected� ה�זה´הµ «§מ´£ק הבי¤£ו» הינו ק²´� יית ´µ�§ פילו�
�הת�לה מ§µול� ל� תפעל במ²בי© הב�י©�

הפ´µ המהי´ות בי£ס ל´§ב µמלפני© הו� ק¤»� µני §לי ה´§ב נוסעי© §מע¤  -
ב�ותה מהי´ות�

��ל  - הבי¤£ו»  מ´£ק  µל¦�  ה´§ב   ´µמ� יות´  מה´  נוסע  µמלפני©  ה´§ב 
בה�´�ה�

´§ב �£´ �£ות¦� לתו¦ הנתיב µל¦ ק´וב מ�ו� ל´§ב µל¦� -
ה´§ב µמלפני© מ�¤ פת�ו©� -
קיימי© מעלות ומו´�ות ´²ופי© ב�´¦� -
 
� מ²ב הזיהוי µל ה´§ב µמלפני© תו¦ µימוµ במ²למה הס¤´י�וסקופית נית» 

ל�ימות על-י�י מ²ב הה�´ה µל מ£וו» ה´§ב µמלפני©� 
⇐ עמו� 77



74

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

¢ ¥´ו¶
• ב´²יפות 	 בק´ה  מב²עת  הי�  הת£ילה�  המסת�לת  הµיו¤  µבק´ת  ל�£´ 

בהת�© לתנועת ה´§ב µמלפני©� §�µ´ ה´§ב µל¦ מ�יע לע²י´ה �© ה´§ב 
µמלפני© נע²´� מופעל התפקו� �ה£זקה במ²ב ע²י´ה�� �בל� �© המ²למה 
הס¤´י�וסקופית �יב�ה �ת הזיהוי µל ה´§ב µמלפני©� יית§» µהמע´§ת ל� 
הבי¤£ו»  מ´£ק  על  וµמו´  הבל©  �ווµת  �ת  הפעל  µל¦�  ה´§ב  �ת  תע²ו´ 
§�´ו�µ היה מו�ע ל§¦ µלמע´§ת ה-EyeSight יµ קוµי בזיהוי ע²מי© �ו §לי 
 EyeSight-ל¦� ל§»� �© מע´§ת הµ לה© מהי´ות י£סית בי£ס ל´§ב µיµ ב§´
מ�ב�ת זיהוי� למµל ב�יוק §�µתה מתק´ב לµו´ה µל מ§וניות µע²´ו� יהיה 

עלי¦ לב²ע �ת הבלימה בע²מ¦�
• �י» §ל �פµ´ות µה´§ב ית£יל לנוע �ו¤ומ¤ית ממ²ב ה£זקה במ²ב ע²י´ה בלי 	

פעולה מ�² הנה��
• 	 �90 �⇐ עמו�  µיו¤  בק´ת  µל  �ו¤ומ¤י  בי¤ול  עבו´  התנ�י©  מתקיימי©   ©�

המסת�לת  הµיו¤  בק´ת  ע²י´ה�  במ²ב  ה£זקה  במ²ב  נמ�²  ה´§ב   ´µ�§
מתב¤לת� מסיבות ב¤י£ות� בל© ה£נייה ה�לק¤´וני מופעל �ו¤ומ¤ית�

• יית§» µהבלימה ל� תהיה מספיקה� §תלות בתנ�י© µלהל»� ל£± על �ווµת 	
�µהבל© וה�¤ §�´ו

- �
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
- �
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
�ווי´  - ל²£י  ²מי�י©�  µ£יקת  בלמי©�  �מע´§ות  ה´§ב  µל  הת£זוקה  מ²ב 

�
ב²מי�י©� ה�© ²מי� £ילו¯ זמני נמ�² בµימו�µ ו§�
הבלמי© ק´י©� �ל�ו�מה� ב�יוק ל�£´ µהמנוע הותנע �ו §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה  -

ה£י²ונית נמו§ה��
במµ¦ זמ» נהי�ה ק²´ ל�£´ µהמנוע הותנע ע� µהמנוע הת£מ© -
הבלמי© הת£ממו £ימו© ית´ בנסיעה במו´�ות �בי²ועי הבלימה מופ£תי©�� -
£י²ת ה´§ב �הבלמי© י§ולי© להי´¤ב ויית§» µבי²ועי הבלימה  - ב�µ© �ו ל�£´́ 

יהיו מופ£תי©��
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אופן השימוש בבקרת שיוט מסתגלת �
z יו¤ המסת�לתµקביעת בק´ת ה

קביעת בק´ת הµיו¤ המסת�לת למ²ב §וננות (1)
 EyeSight-ל הµ בזמ» זה� יו�²ו ב�זו´ הת²ו�ה ��CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה
� �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� �לב»�� מ£וו» ה´§ב  µבת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� המ£וו» �

µל¦ ומ£וו» קביעת מ´£ק הבי¤£ו»� 
���µמי�� µקמ� - - -� �- - - km/h �MPH�� נקבעה תופיע הק´י�הµ בת²ו�ת מהי´ות ה´§ב

S03393

 

S04055

מ£וו» 
קביעת 
מ´£ק 
הבי¤£ו»

מ£וו» 
בק´ת 
µיו¤ 

מסת�לת 
�לב»�

�§�י לקבוע �ת מ²ב המו§נות
להפעלה  ניתנת  מסת�לת  µיו¤  בק´ת 
µלהל»  התנ�י©  §ל  מתקיימי©   ´µ�§
ב�זו´  מו�²   �READY �מ£וו»  והמ£וו»  

�EyeSight-ת²ו�ת ה
ל�לת -  �פ´¤  ס�ו´ות  ה�לתות  §ל 

ה�£ו´ית המת´וממת��
הנה� £ו�´ �ת £�ו´ת הב¤י£ות�- 
בל© ה£נייה ה£µמלי ל� מופעל� נו´ית - 

£יווי בל© ה£נייה ה£µמלי §בויה�
 -� M ו� D י�ית בו´´ ההילו§י© במ²ב 
�ווµת הבל© ל� ל£ו²ה בעת נסיעה �ו �µווµת הבל© ל£ו²ה £זק מ�ו� במהל¦ ע²י´ה�- 
µל -  זמנית  פעולה  הפסקת  �מ£וו»  זמנית�   מופסקת  �ינה   EyeSight-ה פעולת 

� לב»� §בוי�EyeSight
⇐ עמו� 200   

S04056

מ£וו» 
READY
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ה�´¦ �ינה µיפוע תלול�- 
�ל�ל הה�ה ל� סובב בµיעו´ מµמעותי ל�£� ה��²י©�- 
מ²ב-X ל� מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X §בית��- 
מהי´ות ה´§ב הי� בי» 0 לבי» 180 קמ�µ בקי´וב�- 
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» �ינה מהבהבת� ��© קיי©�- 
המנוע ל� פועל בסל�� �בוה�- 
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע �ינ© פעילי©�- 

 ´® 
עבו´ ��מי© ע© מסנני £לקיקי© לבנזי»� §µנו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� 

ל� נית» יהיה להµתמµ במע´§ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת�

ה��´ת מע´§ת בק´ת µיו¤ מסת�לת (2)
ל£± על מת� RES/SET ל�² ה-�-��SET �ו 

��RES���
והבק´ה  מופעלת  מסת�לת  µיו¤  בק´ת 
מת£ילה� והי� מµתמµת במהי´ות ה´§ב 
המו��´ת בזמ» הל£י²ה על המת� §מהי´ות 

ה´§ב µנקבעה�
�© ל� זוהה µו© ´§ב מלפני©� ה´§ב נוסע 

§ל הזמ» במהי´ות ה´§ב µנקבעה�

§�µ´ בק´ת מהי´ות הµיו¤ הופעלה�  
µנקבעה  המהי´ות  §בה�   �READY �מ£וו» 
מו�²ת ו- �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� 

מµתנה מלב» לי´וק�

א¢ ´ 
מ�בלת  לפי  המהי´ות  �ת  תמי�  קבע  מסת�לת�  µיו¤  בבק´ת   µימוµ בעת 

המהי´ות� ז´ימת התנועה� תנ�י ה�´¦ ותנ�י© �£´י©�

S03394

S04126

י´וק
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 ´® 
• 	�µלבי» 180 קמ� µל ה´§ב בי» 30 קמ�µ נית» לקבוע �ת מהי´ות הקביעה
• �© מהי´ות ה´§ב הי� §-30 קמ�µ �ו פ£ות §�µ´ מהי´ות ה´§ב נקבעת� 	

�µנקבעת הי� 30 קמ�µ מהי´ות ה´§ב
• בעת נהי�ה בעקומה� יית§» µה´§ב ל� י�י±� �ו יית§» µי�¤� �פילו �© מהי´ות 	

ה´§ב µנקבעה �בוהה יות´ מ�µ´ המהי´ות הנו§£ית µל ה´§ב�
• �©  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� ל� נ�לק� �פילו §�µ´ מת� בק´ת 	

הµיו¤  �CRUISE� ל£ו±� בק´ת הµיו¤ המסת�לת ל� תפעל�
• �© המ£וו»  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� ל� נ�לק� �פילו §�µ´ מת� 	

בק´ת הµיו¤  �CRUISE� ל£ו± וזה קו´ה לעתי© ק´ובות� יית§» µיµ תקלה 
במע´§ת� התקµ´ למ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י µהמע´§ת 

תיב�ק�

ההת´�ה  מלפני©�  ´§ב  מזוהה   ´µ�§
ה´§ב  ומ£וו»  ק²´   �£� ²פ²ו¯  מµמיעה 

µמלפני© יי�לק�
ה´§ב נוסע �£´י ה´§ב µמלפני© וµומ´ על 
מהי´ות  זה�  בזמ»  µנב£´�  הבי¤£ו»  מ´£ק 
הµיו¤ מ§ווננת �ל מהי´ות ה´§ב µנקבעה 
ול� ת£´ו� ממנה� �© ה´§ב µמלפני© ל� 
יות´� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ ק²´  מזוהה 
 ´µ�§ י§בה�  µמלפני©  ה´§ב  ומ£וו»   �£�
�ווµת  על  בל£י²ה  ה´§ב  �ת  מ�י±  הנה� 
µיו¤  בק´ת  �מ£וו»  המ£וו»   הה�²ה� 

מסת�לת� מµתנה מי´וק ללב»� §�µ´ הה�²ה נע²´ת�  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� 
מµתנה מלב» לי´וק�

 ´® 
 ´µ�§ מעµמו ´µ� �©בית �ת ²ליל ההת´�ה �²ליל �ילוי ´§ב מלפניµנית» לה
יות´ במ²ב בו בק´ת הµיו¤ המסת�לת  מזוהה ´§ב מלפני© �ו §�µינו מזוהה 

הופעלה� על-י�י µינוי הה��´ות�
⇐ עמו� 204
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מ£וו» 
ה´§ב 

µמלפני©
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

 °®ו¨ �µ¨�בµ �¶´³¥ו¤� מ­¶�¨¶
§�µ´ ל� מזוהה §ל ´§ב מלפני©	•

למהי´ות  בהת�©  קבוע  ב�ופ»  נוסע  ה´§ב 
�µלבי» 180 קמ� µנקבעה בי» 30 קמ�µ ה´§ב

§�µ´ מזוהה ´§ב מלפני©	•

ויµמו´  µמלפני©�  ה´§ב  �£´י  נוסע  ה´§ב 
�´בע  �קיימות  µנב£´  הבי¤£ו»  מ´£ק  �ת 
קביעות�� ע� למהי´ות µנקבעה ל´§ב - בי» 30 

�µלבי» 180 קמ� µקמ�

ה´§ב 	• �ת  יות´  מזהה  ל�  µל¦  ה´§ב   ©�
µמלפני©

למהי´ות  ב£ז´ה  בה�´�ה  מ�י±  ה´§ב 
במהי´ות  וייסע  ה´§ב  §מהי´ות  µנקבעה 

קבועה זו�
§ב מלפני© מזוהה בעת ה�²ה למהי´ות   ́©�
µנקבעה §מהי´ות ה´§ב� ית£יל µוב תפקו� 

§ב� נסיעה �£´י́ 

¢ ¥´ו¶
�© �תה מפעיל �ת �ווµת הבל© בזמ» בלימה �ו¤ומ¤ית� יית§» µה�ווµה תהיה 
קµה� בזמ» בלימה �ו¤ומ¤ית� יית§» �© �µווµת הבל© תנוע מע²מה� ב§ל מק´ה� 
זו תופעה ´�ילה� בל£י²ה £זקה יות´ על �ווµת הבל© תו§ל להפעיל §ו£ בלימה 

£זק יות´� הפעל §ו£ בלימה ��ול יות´ לפי ה²ו´¦�

S01979

S01980

S01981
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

 ´® 
• §�µ´ הבלמי© מופעלי© על-י�י בק´ת µיו¤ מסת�לת� יי�לקו �ו´ות הבלימה 	

µל ה´§ב�
• §ב §לµהו� בµיפוע במו´�� יית§» µהבל© ה�ו¤ומ¤י 	 �פילו �© ל� קיי© מלפני©́ 

µל בק´ת הµיו¤ המסת�לת יפעל §�י לµמו´ על המהי´ות µנקבעה ל´§ב�
• יית§» µייµמעו ´עµי© £´י�י© במהל¦ הבלימה ה�ו¤ומ¤ית� התופעה נ�´מת 	

על-י�י בק´ת הבלמי© ו�ינה מ²ביעה על תקלה�
• §�י לה�י± מה´ זמנית� הµתמµ ב�ווµת הה�²ה� ל�£´ הה�²ה� ה´§ב י£זו´ 	

בה�´�ה למהי´ות µנקבעה ל´§ב �µ´ מו�²ת בת²ו�ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה�
• �© ה´§ב µמלפני© §ב´ ל� מזוהה יות´ §�µ´ ה´§ב µל¦ ע�יי» מבוק´ על-י�י 	

פעולת הבלימה ה�ו¤ומ¤ית� הבל© יµו£´´ �ו¤ומ¤ית בה�´�ה� ל£± על �ווµת 
�µהה�²ה �© �´ו

• �© ע²© ´£וק מזוהה §�פµ´ות µל ´§ב מלפני©� הה�²ה תפ£ת מוק�© יות´�	
• 	�לתפקו� נסיעה �£´י ה´§ב µמלפני© יµנ© המ�פייני© הב�י©

מהי´ות  - �ל  הה�²ה  נתיבי©�  ה£לי¯  מלפני©  µה´§ב  מ�לה  המע´§ת   ©�
ה´§ב µנקבעה תת£יל מוק�©�

�© מזוהי© �ו´ות הבלימה µל ה´§ב µמלפני©� הה�¤ה תת£יל מוק�© יות´  -
מ�µ´ לל� הזיהוי�

-  60 ´µל יות´ מ�µ הו� נוסע במהי´ות ´µ�§ ´ה´§ב זז �ל הנתיב המהי ©�
קמ��µ המע´§ת מת£ילה ה�²ה �ל מהי´ות המ¤´ה µנקבעה ל´§ב יות´ 

מה´ מפני µהי� קµו´ה ע© �יתות הפנייה�
�© �תה מפעיל �ת י�ית �יתות הפנייה במהי´ות µל 10 קמ�µ בע´¦ �ו  -

יות´� תלוי בתנ�י הסביבה� ´§ב הנמ�² בנתיב ב�² �ליו הפעלת �ת י�ית 
על  יµמו´  µל¦  וה´§ב  µמלפני©  §´§ב  מזוהה  להיות  י§ול  הפנייה  �יתות 

מ´£ק הבי¤£ו» בהת�© למהי´ות ה´§ב� 
�© Driv ing Lane Customize �הת�מת נתיב הנסיעה� �ינו מו��´ ל§יוו» הנסיעה  -

הממµי� יית§» µה´§ב ית£יל לה�י± מה´ יות´ מה´�יל §�µ´ הנה� י�ותת על 
ה£לפת נתיב §�י לעבו´ מנתיב העקיפה לנתיב הנסיעה�

⇐ עמו� 204 •
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

z נקבעהµ ה��לת מהי´ות ה´§ב

▼▼RES/SET במת� µימוµ
ה-�+���RES ב§ל 	• ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² 

ה´§ב  מהי´ות  ת��ל  המת��  על  ל£י²ה 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	 ´µ�§ ��RES�+�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה
המת� ל£ו±� ת��ל מהי´ות ה´§ב µנקבעה 

�µל 1 קמ�µ ©ב²ע�י
מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§

ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

µימוµ ב�ווµת הה�²ה▼▼
�ווµת הה�²ה ת��יל �ת מהי´ות  ל£י²ה על 
הו�µה�  המוע�פת  µהמהי´ות  ל�£´  ה´§ב� 
 ´µ�§ ��SET�-� ל�²   RES/SET על מת�  ל£± 
ה£�µה  המהי´ות  נקבעת  המת��  על  לו²£י© 
µל ה´§ב� מהי´ות המ¤´ה ה£�µה µל ה´§ב 

�EyeSight-ל הµ תו�² ב�זו´ הת²ו�ה

S03395

S03396



81

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

¢ ¥´ו¶
• §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת פועלת� המהי´ות בפועל µל ה´§ב מבוק´ת 	

 �RES�+� �²נל£± ל RES/SET מלפני©� ל§»� �© המת�µ בהת�© למהי´ות ה´§ב
 �ונקבעת מהי´ות �בוהה יות´ מהמהי´ות µל ה´§ב µמלפני©� ה´§ב ל� י�י±
הו� יµמו´ על מ´£ק הבי¤£ו» בע�יפות ה´�µונה� �בל� מפני µזה מµנה �ת 
מהי´ות ה´§ב µנקבעה� ה´י §�µ´ ה´§ב µמלפני© §ב´ ל� מזוהה �למµל� �© 
עב´ת לנתיב µל �´¦ מהי´ה ו�י» §לי ´§ב לפני¦�� ה´§ב י�י± ל�ותה מהי´ות 
£�µה µנקבעה� µנה �ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה §�µתה בו�ק לה´¯ עי» �ת 

�EyeSight-ל הµ נקבעה ל´§ב בת²ו�הµ הע´¦ הנ´�ה בת²ו�ת המהי´ות
• §�µ´ לו²£י© על �ווµת הה�²ה §µבק´ת הµיו¤ המסת�לת פועלת� ל� יבו²עו 	

בק´ת בלימה �ו¤ומ¤ית ו�זה´ות על-י�י בק´ת הµיו¤ המסת�לת� �בל� �© 
בזמ» זה קיי© סי§ו» �בוה µל התנ�µות ע© עµ ©²לפני ה´§ב� יית§» µה�זה´ה 

ובק´ת הבלימה µל מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות יופעלו�

z נקבעהµ הק¤נת מהי´ות ה´§ב

▼▼RES/SET במת� µימוµ
•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה

ב§ל ל£י²ה על המת�� תק¤» מהי´ות ה´§ב 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה

ה´§ב  מהי´ות  תק¤»  ל£ו±�  המת�   ´µ�§
�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

מהי´ות  המת�� תµתנה  �ת  מפעילי©   ´µ�§
ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

µימוµ ב�ווµת הבל©▼▼
ל£± על �ווµת הבל© §�י להק¤י» �ת מהי´ות ה´§ב� בק´ת הµיו¤ המסת�לת תתב¤ל  (1)

ו- �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� מת£ל¯ מי´וק ללב»�

§�µ´ תו�µ המהי´ות ה´²ויה� ל£± על המת� RES/SET ל�² ה -�-���SET המהי´ות בזמ»  (2)
הל£י²ה על המת� תיקבע §מהי´ות ה´§ב ה£�µה µנקבעה� ותופיע ב�זו´ הת²ו�ה µל 

�EyeSight-ה

S03396
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

z ה�²ה זמנית
ל£± על �ווµת הה�²ה §�י לה�י± זמנית�

ע© µ£´ו´ �ווµת הה�²ה� ה´§ב £וז´ למהי´ות ה´§ב µנקבעה�
§�µ´ הנה� מ�י± �ת ה´§ב על-י�י ל£י²ה על �ווµת הה�²ה בזמ» µבק´ת הµיו¤ המסת�לת 
פועלת� ²בע  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� מµתנה ללב»� §�µ´ הה�²ה הוµלמה�  

�מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� £וז´ לי´וק�

z ה�¤ה זמנית
 ´µ�§ ת הבל© §�י לה�¤ זמנית�µל£± על �וו
לו²£י© על �ווµת הבל©� תתב¤ל בק´ת הµיו¤ 
המסת�לת� מ£וו»  �בק´ת µיו¤ מסת�לת� 
ה´§ב  µמהי´ות  בעו�  ללב»  מי´וק  מµתנה 
µל  הת²ו�ה  ב�זו´  מו�²ת  נ�µ´ת  µנקבעה 

�EyeSight-ה
 RES/SET ת הבל© ול£± על מת�µה´פה מ�וו
ל�² ה-�+��RES §�י לה£זי´ �ת מהי´ות ה´§ב 

µנקבעה�

¢ ¥´ו¶
ב�´¦ §לל� בזמ» µבק´ת הµיו¤ המסת�לת פועלת� הה�²ה והה�¤ה מתב²עות 
 ´µ�§ בל�� ��זוהה �ו¤ומ¤ית בהת�© למהי´ות µל ה´§ב µמלפני© ��© ´§ב 
ה´§ב µל¦ מתק´ב ל´§ב µמלפני©� ל�ו�מה �© �´וµ לה�י± ל²ו´¦ ה£לפת נתיב 
�ו מסיבה �£´ת� ו�© ה´§ב µמלפני© מ�¤ פת�ו©� �ו �© ´§ב �£´ £ות¦ לתו¦ 
הנתיב µל¦� הפעל �ת �ווµת הה�²ה �ו �ת �ווµת הבל© §�י לה�י± �ו לה�¤ 

§פי µמת�י© לתנ�י© הקיימי©�

S04126

לב»
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

z ©מלפניµ ינוי מ´£ק הבי¤£ו» מה´§בµ
מ´£ק הבי¤£ו» µנקבע מה´§ב µמלפני© נית» לµינוי ב-µ 4לבי©�

�� מ´£ק הבי¤£ו» יהיה �´ו¦ יות´� � §�µ´ לו²£י© על המת� ��² 
�� מ´£ק הבי¤£ו» יהיה ק²´ יות´� � §�µ´ לו²£י© על המת� ��² 

 ´® 
• מ´£ק הבי¤£ו» מµתנה בהת�© למהי´ות ה´§ב� §§ל µה´§ב נוסע מה´ יות´� 	

§¦ יהיה מ´£ק הבי¤£ו» ��ול יות´�

מ´�¥³£ב¥¤£ו»�ב¥³´וב מ�´¥¦̈�

• מ´£ק הבי¤£ו» µנקבע קו�© מו£ז´ §�µ´ �תה לו£± µוב על מת� בק´ת 	
�  �CRUISE� ¤יוµה

S03397

מ£וו» מ´£ק 
הבי¤£ו»

§�µ´ מהי´ות ה´§ב µל¦ 
µהי� 40 קמ�

§�µ´ מהי´ות ה´§ב µל¦ 
µהי� 100 קמ�


בע´¦ 60 מ
בע´¦ 30 מ


בע´¦ 50 מ
בע´¦ 25 מ


בע´¦ 40 מ
בע´¦ 20 מ


בע´¦ 30 מ
בע´¦ 15 מ



84

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

z תפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה
�© ה´§ב µמלפני© נעµ�§ ´²´ �תה מµתמµ בבק´ת הµיו¤ המסת�לת� �© ה´§ב µל¦ 

ייע²´ ויי�µ´ במ²ב ע²י´ה�
המסת�לת  הµיו¤  בק´ת  µמלפני©�  ה´§ב  ע©  מל�ה  לע²י´ה  ה�יע  µל¦  µה´§ב  ל�£´ 
מופסקת ותפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה מופעל� §�µ´  �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� 

מµתנה מי´וק ללב»� יו�²ו  �מ£וו» HOLD� ו- �מ£וו» מו§נות��

S01982

 

S04059

מ£וו» 
READY

מ£וו» 
בק´ת µיו¤ 

מסת�לת 
�לב»�

מ£וו» 
HOLD

�י» זה מµנה �© קיי© ´§ב מלפני© �ו ל�� �© לו²£י© על �ווµת הבל© ב£וזקה §�µ´ ה´§ב 
נע²´�  �מ£וו» READY� י�י´� הפעלת מת� +�RES �ו −/SET בזמ» זה תפעיל �ת תפקו� 

ה£זקה במ²ב ע²י´ה�
בעת הפעלת תפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה�  �מ£וו» HOLD� יי�לק ו- �מ£וו» מו§נות� 

י§בה�  �מ£וו» READY� י�י´ µוב ל�£´ µ£´ו´ �ווµת הבל©�

¢ ¥´ו¶
נ�´µות §-µ 3ניות מהזמ» בו ה´§ב עו²´ ע� להפעלת תפקו� הה£זקה במ²ב 
ע²י´ה� מ§יוו» µקיימת �פµ´ות µה´§ב עµוי להת£יל לנוע לפני µתפקו� ה£זקה 

במ²ב ע²י´ה יופעל� µי© לב לסביבה ול£± על �ווµת הבל© לפי ה²ו´¦�
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

 ´® 
• �© תל£± על �ווµת הבל© ל£י²ה קלה� יית§» µתפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה 	

ל� ית£יל� במק´ה זה�  �מ£וו» READY� ל� יי�לק�
• §�µ´ תנ�י הפעולה µל מע´§ת 	

�ו¤ומ¤ית  ה�ממה  התנעה 
 �Auto Start Stop �מע´§ת 
מו�מ©  המנוע  מתקיימי©� 
�ו¤ומ¤ית על-י�י מע´§ת התנעה 
לל£ו±  מבלי  �ו¤ומ¤ית  ה�ממה 
ה£יווי  נו´ית  הבל©�  �ווµת  על 
הפסקת   ¦µבמ ל�לוק  ממµי§ה 
מע´§ת  על-י�י  הזמנית  הפעולה 

ההתנעה ה�ממה ה�ו¤ומ¤ית� 
ה´§ב  µל  הנה�  בספ´  עיי»   ⇐

µל¦�

£ז´ה לבק´ת µיו¤ מסת�לת במ²ב ה£זקה בע²י´ה▼▼

RES/SET��¶במ�µמו¥µ�¥�¥�¨®� ®¥³ב
�© §�µ´ ה´§ב מלפני© נות´ ניי£� נית» להפעיל �ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת בל£י²ה על 
המת� +�RES �ו המת� -��SET  �מ£וו» HOLD� ו- �מ£וו» READY� י§בו� ו- �מ£וו» 

בק´ת µיו¤ מסת�לת� יµתנה מלב» לי´וק�
•	�µהמהי´ות נקבעת ב�ופ» �ו¤ומ¤י ל-30 קמ� �SET�r ל£± על המת�
ל£± על המת� +��RES מהי´ות ה´§ב µנקבעה לפני הפעלת תפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה 	•

תיקבע µוב�
⇐ עמו� 93

S03481
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

 ´® 
• וה´§ב 	 בע²י´ה  ה£זקה  ממ²ב  מו£ז´ת  המסת�לת  הµיו¤  בק´ת   ´µ�§

µמלפני© מ�י±� ה´§ב µל¦ י�י± �© §» וימµי¦ לנסוע �£´י ה´§ב µמלפני© 
במ´£ק הבי¤£ו» µנקבע מקו�©� �בל� �© ה´§ב µמלפני© ל� מת£יל לנוע �ו 

£ונה� מ²ב הה£זקה בע²י´ה יו£ז´ �ו¤ומ¤ית ל�£´ §-µ 3ניות�
• §�µ´ המנוע מו�מ© �ו¤ומ¤ית על-י�י תפקו� הה£זקה בע²י´ה ובק´ת הµיו¤ 	

המסת�לת מופעלת� המנוע יותנע מ£�µ �ו¤ומ¤ית ומ£וו» ההתנעה ה�ממה 
�ו¤ומ¤ית §בה §�µ´ ה´§ב µמלפני© מת£יל לנוע�

� מע´§ת ההתנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית מופעלת �£´י הפעלת תפקו� ה£זקה 

בע²י´ה�

³ב¥® �באמ²®ו¶��ווµ¶�  א² 
ל£י²ה על �ווµת הה�²ה בזמ» µהה£זקה בע²י´ה מופעלת מב¤לת �ת הה£זקה בע²י´ה� 
הקו�מת  ה´§ב  במהי´ות  לנסוע  ינסה  ה´§ב  המסת�לת�  הµיו¤  בק´ת  מו£ז´ת  זה�  בזמ» 
הµיו¤  בק´ת  תµמו´  מלפני©�  ´§ב  זוהה   ©� מלפני©�  ´§ב  זוהה   «§  ©� �ל�  µנקבעה 

המסת�לת על מ´£ק הבי¤£ו» הקו�© µנקבע�

א¢ ´ 
ו��  בנסיעה�  ית£יל  ה´§ב  ע²י´ה�  במ²ב  הה£זקה  תפקו�  �ת  מב¤לי©   ´µ�§

µהסביבה ב¤ו£ה לפני בי¤ול תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה�

 ´® 
• �© לו²£י© על �ווµת הה�²ה ´ק במק²ת� יית§» µתפקו� הה£זקה בע²י´ה 	

ל� יתב¤ל� ויית§» µבק´ת הµיו¤ המסת�לת ל� ת£זו´ למ²ב הפעולה הקו�©�
• §�µ´ לו²£י© על �ווµת הה�²ה §�µ´ המנוע מו�מ© �ו¤ומ¤ית על-י�י תפקו� 	

ה�ממה  ההתנעה  ומ£וו»  �ו¤ומ¤ית   µ�£מ יותנע  המנוע  בע²י´ה�  הה£זקה 
�ו¤ומ¤ית י§בה�

� מע´§ת ההתנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית מופעלת �£´י הפעלת תפקו� ה£זקה 

במ²ב ע²י´ה�
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בי¤ול תפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה▼▼
�© פעולה §לµהי מהפעולות µלהל» מתב²עת בזמ» µה´§ב בתפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה �⇐ •
עמו� 84�� יתב¤ל תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה ובו-זמנית תתב¤ל בק´ת הµיו¤ המסת�לת�

�ווµת הבל© ל£ו²ה�	•
מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� נל£±�	•
מת� בל© ה£נייה ה£µמלי מופעל §�י להפעיל �ת בל© ה£נייה ה£µמלי ב�ופ» י�ני�	•
מת� LIM �מ�ביל מהי´ות� ל£ו± ��© קיי©��	•

א¢ ´ 
• §�µ´ �תה מב¤ל �ת תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה על-י�י ל£י²ת מת� בק´ת 	

�µת הבל© §�´וµה´§ב ית£יל לז£ול� ל£± על �וו ��CRUISE�  ¤יוµה
• מהי´ות�� 	 �מ�ביל   LIM מת�  על  לו²£י©   ´µ�§  �
מהי´ות מ�ביל  ע©  ל��מי© 

בק´ת הµיו¤ המסת�לת מבו¤לת� בזמ» זה בל© ה£ניה ה�לק¤´וני ל� יופעל 
וה´§ב יז£ל לפני©� ל£± על �ווµת הבל© §�´וµ §�י למנוע ת�ונה�

� מ�ביל מהי´ות י�ני ומ�ביל מהי´ות £§©

• �ל ת�² מה´§ב §�µ´ תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה מופעל�	
• ה£µמלי� 	 ה£נייה  בל©  להפעלת  ת£לי¯  �ינו  ע²י´ה  במ²ב  הה£זקה  תפקו� 

§�µ´ �תה מ£נה הפעל �ת הבלמי© בע²מ¦ §�י לה�יע לע²י´ה מל�ה� ו�ז 
הפעל �ת בל© ה£נייה ה£µמלי�

• � µלב �ת בל© ה£ניה 	 P §�µתה יו�² מה´§ב� העב´ �ת י�ית הבו´´ למ²ב 
��OFF� ה�לק¤´וני והעב´ �ת מת� הה²תה למ²ב מנותק
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¢ ¥´ו¶
�תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה µל בק´ת הµיו¤ יבו¤ל בתנ�י© µלהל»

• ההת´�ה 	 יות´�  �ו  �קות   10-§  ¦µבמ בע²י´ה  ה£זקה  במ²ב  נמ�²  ה´§ב 
תµמיע 5 ²פ²ופי© לסי´ו�י»� ²פ²ו¯ �£� ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦�

• תנ�י© §לµה© µבה© מתקיי© בי¤ול �ו¤ומ¤י� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ �£� 	
ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦�

⇐ עמו� 90
ה£נייה  בל©  �ו¤ומ¤ית  יופעל  בו¤ל�  ע²י´ה  במ²ב  הה£זקה  µתפקו�  ל�£´ 
בי¤ול  תנ�י  מתקיימי©   ©� �בל�  יי�לק�  ה£µמלי  ה£נייה  בל©  ומ£וו»  ה£µמלי 
§לµה© עבו´ בל© ה£נייה ה£µמלי �למµל� מע´§ת הµולב �נעילת ביניי©� ע© 
�ווµת הה�²ה� פעולת מת� בל© ה£נייה ה£µמלי� ו§�
�� בל© ה£נייה ה£µמלי ל� 

יפעל� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
�© לו²£י© על �ווµת הה�²ה ´ק במק²ת בזמ» µתפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה 
ה£נייה  µבל©  ויית§»  יתב¤ל�  ע²י´ה  במ²ב  הה£זקה  µתפקו�  יית§»  מופעל� 

ה£µמלי ל� יפעל�

קביעת בק´ת הµיו¤ המסת�לת §�µ´ בל© ה£נייה ה£µמלי מופעל▼▼
בל©  �ת   ´´£µ המסת�לת�  הµיו¤  בק´ת  קביעת  לפני  מופעל  ה£µמלי  ה£נייה  בל©   ©�
ה£נייה ה£µמלי על-י�י ל£י²ה על �ווµת הה�²ה �ו על-י�י �מ²עי© מפו´¤י© �£´י©� לפי´ו¤ 

�ופ» µ£´ו´ בל© ה£נייה ה£µמלי� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
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z יו¤ המסת�לתµבי¤ול בק´ת ה

בי¤ול על-י�י פעולת נה�▼▼
§ל �£ת מהפעולות הב�ות תב¤ל �ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת�

ל£± על �ווµת הבל©�	•

מסת�לת�  µיו¤  בק´ת  �מ£וו»   
ה´§ב  µמהי´ות  בעו�  ללב»  מי´וק  מµתנה 
µנקבעה נ�µ´ת מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה µל 

�EyeSight-ה

•	��CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה

מסת�לת�  µיו¤  בק´ת  �מ£וו»   
ה´§ב  µמהי´ות  בעו�  ללב»  מי´וק  מµתנה 
µנקבעה נ�µ´ת מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה µל 

�EyeSight-ה

S04126

לב»

S03393
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בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת▼▼
²פ²ו¯  תµמיע  ההת´�ה  הב�י©�  במק´י© 
הµיו¤  ובק´ת  �´ו¦   �£� ו²פ²ו¯  ק²´   �£�
�מ£וו»  �ו¤ומ¤ית�   תתב¤ל  המסת�לת 
ללב»�  מי´וק  מת£ל¯  מסת�לת�  µיו¤  בק´ת 
בי¤ול µל בק´ת הµיו¤  הו�עת  §» תו�²  §מו 
הה£זקה  תפקו�   ©� המס¦�  על  המסת�לת 
במ²ב ע²י´ה פועל �⇐ עמו� 84�� בל© ה£נייה 
המנוע   ´µ�§ �ו¤ומ¤ית�  יופעל  ה�לק¤´וני 
ה�ממה  ההתנעה  מע´§ת  על-י�י  מו�מ© 
ה�ו¤ומ¤ית� המנוע מותנע מ£�µ ובל© ה£נייה 

ה�לק¤´וני יופעל �ו¤ומ¤ית�
µיפוע ה�´¦ תלול מ�ו�	•
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע מופעלי©�	•
מהי´ות ה´§ב עלתה על 200 קמ�µ בקי´וב בזמ» µבק´ת הµיו¤ הופעלה�	•
�ל�ל הה�ה מסובב בµיעו´ מµמעותי ל�£� ה��²י©�	•

•	� M D �ו   ´µי�ית בו´´ ההילו§י© הוזזה למ²ב �£´ מ�

́ ההילו§י© מו£ז´ת למ²ב -  ́ µי�ית בו´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת ניתנת לה£ז´ה לפעולה ל�£
� M D �ו 

§�µ´ �לת §לµהי נפת£ת �פ´¤ ל�לת ה�£ו´ית המת´וממת��	•
הנה� �ינו £ו�´ �ת £�ו´ת הב¤י£ות�	•
בל© ה£נייה ה£µמלי מופעל ב�ופ» י�ני�	•
�ווµת הה�²ה נל²£ה ב´²יפות למµ¦ זמ» ´ב� 	•
מהי´ות המנוע עלתה לסל�� �בוה�	•

S04060

לב»
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מ²ב-X מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X �ולקת��	•

́ µמ²ב-X מנותק�-  בק´ת הµיו¤ המסת�לת ניתנת לה£ז´ה לפעולה ל�£
� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה

⇐ עמו� 198
•	 �EyeSight לµ הפסיקה לפעול זמנית�  �מ£וו» הפסקת פעולה זמנית EyeSight-מע´§ת ה

לב»�
⇐ עמו� 200

מופעלת בלימה µנייה µל ק�©-התנ�µות�	•
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� ��© קיי©�	•

א¢ ´ 
�ל תµתמµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת ב�´§י© £לקלקות� µימוµ §זה עלול ל�´ו© 

לת�ונה�

¢ ¥´ו¶
• � בק´ת הµיו¤ המסת�לת תתב¤ל 	 N בעת העב´ת י�ית בו´´ ההילו§י© למ²ב 

N �ל� �© זהו מ²ב  �ו¤ומ¤ית� �ל תעבי´ �ת י�ית בו´´ ההילו§י© למ²ב 
£י´ו©� �£´ת יית§» µבל© המנוע ל� יפעל� מה µי§ול ל�´ו© לת�ונה�

• �© בק´ת הµיו¤ המסת�לת מבו¤לת ב�ופ» �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת ל�£´ 	
µה´§ב עו²´ �תו¦ §µנייה �£ת�� בל© ה£נייה ה�לק¤´וני ל� יפעל�

 ⇐ עמו� 84
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 ´® 
• �© יµ תקלה במע´§ת �EyeSight מ£וו» �זה´ת ה-EyeSight יו�² בת²ו�ת מ§לול 	

המ£ווני©� ו�© נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת ונו´ית £יווי 
יי�לקו� �© זה קו´ה� ע²ו´ �ת ה´§ב במקו©  הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת 
ב¤ו£ ו�ז �ומ© �ת המנוע והתנע �ותו מ£��µ �© המ£ווני© נ�µ´י© �ולקי© 
המסת�לת�  הµיו¤  בבק´ת   µתמµלה נית»  ל�   �µ�£מ המנוע  התנעת  ל�£´ 
זה ל� יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז µי´ות 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
⇐ עמו� 198

• �© פעולת ה-EyeSight הופסקה זמנית� יי�לקו נו´ית £יווי ניתוק מע´§ת בלימת 	
ק�©-התנ�µות ונו´ית £יווי ניתוק הת´�ת ס¤ייה מנתיב� ומ£וו» הפסקה זמנית 

µל ה-EyeSight יו�² בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�
⇐ עמו� 200

• פעולת 	 �ת  ב²ע  �ו¤ומ¤ית�  בו¤לה  המסת�לת  הµיו¤  בק´ת  פעולת   ´µ�§
קביעת בק´ת הµיו¤ המסת�לת µוב ל�£´ µתוקנה הסיבה �µ´מה לבי¤ול� 
�© תפקו� בק´ת הµיו¤ המסת�לת ל� נית» להפעלה �פילו ל�£´ µהמ²ב 
 ´µזה ל� יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל התק �EyeSight-תקלה ב µיµ «§תוק»� יית

�ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת המע´§ת�
• נמו¦ 	 �לק  מפלס  �זה´ת  §µנו´ית  לבנזי»�  £לקיקי©  מסנני  ע©  ��מי©  עבו´ 

מ�י´ה� ל� נית» יהיה להµתמµ במע´§ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת�
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z ´נקבעה בעבµ זו´ מהי´ות ה´§ב£µ
מהי´ות ה´§ב µנקבעה בעב´ מ�ו£סנת בזי§´ו»� §�י לµ£ז´ �ת מהי´ות ה´§ב הזו� ל£± על 

 ��RES�+�-ל�² ה RES/SET המת�
�מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� יµתנה מלב» לי´וק�

S03395

 

S04126

י´וק

 ´® 
• 	�מהי´ות ה´§ב הµמו´ה בזי§´ו» נמ£קת בנסיבות הב�ות

- ��CRUISE�  ¤יוµיו¤ מנותקת על-י�י ל£י²ה על מת� בק´ת הµבק´ת ה
מסת�לת  - µיו¤  מבק´ת  לעבו´  §�י  מהי´ות�  �מ�ביל   LIM מת�  על  לו²£י© 

למ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©� �ו מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©��
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע מופעלי©� -
מ²ב בק´ת הµיו¤ עב´ מבק´ת µיו¤ מסת�לת לבק´ת µיו¤ ´�ילה� -
• המהי´ות 	 הקו�מת��  ה´§ב  �מהי´ות  בזי§´ו»  ´§ב  מהי´ות  נµמ´ה  ל�   ©�

�RES�+ �²ל RES/SET ל ה´§ב תיקבע בעת הל£י²ה על מת�µ הנו§£ית
⇐ עמו� 76
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z יו¤ מסת�לתµ ל בק´תµ הפסקת הפעולה
§ל �£ת מהפעולות הב�ות תב¤ל �ת פעולת 

בק´ת הµיו¤ המסת�לת�
פעילה� 	• �ינה  מסת�לת  µיו¤  בק´ת   ´µ�§

��CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה

י§בה  מסת�לת�  µיו¤  בק´ת  �מ£וו»   
�EyeSight-ל הµ ב�זו´ הת²ו�ה

ל£± על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות� ��© קיי©��	•

פעולת בק´ת הµיו¤ המסת�לת מבו¤לת ומ�ביל המהי´ות הי�ני �ו מ�ביל המהי´ות ה£§© 
מופעל�

 �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� י§בה ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-EyeSight ו- �מ£וו» מ�ביל 
�מ�ביל   �Speed Limiter� מס¦  על  נב£´   �©§£� �Intelligent�  ´µ�§ בלב»�  מ�י´  מהי´ות� 

המהי´ות� µל ה��´ות ה-�EyeSight  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מ�י´ בלב»�

S03490

 

S04061

מ£וו» 
ה�בלת 
מהי´ות 

�לב»�

S03393
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תפקודים אחרים �
z  �ולµ§נת�לה מ� �Obstacle DetectedÄ זה´ת�

�זה´ת �Obstacle DetectedÄ �נת�לה מ§µול� מופעלת §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת עוקבת 
§ב µמלפני©� תפקו� זה מזהי´ �ת הנה� §�µ´ הו� קובע µ´מת הה�¤ה הנו§£ית על- �£´י́ 

י�י בק´ת הבלימה ה�ו¤ומ¤ית �ינה מספיקה�
הק¤נת 	• �µ´וµה  קובעת  המע´§ת   ´µ�§

מהי´ות י�נית µל ה´§ב על-י�י פעולת הנה�� 
ק²´י©  ²פ²ופי©  מספ´  תµמיע  ההת´�ה 

ויו�² מס¦ הו�עה מתפ´²ת�
�ווµת 	• על  ל£±  מופעל�  זה  תפקו�   ´µ�§

הבל© §�י לה�¤ ולµמו´ על מ´£ק הבי¤£ו» 
ה�ופ¤ימלי�

א¢ ´ 
• הµיו¤ 	 בבק´ת   µתמµל ת� ק´ובות�  לעתי©  פועלת  ההת´�ה�ההו�עה   ©�

המסת�לת�
• ה�זה´ה �Obstacle DetectedÄ �נת�לה מ§µול� ל� תפעל במ²בי© הב�י©�	

�ווµת הה�²ה ל£ו²ה� -
�ווµת הבל© ל£ו²ה� -
• 	 �Obstacle DetectedÄ ה�זה´הµ «§מ´£ק הבי¤£ו» הינו ק²´� יית ´µ�§ פילו�

�נת�לה מ§µול� ל� תפעל במ²בי© הב�י©�
הפ´µ המהי´ות בי£ס ל´§ב µמלפני© הו� ק¤»� µני §לי ה´§ב נוסעי© §מע¤  -

ב�ותה מהי´ות�
��ל  - הבי¤£ו»  מ´£ק  µל¦�  ה´§ב   ´µמ� יות´  מה´  נוסע  µמלפני©  ה´§ב 

בה�´�ה�
´§ב �£´ �£ות¦� לתו¦ הנתיב µל¦ ק´וב מ�ו� ל´§ב µל¦� -
ה´§ב µמלפני© מ�¤ פת�ו©� -
קיימי© מעלות ומו´�ות ´²ופי© ב�´¦� -
• יית§» µהת´�ת �Obstacle DetectedÄ �נת�לה מ§µול� ל� תופעל בזמ» במק´ה 	

µל ´§ב µע²´ בק²ה µל ¤ו´ בµע´ ��´ה� ב´מזו´ ��ו© �ו בה¤²לבות �ו 
 EyeSight-ל¦� הµ ה´§ב ´µנוסע ה´בה יות´ ל�¤ מ�µ ב§ בתנועה ²פופה� �ו́ 

זקוקה להפ´µ מהי´ויות §�י לזהות מ§µול פו¤נ²י�לי ולה�יב לו�

S04062
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 ´® 
§לי ´§ב µמלפני© ב�ותו נתיב תנועה מזוהי© על-י�י המ²למה הס¤´י�וסקופית 
י§ול לק¤ו» §תלות  בתו¦ מ´£ק µל §-130 מ
 ב§יוו» לפני©� �בל מ´£ק הזיהוי 

בסביבת התנועה� תנ�י הנהי�ה� והתנ�י© µל ה´§ב µמלפני©�



97

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

תפקוד מרכוז בנתיב

המ²למה הס¤´י�וסקופית מזהה סימוני נתיבי© 
�§ולל §פתו´י סימו» §�ו» Botts� µל הנתיב וµל 
לפעולת  מסייעת  והמע´§ת  מלפני©  ה´§ב 
ה§ו£ ה£µמלי  ה�ה  ע©  פעולה  על-י�י  ההי�וי 
 ´µ�§ מו´ �ת ה´§ב בתו¦ הנתיבµי לעזו´ ל�§
�תה נוה� ב�´§י© מהי´ות וב§ביµי© ´�µיי©�

בק´ת   ´µ�§ זה  בתפקו�   µתמµלה נית» 
הµיו¤ המסת�לת מופעלת�

⇐ עמו� 75
בעת נסיעה במהי´ויות µל 0 קמ�µ ע� §-160 
הנתיב  סימוני  �ת  מ�לה  המע´§ת   �µקמ� 
ו��ו �ת ה´§ב מלפני© ומסייעת לנה� בבק´ת 
ההי�וי §�י לסייע בµמי´ת ה´§ב ק´וב למ´§ז 

הנתיב ובנסיעה בעקבות ה´§ב מלפני©�

א¢ ´ 
¶³°ו��מ´§ו¢�ב¬¶¥ב�א¥¬ו�מ®´§¶�¬ ¥� �או¤ומ¤¥¶�

א¨�¶®´¥¦�¥¶´�®¨� מ¥� �א¶� ¥§ו¨ו¶�µ¨�¶³°ו�� מ´§ו¢�ב¬¶¥ב��¢ו�א¥¬ �
� �¥ ¬�´µ°ו®� �¨א¬µ�¶§´®ומ¶�¨ב�או�מµ¶מ®´§¶�¨­¥ו®�ב¬ ¥� �¨¨א�
ב¨¥�¨ �³¥¢£ב�¨�¨�  � �� ��°³¨א£ו¢� ¥¤ב�א¶��¨�¨�  � �ב®¶�¬ ¥� ��
§�¥�¨¬ ו��בב¤¥£ו¶��ב�ו�³א¶� מ´�³£מ ´§ב�µמ¨°¬¥©�או�מ´§ב�µ¬ו­®�

במ³ב¥¨�¨´§ב�µ¨¦�� ¶¬א¥©�מ­ב¥ב�ו ­ב¥ב �§אµ´�א¶ �¬ו ��

S03576

סימוני 
נתיבי©

´§ב 
מלפני©

S03661
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הנהי�ה  מס�נו»  µוני©  המע´§ת  µל  והתזמו»  הבק´ה  µ´מת   µמ´�י �תה   ©�
 µתמµלה �סו´  ב¤ו£ה�  בנהי�ה  תומ§ת  ל�  µהמע´§ת  יית§»  µל¦�  ה�יµי 

בתפקו� מ´§וז בנתיב�
תפקו� מ´§וז בנתיב ל� תמי� פועל ב§ל המ²בי©� �© �תה סומ¦ ´ק על תפקו� 
§�ו» התנ�µות ע©  לת�ונה  ל�´ו©  י§ול  זה  בנתיב�   ´�µלהי §�י  בנתיב  המ´§וז 

מ§µול ב�² הנתיב µל¦ �ו ע© §לי ´§ב הנוסע בנתיב סמו¦�
• 	 µתמµתµ י» §ל בעיות ע© ה²מי�י© והבלמי© לפני�µ ב�וק בביקו´ת יומית

במע´§ת�
• 	 µתמµלה �סו´  הב�י©�  בתנ�י©  תקי»  ב�ופ»  לפעול  µל�  עלולה  המע´§ת 

בתפקו� מ´§וז בנתיב�
- 1
ל²£י ה�ווי´ µב²מי�י© �ינ© בהת�© למפ´¤�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
- 1
ה�ל�לי© �ינ© מ�וזני© �למµל� מµקולת �יזו» הוס´ה �ו ל� במקומה הנ§ו»��
- 1
ה§וונת ה�ל�לי© �ינה תקינה�
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל £לקי סוב�´ו מקו´יי©�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
-  ´µמ� יות´  קµה  הה�ה  �ל�ל  µסיבוב  �ו  הה�ה  ב�ל�ל  £´י�ה  ´עי�ה   µי

§´�יל�
�ל�ל הה�ה הו£ל¯ ב£לקי© �£´י© מ�µ´ £לקי סוב�´ו מקו´יי©� -
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הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -
�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��

הפנסי© ה´�µיי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -
µלה© קµה��

נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
מ§לול המ£ווני© ל� פועל §´�וי� למµל� נו´ית £יווי �ו נו´ית �זה´ה במ§לול  -

µה£יווי  �ו  נµמע�  ל�  ²פ²ו¯  נ§ו»�  ב�ופ»  §בות  �ו  נ�לקות  ל�  המ£ווני© 
3
בת²ו�ת �ביµ נוזלי �LCD� µונה מ�µ´ במ²ב תקי»�

 µתמµיבות ק´י¤ית� הקפ� להµ£ תפקי�י© בעלי µל�ל�לי© ול²מי�י© י �1

ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

2� �© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� למקו© 

ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת 

המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3� עבו´ פ´¤י© ל�בי התפקו�י© והפעולות µל מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ 


הנה� µל ה´§ב µל¦�
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• תפקו� מ´§וז בנתיב תו§נ» לµימוµ ב�´§י© בי» עי´וניות� �´§י© מהי´ות� §ביµי 	
 µימוµל נוע�ה  ל�  הי�  מו�בלת�  �ליה©  µה�יµה  �ומי©  ו§ביµי©  ��´ה� 
 µימוµ בתפקו� מ´§וז בנתיב� µתמµבתעבו´ה עי´ונית� בתנ�י© הב�י©� �ל ת

§זה עלול ל�´ו© לת�ונה�
�´§י© ´�ילות ��´§י© �£´ות מ�לו µנז§´ו לעיל� -

יית§»  נוספי©��  ו�ו´מי©  ה�´§י©  �מו´§בות  נוה�י©  µבה  לסביבה  בהת�© 
µבי²ועי המע´§ת ל� יהיו ב´מה µתנ�י התעבו´ה מ£ייבי©� ועקב §¦ י§ולה 

להי�´© ת�ונה�
�´§י© ע© עקומות £�ות -
�ו  - מו�בלי©  נתיבי©  ע©  �´§י© 

עבו�ות  ב�לל  �´עיי©  נתיבי© 
�
ב§בי�µ ו§�

נ�µ´ו סימוני נתיבי© יµני©� -
הת£מקות מ§לי ´§ב £וני© -
µל��  - נ�µ´ו  ה�´¦   £¤µמ על 

µלוליות �ו £ומ´י המסת µל��
נ�µ´ו  - בנייה  עקבות  �ו  ס�קי© 

על מµ¤£ ה�´¦�
להסת£´´�  - עלולי©  ה²מי�י© 

ב´§ב  µלי¤ה  ל�ב�»  ול�´ו© 
ב�´§י© קפו�ות� �´§י© מ§וסות 

בµל� �ו מµ¤£י �´¦ £לקלקי© �£´י©�
נ§נסי© לפנייה £�ה לתו¦ מ£ל¯ �ו ²ומת� �ו ל�זו´ µי´ות� �זו´ £נייה� לי�  -

בית» ��´ה �ו מתקני© �£´י©
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
�µ© �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל הµמµה� קיי© סי§ו» µהמ²למה  -

הס¤´י�וסקופית ל� תזהה �ת הנתיבי©�
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��

S01893



101

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

• בתנ�י© 	 נתיבי©  סימוני  בזיהוי  קוµי  להיות  י§ול  הס¤´י�וסקופית  למ²למה 
µלהל» ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© על נתיב הנסיעה בו �תה נוסע �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
§ב מתפ´± מהנתיב הסמו¦  - §לי́ 

מ£לי¯  µמלפני©  µה´§ב  �ו 
נתיבי©�

מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 
פת�ו©�

²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -
סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 

הנתיבי©�
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -

�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 
��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�

�© ´ו£ב הנתיב ²´ מ�י �ו ´£ב  -
מ�י�

�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -
יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב הבי²ועי©  -

µל המ²למה�
 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�¦´ינ© סימוני נתיב מסומני© על ה��µ ©קווי
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

S03022
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מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
בעקומה�  �§ניסה�י²י�ה  פת�ו© 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�

µמובילי©  - לנתיבי©  §ניסה 
ל�זו´י  ל²מתי©�  למ£לפי©� 

µי´ות �ו ל£ניוני©
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�
ב§ניסה  - §�ו»  הבהי´ות מµתנה 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
מעל  - מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

• ה´§ב 	 בזיהוי  יתקµו  הס¤´י�וסקופיות  µהמ²למות  יית§»  הב�י©�  בתנ�י© 
מלפני© ויית§» µתפקו� מ´§וז בנתיב ל� יפעל §²פוי� 

בנוס¯� בהת�© להתנה�ות ה´§ב מלפני© ותנ�י התנועה הסובבת� קיי© סי§ו» 
לת�ונה פת�ומית �ל�ו�מה� התנ�µות ב´§ב בנתיב ²מו� �ו במעקה ב¤י£ות��

S02855

S03482

�µית  ́¦´� נתיב י²י�ה
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ה´§ב מלפני© עוב´ בי» נתיבי©�  -
פונה µמ�לה �ו ימינה �ו נוק¤ 

בפעולה �ומה�
ה´§ב מלפני© סו¤ה בתנועה� -

ה´§ב מלפני© �ינו נוסע במ´§ז  -
§µה�ל�לי©  נוסע  והו�  הנתיב 
נמ�²י© בµני ה��²י© µל סימו» 

נתיב �ו בק²ה הנתיב�

התנה�ות ה´§ב מלפני© מµתנה בפת�ומיות �§�ו» בהת£לה �ו בסיו© µל  -
עקומה �ו ב§ביµ בעל עקומות ופניות ´²ופות��

S03399

S03400

S03522
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ה´§ב מלפני© נע §�י להת£מק מ´§ב העו²´ בµולי ה�´¦ �ו ממ§µול ב�´¦� -
ה´§ב µל¦ עוק¯ ´§ב בנתיב µל¦ �ו הק´וב לסימו» הנתיב ��ופנוע �ו §לי  -

´§ב �ומה��
קיי© �ופנוע �ו §לי ´§ב �ומה הנוסע ל�² ה´§ב מלפני© �ו עוק¯ �ותו� -
´§ב �£´ �£ות¦� בי» ה´§ב מלפני© לבי» ה´§ב µל¦� -
ה´§ב מלפני© מפעיל �ת �£� ממהבהבי הפנייה� �ת מהבהבי ה£י´ו© �ו  -

פנסי© �ומי©�
בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
נוה�י© בלילה �ו במנה´ה ו§�µ´ ה�ו´ות ה�£ו´יי© ב´§ב µלפני© ל� �ולקי© -
• יית§» µתפקו� מ´§וז בנתיב �ינו י§ול להמµי¦ בפעולה §�µ´ ה´§ב מלפני© 	

הו� בעל ²ו´ה יי£ו�ית �ו עקב תנ�י הסביבה�
המ´�ה ה�£ו´י µל ה´§ב µמלפני© הו� נמו¦� ק¤» �ו ל� ס�י´ �המע´§ת  -

ולקבוע �ת הפעולה על  י§ולה לזהות £לק �£´ µל ה´§ב §£לקו ה�£ו´י 
בסיס זה��

 È ית ´יקה �ו �´ו´ לל� �פנות �£ו´יות ו��ו �פנות ��²יות על�µנה מµי
מµ¤£ המ¤ע»�

 È©להµ עליה© מ¤ע» בול¤ מהק²ה ה�£ו´י µיµ ב§ §לי́ 
 È מותקנתµ לי ´§ב§ �ו  �מובילי ´§ב  ²ו´ה ל� ס¤נ�´¤ית  §לי ´§ב בעלי 

��
�ליה© סי´ת-��² ו§�
 È
�ובה ה´§ב נמו¦� ו§�

ה´§ב מלפני© הו� מ§ונית קומפק¤ית� �ופנוע �ו §לי ´§ב ²´ �£´� -
הפ´µ המהי´ות הי£סי בהµוו�ה ל´§ב µמלפני© הו� ��ול� �ה´§ב µמלפני©  -

מת´£ק��
מז� �ווי´ �´וע �למµל �µ© §ב�� סופת µל� �ו ע´פל §ב�� -
�µיי© �ו מקו´ �ו´ �£´ המµתק¯ מה£לק ה�£ו´י  - יµ ק´ינת µמ�µ �ו´ות́ 

µל ה´§ב מלפני©�
§�µ´ �ו´ £זק מ�יע מלפני© �ל�ו�מה� �ו´ µמµ בµעת µ£´� בµקיעה �ו  -

��
�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי©� ו§�
הבהי´ות מµתנה §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה� �ו §�µ´ �תה  -

נוה� מת£ת ל�µ´ עילי�
ו²£י הµמµה� - נוזל ל� נו�ב ב�ופ» מל� מעל הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת́ 



105

בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

¢ ¥´ו¶
• יית§» µהבי²ועי© µל תפקו� המ´§וז בנתיב ל� יהיו �ופ¤ימליי© בתנ�י© µלהל»� 	

בנוס¯� יית§» µתפקו� המ´§וז בנתיב ל� יפעל �ו µהפעולה µלו תתב¤ל�
מי� ל�£´ µמµקל ה´§ב µל¦ מµתנה ב�ופ» קי²וני -
מי� ל�£´ ה£לפת ²מי� �ו ויסות ל£± �ווי´ ב²מי� -
מי� ל�£´ ה§וונו»� התיקו» �ו ה£לפה µל מ²למה �ו ´§יבי© קµו´י© -
מי� ל�£´ תיקו» �ו ה£לפה µל מתלה �ו מע´§ת ה�ה -
מµתמµי© ב²מי� £ו´¯ �ו ב²מי� �£´ מ�µ´ ²מי� סוב�´ו מקו´י� -
ה´§ב נמ�² ב´ו£ ²ולבת� -
µיפוע ה�´¦ מµתנה פת�ו© �במעלה �ו במו´��� -
הµיפוע µל ה§יוו» ה²ולב ב�´¦ הו� ��ול ומµתנה פת�ו©� -
- ¦´� £¤µל מµ ´וס´ �£י�ות� פיתולי© ו£יבו£
בתנ�י ה�²ה�ה�¤ה עזות� -
מי� ל�£´ התנעת המנוע §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית נמו§ה� -
ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית �בוהה� -
• §�µ´ �תה ל� מµתמµ בתפקו� מ´§וז בנתיב� הקפ� להעבי´ למ²ב מנותק 	

�ת המת�  �תפקו� מ´§וז בנתיב�� �© ת�µי´ �ת המת� במ²ב מופעל� 
יית§» µהתפקו� יפעל ב�ופ» ל� ²פוי� וי�´ו© לת�ונה�

• �© �תה מפעיל �ת מת�  �תפקו� מ´§וז בנתיב�� יית§» µ§ו£ הפעולה µל 	
ה�ה ה§ו£ ה£µמלי יµתנה�
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

אופן השימוש בתפקוד תפקוד מרכוז בנתיב �
ל£± על מת�  �מ´§וז בנתיב� §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת פעילה�

⇐ עמו� 75
µל  הת²ו�ה  ב�זו´  מו�²  �לב»�  בנתיב�  מ´§וז  �מ£וו»  ו-  מופעל�  בנתיב  מ´§וז  תפקו� 

ה-EyeSight ב�² מ§לול המ£ווני©�

S03398 S04063

מ£וו» מ´§וז 
בנתיב �לב»�

תפקו� מ´§וז בנתיב מת£יל לפעול §µמתקיימי© §ל התנ�י© הב�י©�
בק´ת הµיו¤ המסת�לת מופעלת�	•
מהי´ות ה´§ב הי� בי» 0 לבי» 160 קמ�µ בקי´וב�	•
המע´§ת מזהה �ת סימוני הנתיב �ו �ת ה´§ב מלפני©�	•
הנה� מפעיל �ת �ל�ל הה�ה�	•
ב�´¦ יµ´ה �ו בעקומה קלה	•
•	
ב�´¦ µבה ´ו£ב הנתיב הו� בי» §-3 מ
 לבי» 4 מ
נוה�י© ק´וב למ´§ז הנתיב	•
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

�מ£וו» מ´§וז בנתיב� בת²ו�ת מ§לול המ£ווני© מµתנה מלב»  §�µ´ התפקו� פועל�  
§ב מלפני©� מ£וו»  לי´וק� בזמ» זה� �© זוהו סימוני הנתיבי©� מ£וו» הנתיב י�י´ ב§£ול� �© זוהה́ 

מ´§וז בנתיב µל ה´§ב µמלפני© י�י´ ב§£ול�

S04064

לב» י´וק
§בויהמ²ב §וננות בפעולה

§£ול

§£ול

א¢ ´ 
§�µ´ תפקו� מ´§וז בנתיב פועל וסימוני הנתיבי© �ינ© מזוהי©� פעולת ההי�וי 
בי»  עוב´  הו�   ´µ�§ מלפני©  ה´§ב  �£´י  לעקוב  §�י  �ו¤ומ¤י  ב�ופ»   µ£´תת
נתיבי© �ו מב²ע תמ´ו» �ומה� היה מו�ע תמי� ל§לי ה´§ב ולמ§µולי© מסביב� 
והפעל �ת �ל�ל הה�ה §פי הנ�´�µ הסתמ§ות על תפקו� מ´§וז בנתיב לפעולות 

ההי�וי עלולה ל�´ו© לת�ונה� µת�´ו© בתו´ה לפ²יעה קµה �ו למוות�

¢ ¥´ו¶
�© �תה מ£זיק �ת �ל�ל הה�ה ב§ו£� המע´§ת עלולה לקבוע �µתה מפעיל �ת 

�ל�ל הה�ה ותפ£ית �ת ´מת הסיוע�
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

 ´® 
• בהת�© למ²ב �ילוי הנתיב� מ£וו» הנתיב עµוי לה�י´ �§£ול� בµ� �£� �²מ�ל 	

�ו ימי»� בלב��
• מ£וו» הנתיב ל� מ�י´ �© התפקו� ל� מזהה �ת סימוני הנתיב וה´§ב מבוק´ 	

על-י�י נסיעה בעקבות ה´§ב µמלפני©�
• 	 ´µ�§ ל תפקו� מ´§וז בנתיב £וז´ לתפק�µ �מופעל�מנותק� ON/OFF-מ²ב ה

�µ�£תה מתניע �ת המנוע מ�

z בי¤ול תפקו� מ´§וז בנתיב

בי¤ול על-י�י פעולת נה�▼▼
§ל �£ת מהפעולות הב�ות מב¤לת זמנית �ת תפקו� מ´§וז בנתיב�

§�µ´ התפקו� מבו¤ל זמנית�  �מ£וו» מ´§וז בנתיב� ב�זו´ ת²ו�ת ה-EyeSight מ�י´ 
בלב» ומ£וו» הנתיב ומ£וו» המ´§וז בנתיב µל ה´§ב µמלפני© §בויי©�

ל£י²ה על �ווµת הבל©	•

ל£± על מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� §�י לב¤ל �ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת�	•
הפעלת י�ית �יתות הפנייה	•

בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת▼▼
במק´י© הב�י©� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ �£� ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ ותפקו� מ´§וז בנתיב 

יתב¤ל ב�ופ» זמני� 
המ£וו»   זמנית�  מבו¤ל  התפקו�   ´µ�§
 EyeSight-ב�זו´ ת²ו�ת ה �מ£וו» מ´§וז בנתיב�
בנתיב  ומ£וו» מ´§וז  הנתיב  ומ£וו»  בלב»  נ�לק 
 ©� תו�²   �«§ §מו  §בי©�  µמלפני©  ה´§ב  µל 
הו�עת בי¤ול µל תפקו� מ´§וז בנתיב בת²ו�ת 

מ§לול המ£ווני©�
המע´§ת �ינה מזהה �ת סימוני הנתיב ו�ת 	•

ה´§ב מלפני©�
ב�ופ» 	• מבו¤לת  המסת�לת  הµיו¤  בק´ת 

�ו¤ומ¤י�
S04065

לב»
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

מהי´ות ה´§ב עלתה על 165 קמ�µ בקי´וב�	•
המע´§ת קובעת µהנה� הפעיל �ת �ל�ל הה�ה §�י לה£לי¯ נתיב�	•
�ל�ל הה�ה מופעל ב��´סיביות�	•
§ניסה לעקומה £�ה	•
בעקומה £�ה	•
עקב פעולת מע´§ת �£´ת	•
המע´§ת ל� ה²לי£ה לזהות פעולת הי�וי על-י�י הנה� במµ¦ פ´ק זמ» מסוי©�	•

§�µ´ המע´§ת ל� מזהה פעולת הי�וי - 
§לµהי� יופיע בת²ו�ת מ§לול המ£ווני© 
המס¦ µל הו�עה מתפ´²ת� �© המ²ב 
הזה נמµ¦� נµמעת הת´�ה ומס§י �זה´ה 

מופיעי© בµלבי©�
§ל  לזהות  י§ולה  ל�  ע�יי»  המע´§ת   ©�
פעולת הה�ה� תפקו� מ´§וז בנתיב יתב¤ל 
להיµמע  נמµ§ת  ההת´�ה  זמני�  ב�ופ» 
ומס¦ ה�זה´ה ממµי¦ להופיע על ת²ו�ת 
מ§לול המ£ווני© ע� µהמע´§ת מזהה �ת 

פעולת הה�ה�
� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה

⇐ עמו� 198
•	 �EyeSight לµ הפסיקה לפעול זמנית�  �מ£וו» הפסקת פעולה זמנית EyeSight-מע´§ת ה

לב»�
⇐ עמו� 200

 ´® 
במ²בי© הב�י©� יית§» µתפקו� מ´§וז בנתיב יבו¤ל ב�ופ» זמני מ§יוו» µהמע´§ת 

�ינה י§ולה לזהות �ת הפעלת �ל�ל הה�ה�
• הנה� נוה� §�µ´ הי�יי© מונ£ות קלות על �ל�ל הה�ה�	
• פעולת ההי�וי µל הנה� �ינה מספקת�	

S04066
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

z ל תפקו� מ´§וז בנתיבµ הפסקת פעולה
ל£± על מת�  �מ´§וז בנתיב��

 �מ£וו» מ´§וז בנתיב� ומ£וו» הנתיב י§בו 
�EyeSight-ל הµ על �זו´ הת²ו�ה

z ה´§ב עומ� ל�²ת מהנתיבµ תפקו� מ´§וז בנתיב פעיל ונ´�ה ´µ�§
§�µ´ תפקו� מ´§וז בנתיב פעיל ונ´�ה µה´§ב עומ� ל�²ת מהנתיב� הנה� יקבל הת´�ה 
יו�²  י�י ´¤¤ µל �ל�ל הה�ה� ומס¦ הו�עה מתפ´²ת  3 ²פ²ופי© ק²´י© �ו על  ב�מ²עות 

בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� בנוס¯� מ£וו» הנתיב �ותו ה´§ב µל¦ עומ� ל²£ות יהבהב ב²הוב�
§�µ´ ה�זה´ה מופעלת� הפעל �ת �ל�ל הה�ה §¦ µה´§ב ל� יי�² מהנתיב�

S04067

 3
²פ²ופי© 

ק²´י©
�ו

 

S04068

י´וק

²הוב

� מ£וו» הנתיב ב�² ממנו ה´§ב µל¦ עומ� לס¤ות יהבהב ב²הוב�
 

S03398
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בק´ת µיו¤ מסת�לת מתק�מת

�© תפקו� מ´§וז בנתיב מבו¤ל §�µ´ ה�זה´ה 
הזו מופעלת� מס¦ ההו�עה המתפ´²ת יµתנה�

א¢ ´ 
זו  �זה´ה  מת�לי©�  �ינ©  הנתיבי©  וסימוני  פועל�  בנתיב  מ´§וז  תפקו�   ´µ�§
והת´�ת ס¤ייה מנתיב �⇐ עמו� 162� �ינ© פועלי©� µי© לב לסביבה והפעל �ת 
�ל�ל הה�ה §פי הנ�´�µ הסתמ§ות ´ק על ה�זה´ה §�י לקבוע ה�© קיימת י²י�ה 

מנתיב תוביל לת�ונה�

 ´® 
התפעול פועל �© §�µ´ תפקו� הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותק�

⇐ עמו� 166

S04069

לב»
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מגביל מהירות ידני )אם קיים(
מ�ביל המהי´ות הי�ני הו� מע´§ת תמי§ה בנה� המונעת £´י�ה ממהי´ות ה´§ב µנקבעה�

ב�מ²עות  יו�¤  ה´§ב  �ו  תופ£ת  הה�²ה  µנקבעה�  מהמהי´ות  £ו´�  ה´§ב  §י  נ´�ה   ©�
הבלמי©�

הה�²ה והה�¤ה מופעלות §µהנה� מפעיל �ת �ווµת הה�²ה ו�ווµת הבל© ב¤וו£ �µינו 
£ו´� מהמהי´ות µנקבעה�

א¢ ´ 
• §�µ´ מ�ביל המהי´ות הי�ני פועל� המע´§ת �ינה מב²עת �ת בק´ת העקיבה 	

§�י לµמו´ על מ´£ק בי¤£ו»� §מו §�µ´ מµתמµי© בבק´ת µיו¤ מסת�לת�
 µו´�µ ת הבל© §�י לה�¤ �ת ה´§ב §פיµלנהי�ה ב¤ו£ה ול£± על �וו ¯�µ

§�י להב¤י£ מ´£ק בי¤£ו» ב¤ו£ מה´§ב µמלפני©�
• �ל תµתמµ במ�ביל המהי´ות הי�ני בתנ�י© הב�י©� µימוµ §זה עלול ל�´ו© 	

לת�ונה�
§ביµי© קפו�י©� מ§וסי© בµל� �ו מµ¤£י §ביµ £לקלקי©  -

ה²מי�י© עלולי© להסת£´´ ול�´ו© ל�ב�» µלי¤ה ב´§ב µל¦�
µיפועי© תלולי© במו´� -

יית§» µה´§ב י£´ו� ממהי´ות ה´§ב µנקבעה�
על µיפוע מתמµ¦ במו´� -

הבלמי© עלולי© להת£מ© £ימו© ית´�
• בעת µימוµ במ�ביל מהי´ות י�ני� קבע תמי� �ת מהי´ות ה´§ב לפי מ�בלת 	

המהי´ות� ז´ימת התנועה� תנ�י ה�´¦ ותנ�י© �£´י©�
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

¢ ¥´ו¶
תהיה  µל�  ויית§»  ת´�  הבלמי©  µיעילות  יית§»  הב�י©�  במ²בי©  �ו  בתנ�י© 

�µת הבל© וה�¤ §�´וµות להפ£ית �ת המהי´ות� ל£± על �וו´µפ�
• 	�
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
• 	�
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
• מ²ב הת£זוקה µל ה´§ב �מע´§ות בלמי©� µ£יקת ²מי�י©� ל²£י �ווי´ ב²מי�י©� 	

�
ה�© ²מי� £ילו¯ זמני נמ�² בµימו�µ ו§�
• הבלמי© ק´י©� ל�ו�מה� ב�יוק ל�£´ µהמנוע הותנע �ו §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה 	

ה£י²ונית נמו§ה�
• במµ¦ זמ» נהי�ה ק²´ ל�£´ µהמנוע הותנע ע� µהמנוע הת£מ©	
• הבלמי© הת£ממו £ימו© ית´ בנסיעה במו´�ות �בי²ועי הבלימה מופ£תי©��	
• ב�µ© �ו ל�£´ ´£י²ת ה´§ב �הבלמי© י§ולי© להי´¤ב ויית§» µבי²ועי הבלימה 	

יהיו מופ£תי©��
• 	�
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו

 ´® 
• במ�ביל המהי´ות הי�ני נית» להµתמµ �פילו §�EyeSight ´µ מנותקת זמנית�	
• ל� נית» להµתמµ בו-זמנית במ�ביל המהי´ות הי�ני ובמ�ביל המהי´ות ה£§©� 	

 �©§£� �Intelligent� ו� �י�ני� �Manual� ´הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י לב£ו
�EyeSight ל ה��´ותµ �מ�ביל המהי´ות� �Speed Limiter� ¦על מס
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

אופן השימוש במגביל המהירות הידני

הגדרת מגביל המהירות הידני �
הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להµתמµ במ�ביל המהי´ות הי�ני� (1)

�פµ´ להµתמµ בתפקו� הזה על-י�י ��Manual �י�ני� על מס¦ ��Speed Limiter �מ�ביל 
EyeSight ל ה��´ותµ �המהי´ות

⇐עמו� 204

ה��´ת מ�ביל המהי´ות הי�ני למ²ב המתנה� (2)
ל£± על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות�� בו בזמ»� יו�² ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-µ EyeSightבת²ו�ת 
מ§לול המ£ווני©� המ£וו»  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות�� בת²ו�ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה תופיע 

���µמי�� µקמ� - - -� �- - - km/h �MPH�� הק´י�ה

S03490

 

S04061

מ£וו» 
ה�בלת 
מהי´ות 

�לב»�

�§�י לקבוע �ת מ²ב המו§נות
�פµ´ להפעיל �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני 
ו-  µלהל»  התנ�י©  §ל  מתקיימי©   ´µ�§
ת²ו�ת  ב�זו´  מו�²   �READY �מ£וו»   

�EyeSight-ה
 È «מ£וו� מנותק   �X-MODE�  X-מ²ב

X-MODE מנותק��
 È �EyeSight-י» תקלה במע´§ת ה�

� ²הוב� §בוי�EyeSight מ£וו» הת´�ת�
⇐ עמו� 198 	

 È ©ה£לקיקי מסנ»  µל  ה�זה´ה  נו´ית 
במנוע בנזי» �ינה מהבהבת� ��© קיי©�

S04070

מ£וו» 
READY

לב»
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

 ´® 
עבו´ ��מי© ע© מסנני £לקיקי© לבנזי»� §µנו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� 

ל� נית» יהיה להµתמµ במ�ביל המהי´ות הי�ני�

(3) �RES�� ו� SET�- �²ל RES/SET ל£± על מת�
מהי´ות ה´§ב בזמ» µהמת� נל£± תהיה מהי´ות ה´§ב µנקבעה� ומ�ביל המהי´ות הי�ני 

ית£יל לפעול�
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מµתנה מלב» לי´וק�

S03394

 

S04071

י´וק

¢ ¥´ו¶
§�י  ובלימה  ל� מבו²עת בק´ת ה�²ה  הי�ני�  במ�ביל המהי´ות   µימוµ ¦במהל
 �µ´והבלימה §פי הנ� �ווµות הה�²ה  לנסוע �£´י ה´§ב µמלפני©� הפעל �ת 
�ול© ל£י²ה על �ווµת הה�²ה ע� תו© מהל§ה תב¤ל זמנית �ת מ�ביל המהי´ות 

הי�ני�

 ´® 
• מהי´ות 	 על  לµמו´  §�י  תפעל  ה�ו¤ומ¤ית  µהבלימה  יית§»  במו´��  בµיפוע 

המ¤´ה µנקבעה ל´§ב�
• §�µ´ הבלמי© מופעלי© על-י�י מ�ביל המהי´ות הי�ני� יי�לקו �ו´ות הבלימה 	

µל ה´§ב�



116

מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

הגדלת מהירות הרכב שנקבעה �
•	 ��RES�+�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה

ב§ל ל£י²ה על המת�� ת��ל מהי´ות ה´§ב 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	 ��RES�+�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה
ה´§ב  מהי´ות  ת��ל  ל£ו±�  המת�   ´µ�§

�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§

ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

הקטנת מהירות הרכב שנקבעה �
•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה

ב§ל ל£י²ה על המת�� תק¤» מהי´ות ה´§ב 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה
ה´§ב  מהי´ות  תק¤»  ל£ו±�  המת�   ´µ�§

�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§

ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

האצה זמנית �
בעת ל£י²ה על �ווµת הה�²ה ע� תו© מהל§ה� מ�ביל המהי´ות הי�ני יבו¤ל ב�ופ» זמני� בזמ» 

זה�  �מ£וו» מ�ביל המהי´ות� יµתנה מי´וק ללב»�
ה´§ב  מהי´ות   ´µ�§ יופעל  ל�  הי�ני  המהי´ות  מ�ביל  הה�²ה�  �ווµת  µ£´ו´  ל�£´   ©�
תי�µ´ מעל למהי´ות ה´§ב µנקבעה� §�µ´ מהי´ות ה´§ב יו´�ת �ל מת£ת למהי´ות ה´§ב 
µנקבעה� מ�ביל המהי´ות הי�ני יופעל מ£��µ נית» �© להפעיל מ£�µ �ת מ�ביל המהי´ות 
מת�  על  ל£י²ה  על-י�י  µנקבעה  מהמהי´ות  �בוהה  µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות   ´µ�§ הי�ני 
�-�µ�§ ��SET´ מ�ביל המהי´ות הי�ני מופעל מ£��µ  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� יµתנה מלב» 

לי´וק� 

S03395

S03396
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

ביטול מגביל המהירות הידני �
z בי¤ול על-י�י פעולת נה�

ל£± על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות� 
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מµתנה מי´וק ללב» בעו� µמהי´ות ה´§ב µנקבעה נ�µ´ת 

�EyeSight-ל הµ מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה

S03490

 

S04121

לב»

z בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת
במק´י© הב�י©� ²ופ´ הת´�ה מµמיע ²פ²ו¯ 
�£� ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ ומ�ביל המהי´ות 
מ�ביל  �מ£וו»  �ו¤ומ¤ית�   מתב¤ל  הי�ני 
הו�עת  בנוס¯�  ללב»�  מי´וק  מת£ל¯  מהי´ות� 
תופיע  הי�ני  המהי´ות  מ�ביל  µל  הבי¤ול 

בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� 
ב²ע  נפת´ו�  להל»  ה´µומי©  ל�£´ µהתנ�י© 
µוב �ת פעולת קביעת מ�ביל המהי´ות הי�ני 
§�י להפעיל מ£�µ �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני�

מ²ב-X מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X �ולקת��	•

 -�X-ניתוק מ²ב ́ נית» להפעיל מ£�µ �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני ל�£
� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה

⇐•עמו� 198
נעµה µימוµ בתפקו� ההת�מה ה�יµית µל המ�י© §�י לµנות �ת י£י�ות ת²ו�ת המהי´ות 	•

µל ה´§ב �µינוי מת²ו�ת ק�מ�µעה לת²ו�ת מייל�µעה� �ו להיפ¦��
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� ��© קיי©�	•

S04072

לב»
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

¢ ¥´ו¶
 � R בק´ת מ�ביל המהי´ות הי�ני �ינה מופעלת §�µ´ י�ית בו´´ ההילו§י© במ²ב 

בזמ» זה�  �מ£וו» מ�ביל המהי´ות� יµתנה מי´וק ללב»�

 ´® 
• בת²ו�ת 	 מו�²   EyeSight-ה �זה´ת  מ£וו»   �EyeSight במע´§ת  תקלה   µי  ©�

מ§לול המ£ווני©� ו�© נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת ונו´ית 
קו´ה� ע²ו´ �ת ה´§ב  זה  �ולקות� �©  £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת 
במקו© ב¤ו£ ו�ז �ומ© �ת המנוע והתנע �ותו מ£��µ �© המ£ווני© נ�µ´י© 
המהי´ות  במ�ביל   µתמµלה נית»  ל�   �µ�£מ המנוע  התנעת  ל�£´  �ולקי© 
הי�ני� זה ל� יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז 

µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
⇐ עמו� 198

• §�µ´ פעולת מ�ביל המהי´ות הי�ני בו¤לה �ו¤ומ¤ית� ב²ע �ת פעולת הקביעה 	
µוב ל�£´ µנפת´ המ²ב �µ´© לבי¤ול� �© תפקו� מ�ביל המהי´ות הי�ני ל� 
נית» להפעלה �פילו ל�£´ µהמ²ב תוק»� יית§» µיµ תקלה ב-�EyeSight זה ל� 
יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
• נמו¦ 	 �לק  מפלס  �זה´ת  §µנו´ית  לבנזי»�  £לקיקי©  מסנני  ע©  ��מי©  עבו´ 

מ�י´ה� ל� נית» יהיה להµתמµ במ�ביל המהי´ות הי�ני�



119

מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

שחזור מהירות הרכב שנקבעה בעבר �
מהי´ות ה´§ב µנקבעה בעב´ מ�ו£סנת בזי§´ו»� §�י לµ£ז´ �ת מהי´ות ה´§ב הזו� ל£± על 

המת� RES/SET ל�² ה-�+���RES  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מµתנה מלב» לי´וק�

S03395

 

S04071

י´וק

 ´® 
• 	�מהי´ות ה´§ב הµמו´ה בזי§´ו» נמ£קת בנסיבות הב�ות

מפסיקי© �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני בל£י²ה על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות�� -
מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� נל£± §�י לעבו´ ממ�ביל המהי´ות הי�ני  -

לבק´ת הµיו¤ המסת�לת�
נעµה µימוµ בתפקו� ההת�מה ה�יµית µל המ�י© §�י לµנות �ת י£י�ות  -

ת²ו�ת המהי´ות µל ה´§ב �µינוי מת²ו�ת ק�מ�µעה לת²ו�ת מייל�µעה� �ו 
להיפ¦��

• 	�µלבי» 200 קמ� µל ה´§ב בי» 30 קמ�µ נית» לקבוע �ת מהי´ות הקביעה
• �© מהי´ות ה´§ב הי� §-30 קמ�µ �ו פ£ות §�µ´ מהי´ות ה´§ב נקבעת� 	

�µנקבעה הי� 30 קמ�µ מהי´ות ה´§ב
• המהי´ות 	 הקו�מת��  ה´§ב  �מהי´ות  בזי§´ו»  ´§ב  מהי´ות  נµמ´ה  ל�   ©�

�RES�+ �²ל RES/SET ל ה´§ב תיקבע בעת הל£י²ה על מת�µ הנו§£ית
⇐ עמו� 115
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מ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�

הפסקת פעולת מגביל המהירות הידני �
§ל �£ת מהפעולות הב�ות תפסיק �ת פעולת מ�ביל המהי´ות הי�ני�

§µמ�ביל המהי´ות הי�ני �ינו פעיל� ל£± על 	•
מת� LIM �מ�ביל מהי´ות��

 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מפסיק �ת פעולת 
�EyeSight-ל הµ זו´ הת²ו�ה�

•	��CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה

מ�ביל המהי´ות הי�ני מפסיק לפעול ומע´§ת בק´ת µיו¤ מסת�לת מופעלת�
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� י§בה ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-EyeSight ו- �מ£וו» בק´ת µיו¤ 

מסת�לת� מ�י´ בלב»�

S03393

 

S04057

לב»

S03490
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

מגביל מהירות חכם )אם קיים(
מ�ביל מהי´ות £§© הו� תפקו� המ£לי¯ �ת מהי´ות ה´§ב µנקבעה עבו´ מ�ביל המהי´ות 

לה�בלת המהי´ות µהת�לתה על-י�י זיהוי התמ´ו´י©�
⇐ עמו� 173

ב�מ²עות  יו�¤  ה´§ב  �ו  תופ£ת  הה�²ה  µנקבעה�  מהמהי´ות  £ו´�  ה´§ב  §י  נ´�ה   ©�
הבלמי©�

הה�²ה והה�¤ה מופעלות §µהנה� מפעיל �ת �ווµת הה�²ה ו�ווµת הבל© ב¤וו£ �µינו 
£ו´� מהמהי´ות µנקבעה�

א¢ ´ 
• §�µ´ מ�ביל המהי´ות ה£§© פועל� המע´§ת �ינה מב²עת �ת בק´ת העקיבה 	

§�י לµמו´ על מ´£ק בי¤£ו»� §מו §�µ´ מµתמµי© בבק´ת µיו¤ מסת�לת�
 µו´�µ ת הבל© §�י לה�¤ �ת ה´§ב §פיµלנהי�ה ב¤ו£ה ול£± על �וו ¯�µ

§�י להב¤י£ מ´£ק בי¤£ו» ב¤ו£ מה´§ב µמלפני©�
• �ל תµתמµ במ�ביל המהי´ות ה£§© בתנ�י© הב�י©� µימוµ §זה עלול ל�´ו© 	

לת�ונה�
§ביµי© קפו�י©� מ§וסי© בµל� �ו מµ¤£י §ביµ £לקלקי©  -

ה²מי�י© עלולי© להסת£´´ ול�´ו© ל�ב�» µלי¤ה ב´§ב µל¦�
µיפועי© תלולי© במו´� -

יית§» µה´§ב י£´ו� ממהי´ות ה´§ב µנקבעה�
על µיפוע מתמµ¦ במו´� -

הבלמי© עלולי© להת£מ© £ימו© ית´�
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

¢ ¥´ו¶
• ויית§» µל� תהיה 	 יית§» µיעילות הבלמי© ת´�  �ו במ²בי© הב�י©�  בתנ�י© 

�µת הבל© וה�¤ §�´וµות להפ£ית �ת המהי´ות� ל£± על �וו´µפ�
- �
תנ�י ה´§ב �§מות המ¤ע»� מספ´ הנוסעי©� ו§�
- �
תנ�י ה�´¦ �µיפוע� £לקלקות� ²ו´ה� מהמו´ות� ו§�
�ווי´  - ל²£י  ²מי�י©�  µ£יקת  בלמי©�  �מע´§ות  ה´§ב  µל  הת£זוקה  מ²ב 

�
ב²מי�י©� ה�© ²מי� £ילו¯ זמני נמ�² בµימו�µ ו§�
הבלמי© ק´י©� ל�ו�מה� ב�יוק ל�£´ µהמנוע הותנע �ו §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה  -

ה£י²ונית נמו§ה�
במµ¦ זמ» נהי�ה ק²´ ל�£´ µהמנוע הותנע ע� µהמנוע הת£מ© -
הבלמי© הת£ממו £ימו© ית´ בנסיעה במו´�ות �בי²ועי הבלימה מופ£תי©�� -
£י²ת ה´§ב �הבלמי© י§ולי© להי´¤ב ויית§» µבי²ועי הבלימה  - ב�µ© �ו ל�£´́ 

יהיו מופ£תי©��
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
• �© זיהוי התמ´ו´י© ל� י§ול ל�לות ב�ופ» מ�ויק �ת ה�בלת המהי´ות� נית» 	

לה��י´ �ת המהי´ות המקסימלית µונה מזו µל ה�בלת המהי´ות בפועל�

 ´® 
ובמ�ביל המהי´ות ה£§©�  הי�ני  בו-זמנית במ�ביל המהי´ות   µתמµנית» לה ל� 
הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י לב£ו´ ��Manual �י�ני� �ו ��Intelligent �£§©� על 

�EyeSight ל ה��´ותµ �מ�ביל המהי´ות� �Speed Limiter� ¦מס
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

אופן השימוש במגביל המהירות החכם

הגדרת מגביל המהירות החכם �
הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להµתמµ במ�ביל המהי´ות ה£§©� (1)

 �Speed Limiter� ¦על מס �©§£� �Intelligent� בתפקו� הזה על-י�י ב£י´ת µתמµלה ´µפ�
�EyeSight ל ה��´ותµ �מ�ביל המהי´ות�

⇐•עמו� 204

ה��´ת מ�ביל המהי´ות ה£§© למ²ב המתנה� (2)
ו-  LIM �מ�ביל מהי´ות�� במוע� זה�  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� �לב»�  ל£± על מת� 
�מ£וו» מ�בית מהי´ות £§©� �לב»� מו�²י© ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-µ EyeSightבת²ו�ת מ§לול 
 µקמ� - - -� �- - - km/h �MPH�� נקבעה תופיע הק´י�הµ המ£ווני©� בת²ו�ת מהי´ות ה´§ב

���µמי��

S03490

 

S03989

מ�ביל 
מהי´ות 

£§© �לב»�
מ£וו» 

ה�בלת 
מהי´ות 

�לב»�

�§�י לקבוע �ת מ²ב המו§נות
�פµ´ להפעיל �ת מ�ביל המהי´ות ה£§© 
µלהל»  התנ�י©  §ל  מתקיימי©   ´µ�§
ו-  �מ£וו» READY� מו�² ב�זו´ ת²ו�ת 

�EyeSight-ה
 È «מ£וו� מנותק   �X-MODE�  X-מ²ב

X-MODE מנותק��

 È  �EyeSight-י» תקלה במע´§ת ה�
� ²הוב� §בוי�EyeSight מ£וו» הת´�ת�

⇐ עמו� 198 	
S04104

מ£וו» 
READY

לב»
לב»
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

 È לµ ינה מופסקת זמנית�  �מ£וו» הפסקת פעולה זמנית� EyeSight-פעולת ה
� לב»� §בוי�EyeSight

⇐ עמו� 200 	
 È�©ל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» �ינה מהבהבת� ��© קייµ נו´ית ה�זה´ה

 ´® 
עבו´ ��מי© ע© מסנני £לקיקי© לבנזי»� §µנו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� 

ל� נית» יהיה להµתמµ במ�ביל המהי´ות ה£§©�

(3) �RES�� ו� SET�- �²ל RES/SET ל£± על מת�
מהי´ות ה´§ב בזמ» µהמת� נל£± תהיה מהי´ות ה´§ב µנקבעה� ומ�ביל המהי´ות הי�ני 

ית£יל לפעול�
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� �מµתנה מלב» לי´וק�

S03394

 

S03990

י´וק

לב»
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

§µמת�לה תמ´ו´ ה�בלת מהי´ות� ה�בלת  (4)
למהי´ות  תהפו¦  µהת�לתה  המהי´ות 

ה´§ב µנקבעה�
מµתנה   �©§£ מהי´ות  מ�ביל  �מ£וו»   

מלב» לי´וק�

¢ ¥´ו¶
במהל¦ µימוµ במ�ביל המהי´ות ה£§©� ל� מבו²עת בק´ת ה�²ה ובלימה §�י 
 �µ´והבלימה §פי הנ� �ווµות הה�²ה  לנסוע �£´י ה´§ב µמלפני©� הפעל �ת 
�ול© ל£י²ה על �ווµת הה�²ה ע� תו© מהל§ה תב¤ל זמנית �ת מ�ביל המהי´ות 

ה£§©�

 ´® 
• מהי´ות 	 על  לµמו´  §�י  תפעל  ה�ו¤ומ¤ית  µהבלימה  יית§»  במו´��  בµיפוע 

המ¤´ה µנקבעה ל´§ב�
• §�µ´ הבלמי© מופעלי© על-י�י מ�ביל המהי´ות ה£§©� יי�לקו �ו´ות הבלימה 	

µל ה´§ב�
• µל¤ 	 §µמת�לה  המו��´  µנקבעה  ה´§ב  למהי´ות  קיזוז  לקבוע  י§ול  �תה 

�µוע� 10+ קמ� µבי» 10- קמ�µ ©ה�בלת מהי´ות בת£ו
⇐ עמו� 208

S03991

י´וק

י´וק
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

הגדלת מהירות הרכב שנקבעה �
•	��RES�+�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה

ב§ל ל£י²ה על המת�� ת��ל מהי´ות ה´§ב 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	��RES�+�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה
ה´§ב  מהי´ות  ת��ל  ל£ו±�  המת�   ´µ�§

�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§
ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני© ו-

 �מ£וו» מ�ביל המהי´ות ה£§©� הופ¦ מי´וק 
ללב»�

נוס¯�  מהי´ות  ה�בלת  תמ´ו´  §µמת�לה 
ה�בלת המהי´ות µהת�לתה תהפו¦ למהי´ות ה´§ב µנקבעה ו- �מ£וו» מ�ביל המהי´ות 

ה£§©� הופ¦ מלב» לי´וק�

הקטנת מהירות הרכב שנקבעה �
•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה

ב§ל ל£י²ה על המת�� תק¤» מהי´ות ה´§ב 
�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה
ה´§ב  מהי´ות  תק¤»  ל£ו±�  המת�   ´µ�§

�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§
המ£ווני©  µבמ§לול  בת²ו�ה  µנקבעה  ה´§ב 
הופ¦  ה£§©�  המהי´ות  מ�ביל  �מ£וו»  ו- 

מי´וק ללב»�
נוס¯�  מהי´ות  ה�בלת  תמ´ו´  §µמת�לה 

ה�בלת המהי´ות µהת�לתה תהפו¦ למהי´ות ה´§ב µנקבעה ו- �מ£וו» מ�ביל המהי´ות 
ה£§©� הופ¦ מלב» לי´וק� 

S03395

S03396
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

האצה זמנית �
בעת ל£י²ה על �ווµת הה�²ה ע� תו© מהל§ה� מ�ביל המהי´ות ה£§© יבו¤ל ב�ופ» זמני� 
בזמ» זה�  �מ£וו» מ�ביל המהי´ות� ו- �מ£וו» מ�ביל המהי´ות ה£§©� יµתנו מי´וק ללב»�

ה´§ב  מהי´ות   ´µ�§ יופעל  ל�  המהי´ות ה£§©  מ�ביל  הה�²ה�  �ווµת  ל�£´ µ£´ו´   ©�
תי�µ´ מעל למהי´ות ה´§ב µנקבעה�

ביטול מגביל המהירות החכם �
z בי¤ול על-י�י פעולת נה�

ל£± על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות�� 
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� ו- �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מµתני© מי´וק ללב» בעו� 

 �EyeSight-ל הµ ת מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה´�µנקבעה נµ מהי´ות ה´§בµ

S03490

 

S04114

לב»

לב»
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

z בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת
במק´י© הב�י©� ²ופ´ הת´�ה מµמיע ²פ²ו¯ 
�£� ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ ומ�ביל המהי´ות 
מ�ביל  �מ£וו»  �ו¤ומ¤ית�   מתב¤ל  ה£§© 
 �©§£ מהי´ות  מ�ביל  �מ£וו»  ו-  מהי´ות� 
מµתני© מי´וק ללב»� בנוס¯� הו�עת הבי¤ול µל 
מ�ביל המהי´ות ה£§© תופיע בת²ו�ת מ§לול 

המ£ווני©� 
ב²ע  נפת´ו�  להל»  ה´µומי©  µהתנ�י©  ל�£´ 
µוב �ת פעולת קביעת מ�ביל המהי´ות ה£§© 
§�י להפעיל מ£�µ �ת מ�ביל המהי´ות ה£§©�

מ²ב-X מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X �ולקת��	•

 -�X-ניתוק מ²ב ́ נית» להפעיל מ£�µ �ת מ�ביל המהי´ות ה£§© ל�£
� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה

⇐•עמו� 198
נעµה µימוµ בתפקו� ההת�מה ה�יµית µל המ�י© §�י לµנות �ת י£י�ות ת²ו�ת המהי´ות 	•

µל ה´§ב �µינוי מת²ו�ת ק�מ�µעה לת²ו�ת מייל�µעה� �ו להיפ¦��
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� ��© קיי©�	•

¢ ¥´ו¶
 � R בק´ת מ�ביל המהי´ות ה£§© �ינה מופעלת §�µ´ י�ית בו´´ ההילו§י© במ²ב 
בזמ» זה�  �מ£וו» מ�ביל המהי´ות� ו- �מ£וו» מ�ביל המהי´ות ה£§©� יµתנו 

מי´וק ללב»�

S04106

לב»

לב»
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

 ´® 
• בת²ו�ת 	 מו�²   EyeSight-ה �זה´ת  מ£וו»   �EyeSight במע´§ת  תקלה   µי  ©�

מ§לול המ£ווני©� ו�© נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת ונו´ית 
קו´ה� ע²ו´ �ת ה´§ב  זה  �ולקות� �©  £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת 
במקו© ב¤ו£ ו�ז �ומ© �ת המנוע והתנע �ותו מ£��µ �© המ£ווני© נ�µ´י© 
המהי´ות  במ�ביל   µתמµלה נית»  ל�   �µ�£מ המנוע  התנעת  ל�£´  �ולקי© 
ה£§©� זה ל� יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז 

µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
⇐ עמו� 198

• בזמ» µפעולת מע´§ת EyeSight הופסקה ב�ופ» זמני� מ�ביל המהי´ות ה£§© ל� 	
יפעל מ§יוו» µל� נית» ל�לות תמ´ו´י©� במק´ה זה� מהי´ות המ§ונית µהו��´ה 

מµו£ז´ת למהי´ות הקו�מת µנקבעה ב´§ב ב�ופ» י�ני�
• §�µ´ פעולת מ�ביל המהי´ות ה£§© בו¤לה �ו¤ומ¤ית� ב²ע �ת פעולת הקביעה 	

µוב ל�£´ µנפת´ המ²ב �µ´© לבי¤ול� �© תפקו� מ�ביל המהי´ות ה£§© ל� 
נית» להפעלה �פילו ל�£´ µהמ²ב תוק»� יית§» µיµ תקלה ב-�EyeSight זה ל� 
יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
• נמו¦ 	 �לק  מפלס  �זה´ת  §µנו´ית  לבנזי»�  £לקיקי©  מסנני  ע©  ��מי©  עבו´ 

מ�י´ה� ל� נית» יהיה להµתמµ במ�ביל המהי´ות ה£§©�
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

שחזור מהירות הרכב שנקבעה בעבר �
מהי´ות ה´§ב µנקבעה בעב´ ב�ופ» י�ני מ�ו£סנת בזי§´ו»� §�י לµ£ז´ �ת מהי´ות ה´§ב 
הזו� ל£± על המת� RES/SET ל�² ה-�+�µ�§ ��RES´  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� מ�י´ בי´וק 
ו- �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מ�י´ בלב»� מהי´ות ה´§ב הקו�מת µהו��´ה ב�ופ» י�ני 
מµו£ז´ת� �© מת�לה תמ´ו´ ה�בלת מהי´ות�  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מת£ל¯ מלב» 

לי´וק ול�£´ מ§» ה�בלת המהי´ות µהת�לתה תהפו¦ למהי´ות ה´§ב µנקבעה�

S03395

 

S03990

י´וק

לב»

 ´® 
• 	�מהי´ות ה´§ב הµמו´ה בזי§´ו» נמ£קת בנסיבות הב�ות

מפסיקי© �ת מ�ביל המהי´ות ה£§© הל£י²ה על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות�� -
מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� נל£± §�י לעבו´ ממ�ביל המהי´ות ה£§©  -

לבק´ת הµיו¤ המסת�לת �ו לבק´ת µיו¤ ´�ילה�
נעµה µימוµ בתפקו� ההת�מה ה�יµית µל המ�י© §�י לµנות �ת י£י�ות ת²ו�ת  -

המהי´ות µל ה´§ב �µינוי מת²ו�ת ק�מ�µעה לת²ו�ת מייל�µעה� �ו להיפ¦��
• נית» לקבוע �ת ה��´ת המהי´ות µל ה´§ב ל-30 קמ�µ �ו יות´�	
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מ�ביל מהי´ות £§© ��© קיי©�

הפסקת פעולת מגביל המהירות החכם �
§ל �£ת מהפעולות הב�ות תפסיק �ת פעולת מ�ביל המהי´ות ה£§©�

ו- 	• המהי´ות�  מ�ביל  �מ£וו»    ´µ�§
�מ£וו» מ�ביל המהי´ות ה£§©� מ�י´י© בלב»� 

ל£± על המת� LIM �מ�ביל מהי´ות��

�מ£וו»  ו-  מהי´ות�  מ�ביל  �מ£וו»   
מ�ביל מהי´ות £§©� §בי© ב�זו´ הת²ו�ה µל 

�EyeSight-ה

•	��CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה

מ�ביל המהי´ות ה£§© מפסיק לפעול ומע´§ת בק´ת µיו¤ מסת�לת מופעלת�
 �מ£וו» מ�ביל מהי´ות� ו- �מ£וו» מ�ביל המהי´ות ה£§©� י§בו ב�זו´ הת²ו�ה µל 

ה-EyeSight ו- �מ£וו» בק´ת µיו¤ מסת�לת� מ�י´ בלב»�

S03393

 

S04097

לב»

S03490
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תפקוד מניעת סטייה מנתיב
המע´§ת מזהה סימוני נתיבי© �ו�ת �בולות ה§ביµ �ב��מי© �י´ופ�י©�� §�י לעזו´ במניעת 
ס¤ייה מהנתיב� �© �תה נוה� ב�´§י© מהי´ות �ו �´§י© בינעי´וניות במהי´ויות מעל 60 
קמ�µ בקי´וב וה´§ב עומ� לס¤ות מהנתיב� המע´§ת מסייעת לפעולת ההי�וי על-י�י סיבוב 

הה�ה ל§יוו» µיעזו´ למנוע �ת הס¤ייה מהנתיב�

S04040

קיימת �פµ´ות 
£זקה לי²י�ה 

מהנתיב�

קיימת �פµ´ות 
לי²י�ה מהנתיב�

א¢ ´ 
¶³°ו��מ¬¥®¶�­¤¥¥ �מ¬¶¥ב�א¥¬ו�מ®´§¶�¬ ¥� �או¤ומ¤¥¶��

א¨�¶®´¥¦�¥¶´�®¨� מ¥� �א¶� ¥§ו¨ו¶�µ¨�¶³°ו��מ¬¥®¶�­¤¥¥ �מ¬¶¥ב��¢ו�
�´µ°ו®� �¨א¬µ�¶§´®ומ¶�¨ב�או�מµ¶א¥¬ �מ®´§¶�¨­¥ו®�ב¬ ¥� �¨¨א�
¬ ¥� �ב¨¥�¨ �³¥¢£ב�¨�¨�  � �� ��°³¨א£ו¢� ¥¤ב�א¶��¨�¨�  � �ב®¶�
¬ ¥� ��§�¥�¨¬ ו��בב¤¥£ו¶��ב�ו�³א¶� מ´�³£מ ´§ב�µמ¨°¬¥©�או�מ´§ב�

µ¬ו­®�במ³ב¥¨�¨´§ב�µ¨¦�� ¶¬א¥©�מ­ב¥ב�ו ­ב¥ב �§אµ´�א¶ �¬ו ��
הנהי�ה  מס�נו»  µוני©  המע´§ת  µל  והתזמו»  הבק´ה  µ´מת   µמ´�י �תה   ©�
 µתמµלה �סו´  ב¤ו£ה�  בנהי�ה  תומ§ת  ל�  µהמע´§ת  יית§»  µל¦�  ה�יµי 

בתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�
תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ל� תמי� פועל ב§ל המ²בי©� �© �תה סומ¦ ´ק 
על תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב §�י להי�µ´ בנתיב� זה י§ול ל�´ו© לת�ונה §�ו» 

התנ�µות ע© מ§µול ב�² הנתיב µל¦ �ו ע© §לי ´§ב הנוסע בנתיב סמו¦�
• 	 µתמµתµ י» §ל בעיות ע© ה²מי�י© והבלמי© לפני�µ ב�וק בביקו´ת יומית

במע´§ת�
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תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב

• 	 µתמµלה �סו´  הב�י©�  בתנ�י©  תקי»  ב�ופ»  לפעול  µל�  עלולה  המע´§ת 
בתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�

- 1
ל²£י ה�ווי´ µב²מי�י© �ינ© בהת�© למפ´¤�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
- 1
ה�ל�לי© �ינ© מ�וזני© �למµל� מµקולת �יזו» הוס´ה �ו ל� במקומה הנ§ו»��
- 1
ה§וונת ה�ל�לי© �ינה תקינה�
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל £לקי סוב�´ו מקו´יי©�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
-  ´µמ� יות´  קµה  הה�ה  �ל�ל  µסיבוב  �ו  הה�ה  ב�ל�ל  £´י�ה  ´עי�ה   µי

§´�יל�
�ל�ל הה�ה הו£ל¯ ב£לקי© �£´י© מ�µ´ £לקי סוב�´ו מקו´יי©� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
הפנסי© ה´�µיי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
מ§לול המ£ווני© ל� פועל §´�וי� למµל� נו´ית £יווי �ו נו´ית �זה´ה במ§לול  -

µה£יווי  �ו  נµמע�  ל�  ²פ²ו¯  נ§ו»�  ב�ופ»  §בות  �ו  נ�לקות  ל�  המ£ווני© 
3
בת²ו�ת �ביµ נוזלי �LCD� µונה מ�µ´ במ²ב תקי»�

 µתמµיבות ק´י¤ית� הקפ� להµ£ תפקי�י© בעלי µל�ל�לי© ול²מי�י© י  �1

ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

מי�  ה´§ב  �ת  הפנה  §בית�  �ינה  הבלמי©  מע´§ת  �זה´ת  נו´ית   ©�  �2

למקו© ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י 

לב�וק �ת המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3�  עבו´ פ´¤י© ל�בי התפקו�י© והפעולות µל מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ 


הנה� µל ה´§ב µל¦�
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תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב

• תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב תו§נ» לµימוµ ב�´§י© בי» עי´וניות� �´§י© מהי´ות� 	
 µימוµה �ליה© מו�בלת� הי� ל� נוע�ה לµה�יµ ©י© �ומיµי ��´ה� ו§ביµבי§
בתעבו´ה עי´ונית� בתנ�י© הב�י©� �ל תµתמµ בתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� 

µימוµ §זה עלול ל�´ו© לת�ונה�
�´§י© ´�ילות ��´§י© �£´ות מ�לו µנז§´ו לעיל� -

יית§»  נוספי©��  ו�ו´מי©  ה�´§י©  �מו´§בות  נוה�י©  µבה  לסביבה  בהת�© 
µבי²ועי המע´§ת ל� יהיו ב´מה µתנ�י התעבו´ה מ£ייבי©� ועקב §¦ י§ולה 

להי�´© ת�ונה�
�´§י© ע© עקומות £�ות -
�´§י© ע© נתיבי© מו�בלי© �ו  -

עבו�ות  ב�לל  �´עיי©  נתיבי© 
�
ב§בי�µ ו§�

נ�µ´ו סימוני נתיבי© יµני©� -
הת£מקות מ§לי ´§ב £וני©� -
על מµ¤£ ה�´¦ נ�µ´ו µל��  -

µלוליות �ו £ומ´י המסת µל��
ס�קי© �ו עקבות בנייה נ�µ´ו  -

על מµ¤£ ה�´¦�
להסת£´´�  - עלולי©  ה²מי�י© 

ב´§ב  µלי¤ה  ל�ב�»  ול�´ו© 
�´§י©  קפו�ות�  ב�´§י© 

מ§וסות בµל� �ו מµ¤£י �´¦ £לקלקי© �£´י©�
נ§נסי© לפנייה £�ה לתו¦ מ£ל¯ �ו ²ומת� �ו ל�זו´ µי´ות� �זו´ £נייה� לי�  -

בית» ��´ה �ו מתקני© �£´י©
הבהי´ות מµתנה §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה� �ו §�µ´ �תה  -

נוה� מת£ת ל�µ´ עילי�
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
�µ© �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל הµמµה� קיי© סי§ו» µהמ²למה  -

הס¤´י�וסקופית ל� תזהה �ת הנתיבי©�
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��

S01893
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• בתנ�י© 	 נתיבי©  סימוני  בזיהוי  קוµי  להיות  י§ול  הס¤´י�וסקופית  למ²למה 
µלהל» ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© על נתיב הנסיעה בו �תה נוסע �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
§לי ´§ב מתפ´± מהנתיב הסמו¦ �ו µה´§ב µמלפני© מ£לי¯ נתיבי©� -
מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 

פת�ו©�
²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -

סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 
הנתיבי©�

�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -
�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 

��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�
�© ´ו£ב הנתיב ²´ מ�י �ו ´£ב  -

מ�י�
�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -

יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב  -
הבי²ועי© µל המ²למה�

 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�¦´ינ© סימוני נתיב מסומני© על ה��µ ©קווי
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

S03022
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מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
בעקומה�  �§ניסה�י²י�ה  פת�ו© 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�

µמובילי©  - לנתיבי©  §ניסה 
ל�זו´י  ל²מתי©�  למ£לפי©� 

µי´ות �ו ל£ניוני©
ב§ניסה  - §�ו»  מµתנה  הבהי´ות 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
מעל  - מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

S02855

S03482

�µית  ́¦´� נתיב י²י�ה
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¢ ¥´ו¶
• יית§» µהבי²ועי© µל תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ל� יהיו �ופ¤ימליי© בתנ�י© 	

µלהל»� בנוס¯� יית§» µתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ל� יפעל �ו µהפעולה µלו 
תתב¤ל�

מי� ל�£´ µמµקל ה´§ב µל¦ מµתנה ב�ופ» קי²וני -
מי� ל�£´ ה£לפת ²מי� �ו ויסות ל£± �ווי´ ב²מי� -
מי� ל�£´ ה§וונו»� התיקו» �ו ה£לפה µל מ²למה �ו ´§יבי© קµו´י© -
מי� ל�£´ תיקו» �ו ה£לפה µל מתלה �ו מע´§ת ה�ה -
מµתמµי© ב²מי� £ו´¯ �ו ב²מי� �£´ מ�µ´ ²מי� סוב�´ו מקו´י� -
ה´§ב נמ�² ב´ו£ ²ולבת� -
µיפוע ה�´¦ מµתנה פת�ו© �במעלה �ו במו´��� -
הµיפוע µל ה§יוו» ה²ולב ב�´¦ הו� ��ול ומµתנה פת�ו©� -
- ¦´� £¤µל מµ ´וס´ �£י�ות� פיתולי© ו£יבו£
בתנ�י ה�²ה�ה�¤ה עזות� -
מי� ל�£´ התנעת המנוע §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית נמו§ה� -
ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית �בוהה� -
• �ת 	 לנתק  הקפ�  מנתיב�  ס¤ייה  מניעת  בתפקו�   µתמµמ ל�  �תה   ´µ�§

תפקו� ס¤ייה מנתיב� �© ת�µי´ �ת התפקו� במ²ב מופעל� יית§» µהתפקו� 
יפעל ב�ופ» ל� ²פוי� וי�´ו© לת�ונה�

• �© �תה מפעיל �ת תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� יית§» µ§ו£ הפעולה µל ה�ה 	
ה§ו£ ה£µמלי יµתנה�

 ´® 
• �© תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב מופעל ב´²יפות למµ¦ פ´ק זמ» �´ו¦� הת´�ה 	

 ©� בנוס¯�  המ£ווני©�  מ§לול  בת²ו�ת  יופיע  מתפ´²ת  הו�עה  ומס¦  תיµמע 
והנה�  �´ו¦�  זמ»  פ´ק   ¦µלמ ב´²יפות  מופעל  מנתיב  ס¤ייה  מניעת  תפקו� 
�ינו מפעיל �ת �ל�ל הה�ה� �ות הת´�ה ייµמע� ומס¦ הו�עה מתפ´²ת יופיע 

בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�
בהת�© למספ´ הפעמי© µהתפקו� הופעל� יית§» µההת´�ה תימµ¦ �© ל�£´ 

µתפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב הופסק�
• �© תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ל� פעל במµ¦ פ´ק זמ» מסוי©� �ו ל�£´ בי¤ול 	

תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� ההת´�ה תיפסק�



138

תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב

אופן השימוש בתפקוד מניעת סטייה מנתיב

תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב מופעל במק´י© הב�י©�
המנוע מותנע� �עבו´ ��מי© �י´ופ�י©�	•
•	 "Lane Departure Prevention ו� �ל התפקו�י©§� "All Functions" ב�² המי�ע המ´§זי נב£´ו

 "Lane Departure Prevention ¦על מס �תפקו� מניעת ס¤ייה מהנתיב בלב�� Function Only"
�EyeSight ל ה��´ותµ �תפקו� מניעת ס¤ייה מהנתיב� Function"

⇐ עמו� 204
מופעל�  מנתיב  ס¤ייה  מניעת  תפקו�   ´µ�§
מ£וו» הנתיב ��פו´� מו�² על �זו´ הת²ו�ה µל 

ה-EyeSight ב�² מ§לול המ£ווני©�

§ל  נ�לק §�µ´ מתקיימי©  ומ£וו» הנתיב  §וננות�  עוב´ למ²ב  תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב 
התנ�י© µלהל»�

מהי´ות ה´§ב µל¦ נמ�²ת ב¤וו£י© הב�י©�	•

זיהוי סימוני הנתיב� 60 - 200 קמ�µ בקי´וב�
זיהוי �בולות ה§בי�µ 60 - 100 קמ�µ בקי´וב� �עבו´ ��מי© �י´ופיי©�

תפקו� מ´§וז בנתיב �ינו פועל�	•
הנה� מפעיל �ת �ל�ל הה�ה�	•
•	
ב�´¦ µבה ´ו£ב הנתיב הו� בי» §-3 מ
 לבי» 4 מ
ב�´¦ יµ´ה �ו בעקומה קלה	•
נוה�י© ק´וב למ´§ז הנתיב	•

S04073



139

תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב

ומ£וו»  לפעול  מת£יל  מנתיב  ס¤ייה  למניעת  התפקו�  מהנתיב�  לס¤ות  עומ�  ה´§ב   ´µ�§
הנתיב בµ �²בו הופעל התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב מµתנה ל²הוב�

S04074


מופעלמ²ב §וננות בפעולה

�פו´ לב» ²הוב

מ£וו» הנתיב מ�י´ בלב» §µסימוני הנתיב מזוהי©�  �


 ´® 
• �© תני£ �ת י�י¦ על הה�ה ב�ופ» קל לפ´ק זמ» מסוי© �ו �© ל� תזיז �ת �ל�ל 	

הה�ה� התפקו� יתב¤ל ב�ופ» זמני� §מו §» הו�עת הבי¤ול µל התפקו� למניעת ס¤ייה 
מנתיב מו�²ת על המס¦�

• תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב פועל §�µ´ המע´§ת קובעת µה´§ב יס¤ה מהנתיב �© 	
תמµי¦ לנהו� ב�ותו �ופ»� ל§»� הו� מופעל בתזמו» מוק�© יות´ מ�µ´ הת´�ת ס¤ייה 

מנתיב �⇐ עמו� 162�� יית§» µזה יהיה תלוי בסביבה ובמ²ב ה�´¦�
• מ£וו» הנתיב הו� במ²ב §וננות ובעת פעולה י§ול ל�לוק ´ק בµ �²מ�ל �ו ב�² ימי»�	
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תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב

• 	 ©� מנותק�  מנתיב  ס¤ייה  למניעת  §µהתפקו�   ©� �י´ופיי©�  ��מי©  עבו´ 
מפסיקי© �ת פעולת המנוע ול�£´ מ§» מתניעי© �ותו מ£��µ התפקו� למניעת 
ס¤ייה מנתיב יופעל� §�µ´ המנוע מותנע מ£��µ קביעת ב´י´ת המ£�ל µל 

���ON�� המע´§ת הי� במ²ב מופעל
• תפקו� 	 µל  �מופעל�מנותק�   ON/OFF-ה מ²ב  �י´ופיי©�  ��מי©  עבו´  למע¤ 

�µ�£תה מתניע �ת המנוע מ� ´µ�§ מניעת ס¤ייה מנתיב £וז´ לתפק�
• 	�§�µ´ התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב והסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© מופעלי©

�£´י ההפעלה µל הסיוע לµמי´ת נתיב ב£י´ו© וה´§ב המתק´ב ממול �ו  -
ה´§ב המתק´ב מ�£ו´ ל� מזוהה יות´� �© ע�יי» קיימת �פµ´ות µה´§ב 

µל¦ יס¤ה מהנתיב� הבק´ה תעבו´ �ל התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב�
פעיל�  - מנתיב  ס¤ייה  למניעת  §µהתפקו�  מקו©  בק´בת  מזוהה  ´§ב   ©�

הבק´ה תעבו´ �ל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
• הµיו¤ 	 בק´ת  µמע´§ת  בזמ»  מו�´  �לב»�  בנתיב�  מ´§וז  �מ£וו»    ©�

המסת�לת פועלת� התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב ל� יופעל�
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ביטול תפקוד מניעת סטייה מנתיב �
z בי¤ול על-י�י פעולת נה�

§ל �£ת מהפעולות הב�ות מב¤לת זמנית �ת תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�
§�µ´ התפקו� הזה מבו¤ל זמנית� מ£וו» הנתיב מµתנה ל�פו´�

ל£י²ה ב£וזקה על �ווµת הבל©	•
הפעלת י�ית �יתות הפנייה	•
המע´§ת קובעת µהנה� מפעיל �ת �ל�ל הה�ה §�י לה£לי¯ נתיב�	•
הפעלת מת� מהבהבי �זה´ת ה£י´ו©	•

z בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת
במק´י© הב�י©� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ �£� ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ ותפקו� מניעת ס¤ייה 

מנתיב יתב¤ל ב�ופ» זמני� 
הנתיב  מ£וו»  זמנית�  מבו¤ל  התפקו�   ´µ�§
יהפו¦ ל�פו´� §מו §»� תו�² �© הו�עת בי¤ול 
בת²ו�ת  מנתיב  ס¤ייה  מניעת  תפקו�  µל 

מ§לול המ£ווני©�
המע´§ת �ינה מזהה �ת סימוני הנתיב�	•
•	 µ60 קמ� ´µמהי´ות ה´§ב הי� פ£ות מ�

 µקמ�  205  ´µמ� יות´  µהי�  �ו  בקי´וב 
בקי´וב�

הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת 	•
�£יזת הק´קע מופעלי©�

ה�לת 	• �ו  הק�מי  הנוסע  �לת  הנה��  �לת 
ה�£ו´ית פתו£ה�

£�ו´ת הב¤י£ות µל הנה� ל� מהו�קת�	•
בל© ה£נייה ה�לק¤´וני מופעל�	•

•	� M D �ו   ´µי�ית בו´´ ההילו§י© הוזזה למ²ב �£´ מ�

נית» לה£זי´ לפעולה �ת תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ל�£´ µי�ית בו´´ ההילו§י© מו£ז´ת - 
� M D �ו  למ²ב 

S04075
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המע´§ת ל� ה²לי£ה לזהות פעולת הי�וי על-י�י הנה� במµ¦ פ´ק זמ» מסוי©�	•
§�µ´ המע´§ת ל� מזהה פעולת הי�וי - 

§לµהי� יופיע בת²ו�ת מ§לול המ£ווני© 
המס¦ µל הו�עה מתפ´²ת� מס¦ הו�עה 
מתפ´²ת ממµי¦ להופיע ע� µהמע´§ת 
מזהה �ת פעולת הה�ה� �© המע´§ת ע�יי» 
ל� י§ולה לזהות �ת פעולת הה�ה� תפקו� 

מניעת ס¤ייה מנתיב יתב¤ל ב�ופ» זמני�
§ניסה לעקומה £�ה	•
בעקומה £�ה	•
עקב תנ�י ה�´¦	•
עקב פעולת מע´§ת �£´ת	•

� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה
⇐ עמו� 198

זמנית µל 	• פעולה  �מ£וו» הפסקת  זמנית�   לפעול  ה-EyeSight הפסיקה  מע´§ת 
� לב»�EyeSight

⇐ עמו� 200

הפסקת הפעולה של תפקוד מניעת סטייה מנתיב �
הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפסיק �ת פעולת התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב�

•	 "OFF" ו� �זמז© �זה´ה בלב�� "Warning Buzzer Only" תפקו� זה מופסק על-י�י ב£י´ת
�מ²ב מופסק� על מס¦ "Lane Departure Prevention Function" �תפקו� מניעת ס¤ייה 

�EyeSight ל ה��´ותµ �מנתיב
⇐ עמו� 204

�EyeSight-ל הµ מ£וו» הנתיב §בה ב�זו´ הת²ו�ה

S04076
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סיוע בשמירת נתיב בחירום )אם קיים(
§�µ´ מהי´ות ה´§ב הי� §-60 קמ�µ �ו יות´ ב�´§י© מהי´ות �ו ב�´§י© בי» עי´וניות וקיימת 
סבי´ות µה´§ב יי�² מהנתיב §�µ´ קיי© ´§ב המ�יע מ�£ו´ �ו מלפני© בנתיב µ§»� התפקו� 
מסייע לנה� לסובב �ת �ל�ל הה�ה ב§יוו» µימנע י²י�ה מהנתיב� ויµמו´ על ה´§ב בנתיב� בזמ» 
זה� הנה� יקבל µוב וµוב הת´�ה ב�מ²עות 3 ²פ²ופי© ק²´י© �ו על י�י ´¤¤ µל �ל�ל הה�ה� 

ומס¦ הו�עה מתפ´²ת יו��²
נית» לב£ו´ בהת´�ה קולית �ו ב´¤¤ µל �ל�ל הה�ה §µי¤ת הת´�ה�

⇐ עמו� 204

�1� ה´§ב µל¦
�2� ´§ב מתק´ב מ�£ו´ בנתיב הסמו¦

�1� ה´§ב µל¦
�2� ´§ב מתק´ב ממול בנתיב הסמו¦

S04077

(1)

(2)

3 ²פ²ופי© 
ק²´י© 
עוקבי©

�ו

S04078

(1)

(2)

3 ²פ²ופי© 
ק²´י© 
עוקבי©

�ו
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א¢ ´ 
­¥ו®�בµמ¥´¶�¬¶¥ב�ב£¥´ו©�א¥¬ו�מ®´§¶�¬ ¥� �או¤ומ¤¥¶�

א¨�¶®´¥¦�¥¶´�®¨� מ¥� �א¶� ¥§ו¨ו¶�µ¨� ­¥ו®�בµמ¥´¶�¬¶¥ב�ב£¥´ו©��¢ו�
�´µ°ו®� �¨א¬µ�¶§´®ומ¶�¨ב�או�מµ¶א¥¬ �מ®´§¶�¨­¥ו®�ב¬ ¥� �¨¨א�
¬ ¥� �ב¨¥�¨ �³¥¢£ב�¨�¨�  � �� ��°³¨א£ו¢� ¥¤ב�א¶��¨�¨�  � �ב®¶�
¬ ¥� ��§�¥�¨¬ ו��בב¤¥£ו¶��ב�ו�³א¶� מ´�³£מ ´§ב�µמ¨°¬¥©�או�מ´§ב�

µ¬ו­®�במ³ב¥¨�¨´§ב�µ¨¦�� ¶¬א¥©�מ­ב¥ב�ו ­ב¥ב �§אµ´�א¶ �¬ו ��
הנהי�ה  מס�נו»  µוני©  המע´§ת  µל  והתזמו»  הבק´ה  µ´מת   µמ´�י �תה   ©�
בסיוע   µתמµבנהי�ה ב¤ו£ה� �ל ת יית§» µהמע´§ת ל� תומ§ת  ה�יµי µל¦� 

בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© מופעל ´ק §�µ´ נ´�ה µה´§ב עומ� ל�²ת מנתיב 
´§ב µמתק´ב ממול� המתק´ב  �ו  �´§ב המתק´ב מ�£ו´  ´§ב  וקיי©  הנסיעה 

בנתיב µ§»� מסיבות �לה� הו� ל� יופעל §´�וי בת�ובה לתנ�י© הב�י©�
• §לי ´§ב ממונעי© קלי©� �ופנועי©� §לי ´§ב ב²ו´ות מיו£�ות	
• �ופניי©	
• הול§י ´�ל	
• ´§ב מופיע לפתע�	
• £לק מה´§ב �ינו נ´�ה�	
• ה´§ב מתק´ב במהי´ות ´בה מ�ו� מה§יוו» הנ��י�	
• ´§ב מתק´ב הו� �י¤י מ�י �ו ניי£�	
• המע´§ת קובעת �µי» �פµ´ות לת�ונה�	

סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל� תמי� פועל ב§ל המ²בי©� �© �תה סומ¦ ´ק על 
הסיוע בµמי´ת נתיב §�י להי�µ´ בנתיב� זה י§ול ל�´ו© לת�ונה §�ו» התנ�µות 

ע© מ§µול ב�² הנתיב µל¦ �ו ע© §לי ´§ב הנוסע בנתיב סמו¦�
• 	 µתמµתµ י» §ל בעיות ע© ה²מי�י© והבלמי© לפני�µ ב�וק בביקו´ת יומית

במע´§ת�
• המע´§ת עלולה µל� לפעול ב�ופ» תקי» בתנ�י© הב�י©� �ל תµתמµ בסיוע 	

בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
- 1
ל²£י ה�ווי´ µב²מי�י© �ינ© בהת�© למפ´¤�
מותקני© ²מי�י© µ£וקי© ב�ופ» ל� �£י� �ו ²מי�י© בעלי ת²ו´ות µ£יקה  -

1
ל� �£י�ות�
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סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�

- 1
מותקני© ²מי�י© �µינ© במי�ה הנ§ונה�
- 1
ה�ל�לי© �ינ© מ�וזני© �למµל� מµקולת �יזו» הוס´ה �ו ל� במקומה הנ§ו»��
- 1
ה§וונת ה�ל�לי© �ינה תקינה�
²מי� נקו´ תוק» תיקו» �´עי ע© ע´§ת תיקו» ²מי�י©� -
בו²ע µינוי במתלה �§ולל £לקי סוב�´ו מקו´יי©�� -
מותק» על ה´§ב עµ� ©²´ מפ´יע ל�µה ה´�יה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� -
מותקנות µ´µ´ות ²מי�י©� -
-  ´µמ� יות´  קµה  הה�ה  �ל�ל  µסיבוב  �ו  הה�ה  ב�ל�ל  £´י�ה  ´עי�ה   µי

§´�יל�
�ל�ל הה�ה הו£ל¯ ב£לקי© �£´י© מ�µ´ £לקי סוב�´ו מקו´יי©� -
הפנסי© ה´�µיי© מלו§ל§י© �ו µיµ עליה© µל� וק´£ �ו ל§לו¦� �ע²מי©  -

�ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי µלה© קµה��
הפנסי© ה´�µיי© �ינ© מ§וונני© §´�וי� �ע²מי© �ינ© מו�´י© §´�וי והזיהוי  -

µלה© קµה��
נעµו µינויי© בפנסי© §ולל בפנסי© ה´�µיי© ובפנסי הע´פל� -
פעולת ה´§ב הפ§ה לל� י²יבה עקב ת�ונה �ו תקלה� -
- 2
נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ולקת ב�ו´ ��ו©�
ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
מספ´ הנוסעי© ב´§ב עולה על המקסימו© המות´� -
- �
�ו´´י© �´ו´ �ו ´§ב �£´� ו§ו
מ§לול המ£ווני© ל� פועל §´�וי� למµל� נו´ית £יווי �ו נו´ית �זה´ה במ§לול  -

µה£יווי  �ו  נµמע�  ל�  ²פ²ו¯  נ§ו»�  ב�ופ»  §בות  �ו  נ�לקות  ל�  המ£ווני© 
3
בת²ו�ת �ביµ נוזלי �LCD� µונה מ�µ´ במ²ב תקי»�

 µתמµיבות ק´י¤ית� הקפ� להµ£ תפקי�י© בעלי µי ול²מי�י©  1�  ל�ל�לי© 

ב�ל�לי© וב²מי�י© הנ§וני©� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

2�  �© נו´ית �זה´ת מע´§ת הבלמי© �ינה §בית� הפנה �ת ה´§ב מי� למקו© 

ב¤ו£ והתקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק 

�ת המע´§ת� לפ´¤י©� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�
3�  עבו´ פ´¤י© ל�בי התפקו�י© והפעולות µל מ§לול המ£ווני©� עיי» בספ´ 


הנה� µל ה´§ב µל¦�
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• סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© תו§נ» לµימוµ ב�´§י© בי» עי´וניות� �´§י© מהי´ות� 	
 µימוµה �ליה© מו�בלת� הי� ל� נוע�ה לµה�יµ ©י© �ומיµי ��´ה� ו§ביµבי§
בתעבו´ה עי´ונית� בתנ�י© הב�י©� �ל תµתמµ בסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� 

µימוµ §זה עלול ל�´ו© לת�ונה�
�´§י© ´�ילות ��´§י© �£´ות מ�לו µנז§´ו לעיל� -

יית§»  נוספי©��  ו�ו´מי©  ה�´§י©  �מו´§בות  נוה�י©  µבה  לסביבה  בהת�© 
µבי²ועי המע´§ת ל� יהיו ב´מה µתנ�י התעבו´ה מ£ייבי©� ועקב §¦ י§ולה 

להי�´© ת�ונה�
�´§י© ע© עקומות £�ות -
�´§י© ע© נתיבי© מו�בלי© �ו  -

עבו�ות  ב�לל  �´עיי©  נתיבי© 
�
ב§בי�µ ו§�

נ�µ´ו סימוני נתיבי© יµני©� -
הת£מקות מ§לי ´§ב £וני© -
µל��  - נ�µ´ו  ה�´¦   £¤µמ על 

µלוליות �ו £ומ´י המסת µל��
ס�קי© �ו עקבות בנייה נ�µ´ו  -

על מµ¤£ ה�´¦�
�´§י© קפו�ות� �´§י© מ§וסות  -

µל� �ו מµ¤£י �´¦ £לקלקי© 
�£´י©

ה²מי�י© עלולי© להסת£´´� ול�´ו© ל�ב�» µלי¤ה ב´§ב�
נ§נסי© לפנייה £�ה לתו¦ מ£ל¯ �ו ²ומת� �ו ל�זו´ µי´ות� �זו´ £נייה� לי�  -

בית» ��´ה �ו מתקני© �£´י©
הבהי´ות מµתנה §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה� �ו §�µ´ �תה  -

נוה� מת£ת ל�µ´ עילי�
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
�µ© �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל הµמµה� קיי© סי§ו» µהמ²למה  -

הס¤´י�וסקופית ל� תזהה �ת הנתיבי© �ו �ת §לי ה´§ב המתק´בי©�
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��

S01893
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• למ²למה הס¤´י�וסקופית י§ול להיות קוµי בזיהוי סימוני נתיבי© �ו §לי ´§ב 	
מתק´בי© בתנ�י© µלהל» ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© על נתיב הנסיעה בו �תה נוסע �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
מהנתיב  - מתפ´±  ´§ב  §לי 

µמלפני©  µה´§ב  �ו  הסמו¦ 
מ£לי¯ נתיבי©�

מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 
פת�ו©�

²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -
סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 

הנתיבי©�
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -

�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 
��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�

�ו  - מ�י   ´² הנתיב  ´ו£ב   ©�
´£ב מ�י�

�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -
יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב הבי²ועי©  -

µל המ²למה�
 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

S03022
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מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
בעקומה�  �§ניסה�י²י�ה  פת�ו© 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�

µמובילי©  - לנתיבי©  §ניסה 
ל�זו´י  ל²מתי©�  למ£לפי©� 

µי´ות �ו ל£ניוני©
ב§ניסה  - §�ו»  מµתנה  הבהי´ות 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
מעל  - מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

S02855

S03482

�µית  ́¦´� נתיב י²י�ה
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¢ ¥´ו¶
• יית§» µהבי²ועי© µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל� יהיו �ופ¤ימליי© בתנ�י© 	

�ו µהפעולה  יפעל  ל�  נתיב ב£י´ו©  יית§» µהסיוע בµמי´ת  בנוס¯�  µלהל»� 
µלו תתב¤ל�

מי� ל�£´ µמµקל ה´§ב µל¦ מµתנה ב�ופ» קי²וני -
מי� ל�£´ ה£לפת ²מי� �ו ויסות ל£± �ווי´ ב²מי� -
מי� ל�£´ ה§וונו»� התיקו» �ו ה£לפה µל מ²למה �ו ´§יבי© קµו´י© -
מי� ל�£´ תיקו» �ו ה£לפה µל מתלה �ו מע´§ת ה�ה -
מµתמµי© ב²מי� £ו´¯ �ו ב²מי� �£´ מ�µ´ ²מי� סוב�´ו מקו´י� -
ה´§ב נמ�² ב´ו£ ²ולבת� -
µיפוע ה�´¦ מµתנה פת�ו© �במעלה �ו במו´��� -
הµיפוע µל ה§יוו» ה²ולב ב�´¦ הו� ��ול ומµתנה פת�ו©� -
- ¦´� £¤µל מµ ´וס´ �£י�ות� פיתולי© ו£יבו£
בתנ�י ה�²ה�ה�¤ה עזות� -
מי� ל�£´ התנעת המנוע §�µ´ ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית נמו§ה� -
ה¤מפ´¤ו´ה ה£י²ונית �בוהה� -
• §�µ´ �תה ל� מµתמµ בסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� הקפ� לנתק על י�י 	

ב£י´ת "OFF" �מ²ב מופסק� על מס¦ "Emergency Lane Keeping Assist" �סיוע 
בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� µל ה��´ות �EyeSight �© ת�µי´ �ת התפקו� סיוע 
יפעל ב�ופ» ל� ²פוי�  יית§» µהתפקו�  נתיב ב£י´ו© במ²ב מופעל�  בµמי´ת 

וי�´ו© לת�ונה�
• �© �תה מפעיל �ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� יית§» µ§ו£ הפעולה µל 	

ה�ה ה§ו£ ה£µמלי יµתנה�

 ´® 
• במק´י© הב�י©� הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© יפסיק לפעול ב�ופ» זמני ��ו עµוי 	

יופיע�  להפסיק לפעול� ומ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© 
הפעולה µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© עµויה להת£�µ ל�£´ תיקו» התנ�י© 
ה�לה� ומ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ייעל©� �ול©� �© 
מ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© הופיע למµ¦ פ´ק זמ» 
�´ו¦� �נ£נו ממלי²י© לב�וק �ת המע´§ת במ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© 

היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
§מות ��ולה µל µל� �ו ק´£ �בוקה למµ¤£ הפ�וµ ה�£ו´י סביב £ייµני  -

ה´��´�
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�§�ו»  - �י» ע²מי© מסביב  בה  �ו בסביבה  ב�´¦ מ§וסה בµל�  ב´§ב  נוסעי© 
מ�ב´� למµ¦ פ´ק זמ» �´ו¦�

במעלה  - נהי�ה  עקב  £´י�  ב�ופ»  עלתה  ה´��´  £ייµני  סביב  ה¤מפ´¤ו´ה 
�
מ�´ונות בקי±� ו§ו

ה¤מפ´¤ו´ה סביב £ייµני ה´��´ י´�ה מ�ו�� -
המת£ µל מ²ב´ ה´§ב י´�� -
הת´£µ מ²ב µל ית´-מת£ במ²ב´ ה´§ב� -
סו¤ה  - ה´��´   «µיי£ §יוו»   ©�� מµמעותי  ב�ופ»  מייµו´  י�²  ה´��´   «µיי£

 «µה£יי ל§וונו»  ל��ו�  ממלי²י©  �נ£נו   �µ�£מ ייµו´   µ´נ� §לµהי�  מסיבה 
במ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»��

• יית§» µפעולת סיוע בµמי´ת נתיב 	 י§ולת הזיהוי µל £ייµני ה´��´ מו�בלת� 
ב£י´ו© עµויה להיפ�ע ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל §הל§ה בתנ�י© הב�י©�

הפ�וµ ה�£ו´י סביב £ייµני ה´��´ מעוות� -
ק´£� µל� �ו בו± �בוקי© למµ¤£ הפ�וµ ה�£ו´י סביב £ייµני ה´��´� -
מ�בקות ו§ו
 �בוקות ל�זו´י© µל £ייµני ה´��´ על הפ�וµ ה�£ו´י� -
במהל¦ תנ�י מז� �ווי´ �´ועי© §�ו» �µ �©µל� �ו ע´פל -
ב�´§י© ´¤ובות §�ו» �´§י© המ§וסות בµל� �ו במעב´ �´¦ µלוליות -
• יית§» µ£ייµני ה´��´ ל� יזהו �ו יתקµו בזיהוי µל §לי ה´§ב והע²מי© הב�י©�	

�ופנועי© ק¤ני©� �ופניי©� הול§י ´�ל� ע²מי© ניי£י© על ה�´¦ �ו ב�² ה�´¦� -
§לי ´§ב בעלי ²ו´ות מ´§ב בה» �לי ה´��´ ל� יµתקפו �§לי ´§ב ע© �ובה  -

מ´§ב נמו¦ §�ו» �´ו´ לל� מ¤ע» �ו מ§וניות ספו´¤�
ה�ילוי  - ב�זו´  נמ�²י©  למ´ות µה©  ל´§ב µל¦  ´§ב �µינ© מתק´בי©  §לי 

�בנתיב µ§» �ו ל�² ה´§ב בעת נסיעה ל�£ו´� �המע´§ת קובעת �ת הנו§£ות 
µל §לי ´§ב מתק´בי© בהתבסס על נתוני© µמזהי© £ייµני ה´��´��

§לי ´§ב הנוסעי© במהי´ויות µונות ב�ופ» מµמעותי -
-  ¦µל¦ ב�ותה המהי´ות �ו ק´וב �ליה למµ לי ´§ב הנוסעי© במקביל ל´§ב§

פ´ק זמ» �´ו¦
§לי ´§ב המתק´בי© ממול -
- «§µלי ´§ב הנמ�²י© מעב´ לנתיב ה§
§לי ´§ב הנוסעי© במהי´ות נמו§ה ב�ופ» מµמעותי �µתה מנסה לעקו¯ -
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סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�

איך להשתמש בסיוע בשמירת נתיב בחירום

הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפעיל �ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
 Emergency Lane Keeping� "ON" �מ²ב מופסק� על מס¦  תפקו� זה מופעל על-י�י ב£י´ת 

�EyeSight ל ה��´ותµ �©מי´ת נתיב ב£י´וµסיוע ב� �Assist
⇐ עמו� 204

§�µ´ הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© נמ�² במ²ב מופעל�  �מ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע 
בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� מ�י´ בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�

נתיב  בµמי´ת  הסיוע  המנוע�  פעולת  והפסקת  מנותק  למ²ב  הה²תה  מת�  העב´ת  ל�£´ 
ב£י´ו© יופעל µוב ב�ופ» �ו¤ומ¤י בפע© הב�ה µהמנוע מותנע�

§ל   ´µ�§ �פילו  ז�ת�  ע©  הב�י©�  התנ�י©  §ל  מתקיימי©   ´µ�§ לפעול  י§ולה  המע´§ת 
התנ�י© הב�י© מתקיימי©� קיימי© מק´י© בה© הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל� יופעל מ§יוו» 

µל� נית» לזהות סימוני נתיב� ´§ב המתק´ב מ�£ו´ �ו ´§ב המתק´ב ממול�
מהי´ות ה´§ב µל¦ נמ�²ת ב¤וו£י© הב�י©�	•

µבע´¦ 60-100 קמ� �§ב המתק´ב ממול זיהוי́ 
µבע´¦ 60-200 קמ� �§ב מתק´ב מ�£ו´ זיהוי́ 

המע´§ת מזהה �ת סימוני הנתיב�	•
המע´§ת מזהה �ת ה´§ב העוקב �ו �ת ה´§ב מלפני©�	•
מע´§ת µל סוב�´ו ל�ילוי ´§ב מ�£ו´ �SRVD� ל� מנותקת�	•
תפקו� מ´§וז בנתיב �ינו פועל�	•
הנה� מפעיל �ת �ל�ל הה�ה�	•
•	
ב�´¦ µבה ´ו£ב הנתיב הו� בי» §-3 מ
 לבי» 4 מ
ב�´¦ יµ´ה �ו בעקומה קלה	•
נוה�י© ק´וב למ´§ז הנתיב	•

מת£יל  מהנתיב�  לס¤ות  עומ�  ה´§ב   ´µ�§
לפעול סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�

§ב העומ� ל²£ות �ת הקו הµמ�לי� � ה�יו´ מת�´́ 

S04079
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סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�

 ´® 
• סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© פועל §�µ´ המע´§ת קובעת µה´§ב יס¤ה מהנתיב 	

�© תמµי¦ לנהו� ב�ותו �ופ»� יית§» µזה יהיה תלוי בסביבה ובמ²ב ה�´¦�
• המע´§ת �ינה י§ולה לפעול §הל§ה §�µ´ ל� בו£´י© �ת נתיב הנסיעה הנ§ו» 	

ב�מ²עות Driv ing Lane Customize �הת�מת נתיב הנסיעה��
⇐ עמו� 208

• סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל� פועל �© המע´§ת SRVD מנותקת� בזמ» הזה� 	
בת²ו�ת  מ�י´  ב£י´ו©�  נתיב  בµמי´ת  הסיוע  µל  מופסק  מ²ב  �מ£וו»   

מ§לול המ£ווני©�
• 	�§�µ´ התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב והסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© מופעלי©

�£´י ההפעלה µל הסיוע לµמי´ת נתיב ב£י´ו© וה´§ב המתק´ב ממול �ו  -
ה´§ב המתק´ב מ�£ו´ ל� מזוהה יות´� �© ע�יי» קיימת �פµ´ות µה´§ב 

µל¦ יס¤ה מהנתיב� הבק´ה תעבו´ �ל התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב�
פעיל�  - מנתיב  ס¤ייה  למניעת  §µהתפקו�  מקו©  בק´בת  מזוהה  ´§ב   ©�

הבק´ה תעבו´ �ל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
• הµיו¤ 	 בק´ת  µמע´§ת  בזמ»  מו�´  �לב»�  בנתיב�  מ´§וז  �מ£וו»    ©�

המסת�לת פועלת� הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל� יופעל�
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סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�

ביטול הסיוע בשמירת נתיב בחירום �
z בי¤ול על-י�י פעולת נה�

§ל �£ת מהפעולות הב�ות מב¤לת זמנית �ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
ל£י²ה ב£וזקה על �ווµת הבל©	•
הפעלת י�ית �יתות הפנייה �§�µ´ קיי© ´ק ´§ב המתק´ב ממול�	•
המע´§ת קובעת µהנה� מפעיל ב§ו£ �ת �ל�ל הה�ה�	•

z בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת
בתנ�י© µלהל»� מבו¤ל זמנית הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�

המע´§ת �ינה מזהה �ת סימוני הנתיב�	•
מהי´ות ה´§ב הי� פ£ות מ�µ´ 60 קמ�µ בקי´וב �ו µהי� יות´ מ�µ´ 205 קמ�µ בקי´וב�	•
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע מופעלי©�	•
בל© ה£נייה ה�לק¤´וני מופעל�	•
�לת הנה�� �לת הנוסע הק�מי �ו ה�לת ה�£ו´ית פתו£ה�	•
£�ו´ת הב¤י£ות µל הנה� ל� מהו�קת�	•

•	� M D �ו   ´µי�ית בו´´ ההילו§י© הוזזה למ²ב �£´ מ�

נית» לה£זי´ לפעולה �ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ל�£´ µי�ית בו´´ ההילו§י© מו£ז´ת - 
� M D �ו  למ²ב 

§ניסה לעקומה £�ה	•
בעקומה £�ה	•
עקב תנ�י ה�´¦	•
עקב פעולת מע´§ת �£´ת	•

� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה
⇐ עמו� 198

מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�  �מ£וו» הפסקת פעולה זמנית µל 	•
� לב»�EyeSight

⇐ עמו� 200
יµ תקלה במע´§ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©� �ו µהמע´§ת הפסיקה לפעול זמנית� 	•

 �מ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
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סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ��© קיי©�

תקלה בסיוע בשמירת נתיב בחירום והפסקת פעולה זמנית �
�© הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© הפסיק לפעול זמנית� מ£וו» מ²ב מופסק µל הסיוע בµמי´ת 
נתיב ב£י´ו© מ�י´� §µה�ו´© לבעיה נפת´� הפעולה £וז´ת למ²ב ה´�יל� המ£וו» הזה יופיע �© 

בתנ�י סביבה ק´י© �ו £מי© מ�ו´� ו�© קיי© מ²ב £´י� µל מת£ המ²ב´�
�© מ£וו» מ²ב מופסק µל סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ממµי¦ לה�י´ למµ¦ זמ» ´ב� יית§» 
§�י  היבו�»  �EyeSight התקµ´ למ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע©  µיµ תקלה במע´§ת 

µהמע´§ת תיב�ק בהק�© ה�פµ´י�

ניתוק סיוע בשמירת נתיב בחירום �
הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י לנתק �ת הסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�

 Emergency Lane Keeping� ¦על מס �מ²ב מופסק� �OFF� תפקו� זה מופסק על-י�י ב£י´ת
�EyeSight ל ה��´ותµ �©מי´ת נתיב ב£י´וµסיוע ב� �Assist

⇐ עמו� 204
�EyeSight-מ�י´ ב�זו´ ת²ו�ת ה �מי´ת נתיב ב£י´ו©µל הסיוע בµ מ£וו» מ²ב מופסק� 

z ©מי´ת נתיב ב£י´וµל הסיוע בµ מ£וו» מ²ב מופסק
מ£וו» זה �ולק §�µ´ ל� נית» להµתמµ בסיוע 
בµמי´ת נתיב ב£י´ו© �עקב תקלה �ו הפסקה 
זמנית� �ו §�µ´ המµתמµ מפסיק �ת פעולת 

המע´§ת�

S04107
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

בקרת קדם-התנגשות של המצערת

S01125

²פ²ופי© ק²´י© 

עוקבי©

§�µ´ מ§µול מזוהה לפני ה´§ב� וה´§ב נע²´ 
קובעת  המע´§ת   ©� מ�ו��  ל�¤  נוסע  �ו 
�עקב   µמה�´ו יות´  נל²£ה  הה�²ה  �µווµת 
המנוע  הספק  �ת  ת�ביל  הי�  נה���  ¤עות 
לפני©  ה´§ב  µתנועת  ומב¤י£ה  ´בה  במי�ה 
תהיה �י¤ית מה´�יל §�י לתת לנה� זמ» נוס¯ 

§�י לבלו© �ו לה�יב�

במהל¦ פעולת המע´§ת� ההת´�ה תµמיע מספ´ 
²פ²ופי© ק²´י©� ומס¦ הו�עה מתפ´²ת מו��²

תפקו� זה מופעל ´ק §µי�ית בו´´ ההילו§י© 
� M D �ו  במ²ב 

א¢ ´ 
ב³´¶�  מ²®´¶�� �¨µ µ�¬¶ �©�³ו¶� ב³´¶� �¨® מ�¥� ¥ו¶´� ¶­מו¦� א¨�
ב§¨� ¨מ¬ו®� ¶¬�µו¥ו¶� �¦¨ ¨®¢ו´� ¨א�מ¶ו§¬¬¶� ¨°¬¥� ¶¬�µו¶�  מ²®´¶�
 מ²ב¥©��ב�ו�³¶מ¥��א¶�מ²ב¥�¥�¥¶�בו´´�  ¥¨ו§¥©�ו �ווµ �§מו��©�א¶�
­ב¥ב¶� ´§ב�¨°¬¥�  ¶¬® �ו °®¨¶� ´§ב�� ­¶מ§ו¶�א¦�ו´�³®¨�ב³´¶�

µ�¬¶ �©�³ו¶�µ¨� מ²®´¶�®¨ו¨ �¨�´ו©�¨¶או¬ �
• בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת ל� מתו§ננת לה£זיק �ת ה´§ב במ²ב ע²י´ה�	
• בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת ל� תק¤י» �ת הה�²ה ב§ל התנ�י©� הי� 	

�© ל� מתו§ננת למנוע התנ�µויות�
• בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת תפעל §�µ´ מ§µול מזוהה מלפני©� �בל� 	

תפקו� זה ל� יפ£ית �ת הה�²ה במק´י© בה© ל� מזוהה §ל מ§µול �למµל 
��
§�µ´ מתק´בי© למ²וק� ו§�

• �ל תל£± במת§וו» על �ווµת הה�²ה במי�ה מופ´זת §�µ´ קיימי© מ§µולי© 	
הבלמי©�  להפעלת  ק�©-התנ�µות  בק´ת  על  ´ק  סומ¦  הנה�   ©� ק´ובי©� 

עלולות לק´ות התנ�µויות�

S04062
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

• �© ה´§ב µל¦ נל§� במפ�µ מסילת ב´זל ו�תה מנסה להי£ל± על-י�י נהי�ה 	
�´¦ µע´ המ£סו©� המ²למה הס¤´י�וסקופית עלולה לזהות �ת µע´ המ£סו© 
§זה�  במק´ה  תפעל�  המ²ע´ת  µל  ק�©-התנ�µות  µבק´ת  ויית§»  §מ§µול 
בק´ת  מע´§ת  �ת  נתק  �ו  הה�²ה  �ווµת  על  לל£ו±   ¦µוהמ ´�וע   ´�µהי

ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת�
⇐ עמו� 160

• 	�בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת ל� תופעל� §תלות בתנ�י© µלהל»
המ´£ק בי» ה´§ב µל¦ לבי» המ§µול� הפ´µ מהי´ות� והיס¤ �ופקי -
מ²ב �ס¤¤וס� הזיהוי µל המ²למה הס¤´י�וסקופית  -

�במיו£�� יית§» µהתפקו� ל� יפעל במק´י© הב�י©
 È�ל� �ו ע´פל §ב�µ ב�� סופת§ ©µ� לµמז� �ווי´ �´וע �למ
 È ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

 Èבע´ב� מוק�© בבוק´� �ו בלילה� µה�ו´ קלו
 È��
ב�זו´ £µו¦ ��זו´ £נייה בתו¦ מבנה� ו§�
 È�©ייµ�´ול מ£ו± ל�זו´ המו�´ על-י�י הפנסי© הµ§מ µי
 È קיעה �וµב �´£µ עתµב µמµ ´ו´ £זק מ�יע מלפני© �ל�ו�מה� �ו� ´µ�§

��
�µיי©� ו§� �לומות �ו´ µל פנסי©́ 
 È ל�� ל§לו¦� �בק �וµ י¤ות �ו מ´י£ות� �ו´µ �©ה הת§סתה ב��יµמµה

�µה  �ת  י²מ²©  זה  עליה�  הµפיע   ´£� �ו µמµהו  �ליה�  נ²מ�ו  §פו´ 
ה´�ייה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ 

�
ו§ו
 È ו²£י´ הפעלת  ל�£´  �ו  בעת  הµמµה  מעל  מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה�
 È ו מה´ו£±� �ו� ©µנ§ו» עקב ¤יפות מי© מ� ניתני© לזיהוי  מ§µולי© ל� 

µלהבי המ�בי© £וסמי© �ת �µה ה´�ייה µל המ²למה הס¤´י�וסקופית�
 È ל על-י�י סי´הµל המ²למה הס¤´י�וסקופית מוסת´ �למµ ה ה´�ייה�µ

מועמסת על �� ה´§ב��
 È��
§ב נמו¦� ו§� ע© מ§µולי© נמו§י© �קי´ נמו¦� מעקה ב¤י£ות�́ 
 È לµ הזיהוי   ´µו§ מ�בלות   ´µמ� ק¤ני©  המ§µול  µל  וה�ובה  הממ�י© 

המ²למה הס¤´י�וסקופית�
ע© £יות ק¤נות �ו יל�י©- 
�ל �µ´ יוµבי© �ו µו§בי©-  ע© הול§י́ 
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

 È ה´§ב µל  ה�£ו´י  ה£לק 
ל´§ב  ביות´  הק´וב  µלפני¦ 
ק´וב  �ו  ק¤»  הו�  µל¦ 
´§ב  �ו  �´ו´  µל  �§מו  מ�י 
המע´§ת  ממול��  המתק´ב 
זה  £לק  לזהות  µל�  עלולה 

µל ה´§ב µלפני¦�

 È 
יµ מלפני© ��´ �ו קי´� ו§�
�תבנית  �£י�ה  תבנית  ע© 
פסי©� לבני©� ו§�
� �ו לל� §ל 

תבנית�
 È ©וייµע �לת  �ו  קי´   µי

ז§ו§ית �ו מ´�ה מלפני©�
 È �´£� �´§ב  מ§µול   ´µ�§

´�ל�  הול¦  �ופניי©�  �ופנוע� 
£ות¦   �
ו§� יל��  �ו  £יה 
לפני¦ מה�² �ו קופ± לפני¦ 

פת�ו©�
 È מי� נמ�²  µל¦  ה´§ב 

מ�£ו´י מ§µול ל�£´ מעב´ בי» נתיבי©�
 È�´יפועי© תלולי© במעלה �ו במוµ בעקומות £�ות� �ו
 È�©הועמס �ו �ו´מי© �£´יµ «ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע
 È תה� ´µ�§ תנה §�ו» ב§ניסה למנה´ה �ו בי²י�ה ממנה� �וµהבהי´ות מ

נוה� מת£ת ל�µ´ עילי�
 È מלפני© ל� מ�י´י© בלילה �ו במנה´ה�µ ל ה´§בµ ©הפנסי© ה�£ו´יי
 È הו בסביבה�µמו£ל¤ ו�י» ע²© §ל ¦µקיי© £ו
 È��ל�µהסביבה הי� בעיק´ ב�ותו ²בע �ל�ו�מה� מקו© מו

המע´§ת קובעת µהפעלת הה�ה על-י�י הנה� נעµתה §פעולת הת£מקות� -
• ב�ופ» 	 המ²ע´ת  µל  ההתנ�µות  ק�©  בק´ת  �ת  תב£»  �ל  ב¤י£ות¦�  למע» 

ע²מ�י� הי� עלולה לפעול ב�ופ» ל� תקי» ול�´ו© לת�ונה�

S02134

S00653
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

¢ ¥´ו¶
• במ²בי© הב�י©� נתק �ת בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת� �£´ת מע´§ת 	

בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת עלולה לפעול ב�ופ» ל� ²פוי�
ה´§ב נ�´´� -
ה´§ב מועמס על מ�µית להובלת מ§וניות� -
מµתמµי© ב�ינמומ¤´ µל�ות� �לילי© £ופµיי© �ו ב²יו� �ומה� -
מ§ונ�י מ´י© �ת ה´§ב� מתניע �ת המנוע ומ�פµ´ ל�ל�לי© להסתובב ב�ופ»  -

£ופµי�
נהי�ה במסלול מ´ו²י© -
מעב´ מת£ת לµל¤י© תלויי©� ��לי© �ו ענפי© -
²מ£ייה סבו§ה��בוהה נו�עת ב´§ב -
• מע´§ת בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת עלולה לפעול במ²בי© הב�י©� ל§» 	

הת´§ז בנהי�ה ב¤ו£ה�
ה´§ב µל¦ ק´וב ל´§ב µמלפני©� -
מעב´ �´¦ µע´ �ו¤ומ¤י -
ה´§ב µל¦ נמ�² במיקו© µבו µיפוע ה�´¦ מµתנה מה´ מ�ו�� -

- «µמעב´ �´¦ ענני קי¤ו´ �ו ע

S01264

S00652
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

עוב´י© �´¦ התזת מי© מממ¤´ות �ו ממתזי ניקוי µל� ב�´¦ -

נהי�ה במז� �ווי´ �´וע� §�ו» µל� §ב� �ו סופות µל�� -
�ו  - בעקומה  מ§µול   µי

בה¤²לבות�
§ב  - £ולפי© ק´וב מ�ו� על פני́ 

�ו ע²©
�ו  - לקי´  מ�ו�  ק´וב  עו²´י© 

ל´§ב µמלפני©

 ´® 
• §�µ´ �ווµת הה�²ה ל£ו²ה למµ 3 ¦µניות בקי´וב� בק´ת ק�©-התנ�µות µל 	

המ²ע´ת תµת£´´ בה�´�ה�
• §µהמע´§ת לבלימת ק�©-התנ�µות מנותקת� �© בק´ת ק�©-התנ�µות µל 	

המ²ע´ת מנותקת�
⇐ עמו� 64

S02636

S02669
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

חיבור/ניתוק בקרת קדם-התנגשות של המצערת

הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפעיל�להפסיק �ת בק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות�
 �Pre-Collision Braking� ¦על מס �מ²ב מופעל� �Setting ON� תפקו� זה מופעל על-י�י ב£י´ת

�EyeSight ל ה��´ותµ �ותµבלימת ק�©-התנ��
 �Pre-Collision Braking� ¦על מס �מ²ב מופסק� �Setting OFF� תפקו� זה מופסק על-י�י ב£י´ת

�EyeSight ל ה��´ותµ �ותµבלימת ק�©-התנ��
⇐ עמו� 204

ה��´ת מ²ב £יבו´�ניתוק µל בק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות מµתלבת ע© ה��´ת מע´§ת 
בלימת ק�©-התנ�µות�

§µהמע´§ת הז�ת מנותקת� נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת נ�לקת�	•
§�µ´ מע´§ת זו מופעלת� §בית נו´ית ה£יווי לניתוק µל המע´§ת לבלימת ק�©-התנ�µות�	•

 ´® 
�© §�µ´ בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת מנותקת� �© המנוע מ�ומ© ומופעל 
מ£��µ בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת תופעל מ£�µ�§ �µ´ המנוע מותנע 

���ON�� ל המע´§ת הי� במ²ב מופעלµ קביעת ב´י´ת המ£�ל �µ�£מ
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בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת

� )OFF( נורית חיווי מערכת בלימת קדם-התנגשות מנותקת
הה²תה  מת�   ´µ�§ �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 
�ולקת  ונ�µ´ת   ��ON� מ£וב´  למ²ב  מועב´ 
למµ 10-§ ¦µניות ל�£´ הפעלת המנוע� הי� 
מ�י´ה §�µ´ מע´§ת בלימה ק�©-התנ�µות� 
ק�©- מ²ע´ת  ובק´ת  �ו¤ונומי  £י´ו©  הי�וי 

התנ�µות מנותקות�
הי� נ�לקת �© בתנ�י© הב�י©�

במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה�	•
⇐ עמו� 198

מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	•
⇐ עמו� 200

הי�וי  µל  ה£יווי  ונו´ית  מ�י´ה�  מנותקת  ק�©-התנ�µות  בלימת  מע´§ת  µל  ה£יווי  נו´ית 
ה£י´ו© ה�ו¤ונומי מנותק מ�י´ה �© הי��

 ´® 
§�µ´ נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת �OFF� נ�לקת� מע´§ת 
�§ולל תפקו� סיוע בבלימה ק�©-התנ�µות�� הי�וי £י´ו©  בלימת ק�©-התנ�µות 

�ו¤ונומי וניהול מ²ע´ת ק�©-התנ�µות �ינ© פועלי©�

S03480
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התראת סטייה מנתיב
§µמהי´ות ה´§ב הי� §-50 קמ�µ �ו יות´� מזהי´ תפקו� זה �ת הנה� �© המע´§ת מ�לה 

µה´§ב עומ� §§ל הנ´�ה לס¤ות מנתיב התנועה�
§�µ´ הת´�ת הס¤ייה מנתיב מופעלת� הנה� יקבל הת´�ה ב�מ²עות 3 ²פ²ופי© ק²´י© �ו 

על י�י ´¤¤ µל �ל�ל הה�ה� ומס¦ הו�עה מתפ´²ת יו��²
נית» לב£ו´ בהת´�ה קולית �ו ב´¤¤ µל �ל�ל הה�ה §µי¤ת הת´�ה�

⇐ עמו� 204

S04080

 3
²פ²ופי© 

ק²´י©
�ו

 S04081

§ב העומ� ל²£ות �ת הקו הµמ�לי� � ה�יו´ מת�´́ 


א¢ ´ 
• הת´�ת הס¤ייה מנתיב ל� תפעל ב§ל התנ�י©� הי� �© ל� ת£זי´ �ת ה´§ב 	

�ו¤ומ¤ית לנתיב המקו´י� �© הנה� מסתמ¦ ית´ על המי�ה על §¦ µהת´�ת 
הס¤ייה מנתיב תµמו´ �ת ה´§ב בנתיב הנסיעה� עלולה לק´ות ס¤ייה מהנתיב� 

ו§תו�²ה מ§¦ עלולה להת´£µ ת�ונה�
זה  �בל�  נתיבי©�  סימוני  הי� מזהה   ´µ�§ מופעלת הת´�ת הס¤ייה מנתיב 
 �
�ינו תפקו� µי§ול לזהות �ת µפת ה�´¦ �§תפיי© �ו תעלות ב�² ה�´¦� ו§�

ולהזהי´ �ת הנה��
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הת´�ת ס¤ייה מנתיב

• בתנ�י© 	 נתיבי©  סימוני  בזיהוי  קוµי  להיות  י§ול  הס¤´י�וסקופית  למ²למה 
µלהל» ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© על נתיב הנסיעה בו �תה נוסע �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
מהנתיב  - מתפ´±  ´§ב  §לי 

µמלפני©  µה´§ב  �ו  הסמו¦ 
מ£לי¯ נתיבי©�

מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 
פת�ו©�

²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -
סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 

הנתיבי©�
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -

�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 
��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�

£ב  - ו£ב הנתיב ²´ מ�י �ו́   ́©�
מ�י�

�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -
יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב הבי²ועי©  -

µל המ²למה�
 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�¦´ינ© סימוני נתיב מסומני© על ה��µ ©קווי
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

S03022
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הת´�ת ס¤ייה מנתיב

מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
בעקומה�  �§ניסה�י²י�ה  פת�ו© 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�
ב§ניסה  - §�ו»  מµתנה  הבהי´ות 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
מעל  - מל�  ב�ופ»  נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
על מµ¤£ ה�´¦ נ�µ´ו µל�� µלוליות �ו £ומ´י המסת µל�� -
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
�µ© �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל הµמµה� קיי© סי§ו» µהמ²למה  -

הס¤´י�וסקופית ל� תזהה �ת הנתיבי© �ו �ת §לי ה´§ב המתק´בי©�
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��

S02855
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הת´�ת ס¤ייה מנתיב

¢ ¥´ו¶
�במ²בי© הב�י©� יית§» µהת´�ת הס¤ייה מנתיב ל� תופעל

• מהי´ות ה´§ב הי� §-50 קמ�µ �ו פ£ות�	
• מסובבי© �ת �ל�ל הה�ה בµיעו´ מµמעותי ל�£� ה��²י©�	
• µיפוע ה�´¦ מµתנה פת�ו© �במעלה �ו במו´���	
• בעקומה £�ה	
• �ווµת הבל© נל²£ת �ו מי� ל�£´ µהי� נל²£ה�	
• �יתות הפנייה פועל�	
• §-µ 3ניות ל�£´ µי�ית מהבהבי הפנייה £ז´ה למ²בה המקו´י	
• ה´§ב ל� £ז´ לתו¦ הנתיב ל�£´ µהת´�ת הס¤ייה מנתיב הופעלה�	

 ´® 
• המ²בי© µלהל» עלולי© ל�´ו© לזיהוי ל� נ§ו» µל נתיב ול§¦ µתק´ה תקלה 	

בהת´�ת הס¤ייה מנתיב�
יµ עקבות µל ²מי�י© על פני �´¦ ´¤ובה �ו �´¦ מ§וסה µל�� -
- �
קיימי© �בולות בי» µל� ל�ספל¤� �ו סימני© µל תיקוני© ב�´¦� ו§�
יµ ²ללי© µל מעקות ב¤י£ות� -
סימוני הנתיב מסומני© ב§פול� -
יµנ© סימוני נתיבי© µנ�µ´ו מעבו�ות ב�´¦ �ו סימוני© מה�´¦ הקו�מת� -
• הת´�ת 	 �ולקת�   �OFF� מנותקת  מנתיב  ס¤ייה  הת´�ת  £יווי  נו´ית   ´µ�§

הס¤ייה מנתיב �ינה פעילה�
⇐ עמו� 166
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הת´�ת ס¤ייה מנתיב

הפעלה/הפסקה של התראת הסטייה מנתיב

הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפעיל�להפסיק �ת הת´�ת הס¤ייה מנתיב�
 �Warning Buzzer Only� ו� �ל התפקו�י©§� �All Functions� תפקו� זה מופעל על-י�י ב£י´ת
�זמז© ה�זה´ה בלב�� על מס¦ ��Lane Departure Prevention Function �תפקו� מניעת ס¤ייה 

�EyeSight ל ה��´ותµ �מנתיב
תפקו� זה מופסק על-י�י ב£י´ת ��Lane Departure Prevention Function Only �תפקו� מניעת 
 �Lane Departure Prevention Function� ¦על מס �מ²ב מופסק� �OFF� ו� �ס¤ייה מנתיב בלב�

�EyeSight ל ה��´ותµ �תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�
⇐ עמו� 204

ה��´ת £יבו´�ניתוק µל הת´�ת הס¤ייה מנתיב מµתלבת ע© ה��´ת הת´�ת ס¤ייה בתו¦ 
הנתיב�

§�µ´ התפקו� הזה מנותק� נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת מ�י´ה�	•
§�µ´ תפקו� זה מופעל� נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת §בית�	•

 ´® 
 ´µ�§ ל הת´�ת ס¤ייה מנתיב £וז´ לתפק�µ �מופעל�מנותק� ON/OFF-מ²ב ה

�µ�£תה מתניע �ת המנוע מ�

� )OFF( נורית חיווי התראת סטייה מנתיב מנותקת
הה²תה  מת�   ´µ�§ �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 
מועב´ למ²ב מ£וב´ �ON�� ו�ז בע´¦ ל�£´ 10 
µניות ל�£´ µהמנוע הותנע� הנו´ית §בית �ו 
ממµי§ה ל�לוק� בהת�© למ²ב הנו§£י �ON �ו 
 ´µ�§ נ�לקת  הי�  מנותק��  �ו  �מ£וב´   �OFF
בתו¦  ס¤ייה  והת´�ת  מנתיב  ס¤ייה  הת´�ת 

הנתיב מנותקות�
הי� נ�לקת �© בתנ�י© הב�י©�

במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה�	•
⇐ עמו� 198

מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	•
⇐ עמו� 200

S03485
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הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב

התראת סטייה בתוך הנתיב
תפקו� זה מזהה µיו¤ �ו ס¤ייה בתו¦ הנתיב� ומזהי´ �ת הנה�� §�µ´ הת´�ת הס¤ייה בתו¦ 
הנתיב מופעלת� הנה� יקבל הת´�ה ב�מ²עות 3 ²פ²ופי© ק²´י© ו�© על י�י ´¤¤ µל �ל�ל 

הה�ה� ומס¦ הו�עה מתפ´²ת יו��²
 ´µ�§ לפעול  ומפסיק  בקי´וב   µקמ�  60 על  עולה  ה´§ב  מהי´ות   ´µ�§ פועל  זה  תפקו� 
מהי´ות ה´§ב יו´�ת מת£ת ל-40 קמ�µ בקי´וב� התפקו� יופעל מ£�µ�§ µ´ מהי´ות ה´§ב 

�µת��ל §�י לעלות על §-60 קמ�

S04082

 3
²פ²ופי© 

ק²´י©
ו�©

 

S04083

� הקווי© ב�² ימי» ובµ �²מ�ל מהבהבי© לסי´ו�י»�


א¢ ´ 
• תתק» 	 ל�   ©� הי�  התנ�י©�  ב§ל  תפעל  ל�  הנתיב  בתו¦  ס¤ייה  הת´�ת 

�ו¤ומ¤ית ס¤ייה בתו¦ הנתיב� �© הנה� נסמ¦ ית´ על המי�ה על §¦ µהתפקו� 
µל הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב ימנע �ת הס¤ייה� עלולה לק´ות ת�ונה�

• בתנ�י© 	 נתיבי©  סימוני  בזיהוי  קוµי  להיות  י§ול  הס¤´י�וסקופית  למ²למה 
µלהל» ויית§» µהמע´§ת ל� תפעל ב�ופ» נ§ו»�

בלילה �ו במנה´ה §µהפנסי© ה´�µיי© ל� �ולקי© -
במז� �ווי´ �´וע �למµל� �µ �©µל� �ו ע´פל §ב�� -
מµ¤£ ה�´¦ ´¤וב וזוה´ מק´ינת µמµ מµתקפת� -
- ��
קיימי© סימוני §ביµ נוספי© על נתיב הנסיעה בו �תה נוסע �²£י©� מילי© ו§ו
זיהוי  - על  ומקµה  ק²´�  הו�  µמלפני©  ה´§ב  לבי»  µל¦  ה´§ב  בי»  המ´£ק 

סימוני נתיבי©�
§לי ´§ב מתפ´± מהנתיב הסמו¦ �ו µה´§ב µמלפני© מ£לי¯ נתיבי©� -
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הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב

מµתנה  - ב�´¦  העקומה  ²ו´ת 
פת�ו©�

²ללי© µל ��´ות מ�» �ו ע²מי©  -
סימוני  על  £ופפי©  �ומי© 

הנתיבי©�
�ו´ £זק מלפני© ��ו´ µמµ �ו  -

�לומות �ו´ µל פנסי© ´�µיי© 
��
µל ´§ב המ�יע ממול� ו§�

£ב  - ו£ב הנתיב ²´ מ�י �ו́   ́©�
מ�י�

�© ´ו£ב הנתיב הµתנה� -
יית§» µלמ²למה הס¤´י�וסקופית יהיה קוµי לזהות �ת הנתיב עקב הבי²ועי©  -

µל המ²למה�
 Èוקי© מ�ו��£µ ©הµ י» סימוני נתיב �ו�
 Èסימוני הנתיב ²בועי© ב²הוב�
 È�¦´ה� £¤µ²בע סימוני הנתיבי© �ומה ל²בע מ
 Èסימוני הנתיב מסומני© ב§פול�
 È�´² ל סימוני הנתיבµ ה´ו£ב
 È�¦´ינ© סימוני נתיב מסומני© על ה��µ ©קווי
 È�©סימוני הנתיב נו�עי© בקי´ות ובעמו�י

מµתנה  - הנתיב  סימוני  ²ו´ת 
פת�ו© �§ניסה�י²י�ה בעקומה� 
ועקלתוני©�  £�י©   ¦´� עיקולי 

��
ו§�
יµ �ב» µפה �ו קי´ �²י ב§ת¯  -

µל ה�´¦�
ב§ניסה  - §�ו»  הבהי´ות מµתנה 

�ו  ממנה�  בי²י�ה  �ו  למנה´ה 
 ´µתה נוה� מת£ת ל�� ´µ�§

עילי�
ב�ופ» מל� מעל  - נו�ב  ל�  נוזל 

הµמµה בעת �ו ל�£´ הפעלת 
´ו²£י הµמµה�

S03022

S02855
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הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב

ה´§ב מו¤ה בזווית קי²ונית על-י�י מ¤ע» µהועמס �ו �ו´מי© �£´י©� -
על מµ¤£ ה�´¦ נ�µ´ו µל�� µלוליות �ו £ומ´י המסת µל�� -
-  ´µ�§ י© ב´ו£� �ו�µו ��י מי© הני� «µה´�ות �´ועה עקב £ול� ע ´µ�§

ה´�ות לפני© מוסת´ת עקב התזות מי©� µל�� ל§לו¦ �ו ענני �בק µמקו´© 
ב´§ב µלפני© �ו בתנועה µממול�

הµמµה הת§סתה ב��י©� µ´י¤ות �ו מ´י£ות� �ו µל�� ל§לו¦� �בק �ו §פו´  -
נ²מ�ו �ליה� �ו µמµהו �£´ הµפיע עליה� זה י²מ²© �ת �µה ה´�ייה µל 

�
המ²למה הס¤´י�וסקופית� נוס¯ ל§¦� ה�ו´ מו£ז´ מהל§לו¦ ו§ו
�µ© �ו ל§לו¦ ל� נו�בו ב�ופ» מל� מעל הµמµה� קיי© סי§ו» µהמ²למה  -

הס¤´י�וסקופית ל� תזהה �ת הנתיבי© �ו �ת §לי ה´§ב המתק´בי©�
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��

¢ ¥´ו¶
בתנ�י© µלהל»� יית§» µהת´�ת הס¤ייה בתו¦ הנתיב ל� תפעל�

• ב�´¦ מפותלת	
• µיפוע ה�´¦ מµתנה פת�ו© �במעלה �ו במו´���	
• מהי´ות ה´§ב מµתנה מ�ו��	
• מי� ל�£´ ה£לפת נתיב	

 ´® 
• זיהוי ס¤ייה בתו¦ הנתיב מבוסס על נתוני נהי�ה µל מספ´ �קות קו�מות� ס¤ייה 	

בתו¦ נתיב ל� תזוהה מי� ל�£´ µה´§ב מת£יל לס¤ות בתו¦ הנתיב� בנוס¯� 
יית§» µההת´�ה תימµ¦ במµ¦ זמ» מה �פילו ל�£´ µהס¤ייה בתו¦ הנתיב 

נפסקה�
• 	 ´µ�§ מזהי´ �ת הנה�� ´µ� הת´�ת הס¤ייה בתו¦ הנתיב הי� ´ק תפקו�

הנה� עיי¯� ל� מת´§ז ב�´¦ �ו ל� µ© לב לנהי�ה� הקפ� על הפסקות מנו£ה 
�µ´לעתי© ק´ובות §§ל הנ�

• בתנ�י© µלהל»� הת´�ת הס¤ייה בתו¦ הנתיב ל� תפעל�	
תפקו� מ´§וז בנתיב �ו תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב פעילי©� -

⇐ עמו�י© 97 ו-132
נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת �OFF� �ולקת� -

⇐ עמו� 166
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הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב

הפעלה/הפסקה של התראת הסטייה בתוך הנתיב

הפעל �ת �² המי�ע המ´§זי §�י להפעיל�להפסיק �ת הת´�ת הס¤ייה בתו¦ הנתיב�
 �Warning Buzzer Only� ו� �ל התפקו�י©§� �All Functions� תפקו� זה מופעל על-י�י ב£י´ת
�זמז© ה�זה´ה בלב�� על מס¦ ��Lane Departure Prevention Function �תפקו� מניעת ס¤ייה 

�EyeSight ל ה��´ותµ �מנתיב
תפקו� זה מופסק על-י�י ב£י´ת ��Lane Departure Prevention Function Only �תפקו� מניעת 
 �Lane Departure Prevention Function� ¦על מס �מ²ב מופסק� �OFF� ו� �ס¤ייה מנתיב בלב�

�EyeSight ל ה��´ותµ �תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�
⇐ עמו� 204

ה��´ת £יבו´�ניתוק µל הת´�ת הס¤ייה בתו¦ הנתיב מµתלבת ע© ה��´ת הת´�ת הס¤ייה 
מנתיב�

§�µ´ התפקו� הזה מנותק� נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת מ�י´ה�	•
§�µ´ תפקו� זה מופעל� נו´ית £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת §בית�	•

 ´® 
מ²ב ה-ON/OFF �מופעל�מנותק� µל הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב £וז´ לתפק� 

�µ�£תה מתניע �ת המנוע מ� ´µ�§

� )OFF( נורית חיווי התראת סטייה מנתיב מנותקת
הה²תה  מת�   ´µ�§ �ולקת  זו  £יווי  נו´ית 
מועב´ למ²ב מ£וב´ �ON�� ו�ז בע´¦ ל�£´ 10 
µניות ל�£´ µהמנוע הותנע� הנו´ית §בית �ו 
ממµי§ה ל�לוק� בהת�© למ²ב הנו§£י �ON �ו 
 ´µ�§ נ�לקת  הי�  מנותק��  �ו  �מ£וב´   �OFF
בתו¦  ס¤ייה  והת´�ת  מנתיב  ס¤ייה  הת´�ת 

הנתיב מנותקות�
הי� נ�לקת �© בתנ�י© הב�י©�

במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה�	•
⇐ עמו� 198

מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	•
⇐ עמו� 200

S03485
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הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני©

התראת התחלת נסיעה של הרכב שמלפנים
§�µ´ ה´§ב µנע²´ מלפני© מת£יל לנוע� הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© מיי�עת 
µמלפני©  ה´§ב   ´µ�§ הת´�ה�  ועל-י�י  המ£ווני©  מ§לול  בת²ו�ת  מ£וו»  על-י�י  הנה�  �ת 
וה´§ב µל הנה� נ�µ´ במ²ב   
מ  12-§ בי¤£ו» µל  �במ´£ק  נ�µ´ במ²ב ע²י´ה ב´²יפות 
ע²י´ה למµ¦ מספ´ µניות �ו יות´�� המע´§ת ממµי§ה לזהות �ת ה´§ב µמלפני© ו�זעקה 

זו מופעלת �© ה´§ב µמלפני© מתק�© §-4 מ
 �ו יות´ §�µ´ ה´§ב µל הנה� נ�µ´ ניי£�
� N M �ו   � D תפקו� זה מופעל ´ק §µי�ית בו´´ ההילו§י© במ²ב 

§�µ´ הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© מופעלת� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ בעל 
µני ²לילי©� ומס§י הו�עה מתפ´²ת מו�²י©�

S03880

´§ב 
מלפני©

´§ב 
מלפני©

²פ²ו¯ בעל 
µני ²לילי©

4 מ¤´ �ו יות´

 

S04084

א¢ ´ 
לב�וק  הקפ�  מ£וו»�  ה�²ת  וב�מ²עות  קוליות  הת´�ות  µניתנו  ל�£´  �פילו 
בזהי´ות �ת ה�זו´ המקי¯ �ת ה´§ב לפני µתת£יל לנסוע� הסתמ§ות ´ק על 

הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© עלולה ל�´ו© לת�ונה�
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הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני©

 ´® 
• ה��´ת הת´�ת ת£ילת נסיעה µל ה´§ב מלפני© ניתנת להפעלה �ו לניתוק�	

⇐ עמו� 204
• בתנ�י© µלהל»� יית§» µהת´�ת הת£לת הנסיעה µל ה´§ב µמלפני© תפעל 	

�פילו �© ה´§ב µמלפני© עו� ל� הת£יל לנוע� �ו יית§» µל� תופעל �פילו 
�ל�£´ µה´§ב µמלפני© הת£יל לנוע

�ופנוע �ו ע²© �ומה £ות¦ בי» ה´§ב µל¦ לבי» ה´§ב µע²´ מלפני©� -
תנ�י מז� ה�ווי´ �ו ה�´¦ י§ולי© להפ´יע לזיהוי µל ה´§ב µמלפני©� -
המ²למה הס¤´י�וסקופית µל ה-EyeSight מ�ב�ת �ת זיהוי ה´§ב µמלפני©� -
• בתנ�י© µלהל»� הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© ל� תפעל�	

במע´§ת ה-EyeSight יµ תקלה� -
⇐ עמו� 198

מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית� -
⇐ עמו� 200
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

זיהוי תמרורים )אם קיים(

S03824

זיהוי תמ´ו´י© הו� תפקו� המµתמµ במ²למה 
הס¤´י�וסקופית §�י ל�לות תמ´ו´י©� §µמזוהה 
המו²בת  �£´ת  ה�בלה  �ו  מהי´ות  ה�בלת 
על  מו�²  תמ´ו´  מ£וו»  µל¦�  הנסיעה  בנתיב 
ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� ה�²ת מ£וו» התמ´ו´ 
מקלה עלי¦ לµמו´ על ה�בלת המהי´ות ו£וקי 
מעבי´ות  להימנע  עוז´  והו�  �£´י©�  תעבו´ה 

µל נהי�ה במהי´ות מופ´זת�

א¢ ´ 
לתמ´ו´י©  ל²יות  ת£לי¯  מהווה  ו�ינו  לנה�  סיוע  תפקו�  הו�  תמ´ו´י©  זיהוי 
ל£וקי  ל²יית  הנה�  על  המהי´ות�  ה�בלת  על  לµמי´ה  �£´�י  הנה�  המו²בי©� 

התעבו´ה� לµי© לב ל§ל הסביבה הק´ובה ולפעול על-פי §ללי הנהי�ה הב¤ו£ה�

 ´® 
• המ²למה 	 על-י�י  המתקבלת  התמונה  על  מתבסס  התמ´ו´י©  זיהוי 

הס¤´י�וסקופית� ל§»� יית§» µהתמ´ו´י© ל� יזוהו �ו µיזוהו ב�ופ» �µוי במ²בי© 
הב�י©�

�תנ�י ה´§ב
סי´ה  - על-י�י  �למµל  מוסת´  הס¤´י�וסקופית  המ²למה  µל  ה´�ייה  �µה 

מועמסת על �� ה´§ב��
- �
הµמµה הק�מית מלו§ל§ת ב�לל £ול� µל� ו§ו
הµמµה הק�מית מעו´פלת� -
הפנסי© ה´�µיי© £µו§י©� -
ה´§ב מו¤ה בזווית ב�לל מ¤ע» §ב� �ו �ו´מי© �£´י©� -
מהי´ות ה´§ב �בוהה מ�י� -
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

�תנ�י הסביבה
ה´�ות �´ועה עקב £ול� עµ» �ו התזת מי© ו§�
� µמקו´© ב´§ב µלפני©� -
הבהי´ות µל הסביבה �ינה מספקת �ו µקיימי© µינויי© פת�ומיי© ב´מת  -

ובי²י�ה ממנה´ה� מת�ו´ה  ב§ניסה  בלילה� במנה´ה�  הבהי´ות� §מו למµל 
�£ו´ית £זקה �ו מהפנסי© ה´�µיי© µל §לי ´§ב מתק´ב�

מז� �ווי´ �´וע� §�ו» �µ© §ב�� ע´פל �ו µל�� -
�מ²ב µל תמ´ו´י©

ה²בעי© µל התמ´ו´ �הויי©� �ו µהתמ´ו´ מלו§ל¦� פ�ו© �ו מ§ופ¯� -
- �
התמ´ו´ מוסת´� §ולו� �ו £לקו� על-י�י ע²י©� §לי ´§ב� מ�בקות ו§ו
התמ´ו´ בהי´ מ�י �ו §הה מ�י �§ולל תמ´ו´י© ע© ת�ו´ה �לק¤´ונית�� -
µל¤ �ו ע²© �£´ ה�ומה לתמ´ו´ מו§´ זוהה על-י�י המע´§ת� -
התמ´ו´ ל� פונה ל§יוו» ה´§ב µל¦� -
- ��
התמ´ו´ ממוק© במקו© ל� ´�יל ��בוה מ�ו�� נמו¦ מ�ו�� ´£וק ו§ו
התמ´ו´ מוק© ל�²ה µל פנייה £�ה� §�ו�מת מע�ל תנועה �ו ²ומת� -
התמ´ו´ ממוק© במזל� §ביµי© �ו ל�²ו µל §ביµ סמו¦� -
• המע´§ת תו§ננה לה�²ת תמ´ו´י© היµימי© לנתיב µבו �תה נוסע� לפי סו� 	

יית§» µהמ£וו» µעל ת²ו�ת מ§לול המ£ווני© ל�   �
ו§ו  µהתמ´ו´� מ²ב ה§בי
ית£ל¯ �פילו �© מזוהה µל¤ �£´�

• לזהות 	 י§ולה  המע´§ת  הµעה�  �ת  המ´�י©  מי�ע  מµלימי  תמ´ו´י©  עבו´ 
י§ולה לµהות �ת הזמ» המ²וי»� �©  µהתמ´ו´ מ²י� �ת הזמ» �בל הי� ל� 
ה�בלת  הµל¤�  על  המו�²ת  בפועל  מהµעה  µונה  נוסע  �תה  µבה  הµעה 

המהי´ות המו�²ת על התמ´ו´ י§ולה להיות µונה מה�בלת המהי´ות בפועל�
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

• �© המע´§ת מזהה תמ´ו´ מµלי© מי�ע המו�יע על ה�בלת מהי´ות ל§לי ´§ב 	
ע© �´ו´� ה�בלת המהי´ות עבו´ §לי ´§ב ע© �´ו´ י§ולה להיות מו�²ת� מבלי 

להת£µב �© �תה �ו´´ �´ו´ �ו ל��
• במקומות בה© �י» קלי¤ה µל �ותות �GPS §מו למµל במנה´ות �ו בק´בת 	

�בולות מ�יניי©� הת´£יµי© הב�י© י§ולי© לק´ות�
התמ´ו´י© י§ולי© להיות מזוהי© ב²ו´ה ל� נ§ונה עבו´ המ�ינה��זו´ בו �תה  -

נמ��² �ו µמ£וו» המ�ינה��זו´ �µינו נתמ¦ י§ול להיות מו��²
יית§»  - נתמ¦�  ל�  �ילוי התמ´ו´י©  במ�ינה��זו´ µבו  נמ�²  �פילו �© �תה 

µמ£וו» המ�ינה�ה�זו´ µל� נתמ¦ ל� יו��²
• ל� נית» לב¤ל �ת תפקו� זיהוי תמ´ו´י©�	
• יית§» µהתמ´ו´י© הנתמ§י© יµתנו בהת�© למ�ינה��זו´�	
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

הצגת מחווני תמרורים

נית» לה²י� ע� µלני מ£ווני תמ´ו´י© על ת²ו�ת 
מ§לול המ£ווני©�

הµילובי© µל מ£ווני תמ´ו´י© המו�²י© ב�זו´י© A ו-B והמµמעות µלה© מו�²י© ב�ו�מ�ות 
�הב�ות

 A ´זו�
��ו�מה�

 B ´זו�
מµמעות��ו�מה�

• 	 100 הי�  µל¦  ה´§ב  עבו´  ה�פק¤יבית  המהי´ות  ה�בלת 
�µקמ�

• �ל�ו�מה� 	 הנוס¯  התמ´ו´  µל  התנ�י©  ת£ת  ז�ת�  ע© 
�µה�בלת המהי´ות הי� 80 קמ� ��וב¤  ́µה§ביµ§

• §�µ´ נקבע µקיימת סבי´ות �בוהה µהתנ�י© µעל התמ´ו´ 	
הנוס¯ יµימי©� ה�בלת המהי´ות ה�פק¤יבית עבו´ ´§ב¦ הי� 

�µ80 קמ�
• ע© ז�ת� §�µ´ התנ�י© µל התמ´ו´ הנוס¯ ל� מתקיימי© 	

 100 הי�  ´¤וב�� ה�בלת המהי´ות  ל�   µה§ביµ§ ל�ו�מה��
�µקמ�

§µמµתמµי© במ�ביל המהי´ות ה£§©� ה�בלת המהי´ות המו�²ת ב�זו´ A מµמµת §מהי´ות 
המו��´ת µל ה´§ב�

S04043

A ´זו�

B ´זו�
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

תמרור הגבלת מהירות �
המזוהה 	• המהי´ות  מ�בלת  מו��²  תמ´ו´  מ£וו»  הנסיעה�  בזמ»  מהי´ות  ה�בלת  §µמזוהה 

מו�²ת §מהי´ות ה´§ב במ£וו» התמ´ו´�
התמ´ו´ 	• מ£וו»  על  ה´§ב  מהי´ות  מµתנה�  נוסע  �תה  בו  בנתיב  המהי´ות  ה�בלת   ©�

מµתנה §�µ´ �תה £ול¯ לי� התמ´ו´�
�© ה�בלת המהי´ות µונה עבו´ §ל נתיב� ה�בלת המהי´ות עבו´ הנתיב µבו �תה נוסע 	•

§´�ע מו�²ת על מ£וו» התמ´ו´�
�© �© תמ´ו´ ה�בלת המהי´ות ל� הת�לה� �© נית» לקבוע �ת ה�בלת המהי´ות על-בסיס 	•

מי�ע §�ו�מת נתוני GPS ו´ו£ב הנתיב� �ותה מ�בלת מהי´ות מו�²ת על מ£וו» התמ´ו´�

z ה�בלת המהי´ות ל� ניתנת לזיהויµ§ ת²ו�ה
§µל� נית» ל�לות ה�בלת מהי´ות� מו�² מ£וו» 

ה�בלת מהי´ות ל� י�ועה�
במ²בי©  לזיהוי  ניתנת  ל�  מהי´ות  ה�בלת 

§�ו�מת המו�²י© להל»�
י²י�ה מ§ביµ מהי´� 	• הת�לה תמ´ו´ המ²יי» 

§ביµ�´ µי �ו §ביµ�´ µי מהי´�
הת�לה תמ´ו´ המב¤ל �ת ה�בלת המהי´ות�	•

⇐ עמו� 180
ל� זוהו תמ´ו´י© �£´י בי²וע פנייה ב²ומת 	•

לימי» �ו לµמ�ל תו¦ הפעלת �יתות�
נה�ת למ´£ק מסוי© מ�ז µה�בלת המהי´ות 	•

זוהתה�
�¯ �ות SPS ל� נקל¤ ב²ו´ה נ§ונה �£´י מµ¦ זמ» מסוי© �ו מ´£ק�	•
מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית�	•

⇐ עמו� 200

S03832

מ£וו» 
ה�בלת 

מהי´ות ל� 
י�ועה
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

z הת´�ה בזמ» £´י�ה מה�בלת המהי´ות
מה�בלת  £ו´�ת  ה´§ב  µל  המהי´ות   ©�
 µזוהתה על-י�י המע´§ת ב-5 קמ�µ המהי´ות
מ£וו»  �§ולל  מהבהב  התמ´ו´  מ£וו»  יות´�  �ו 
להזהי´  §�י  מו�²�  הו�   ©� הנוס¯�  התמ´ו´ 

�ות¦�

מ£וו»  תמ´ו´י©�  מ£ווני  מספ´  מו�²י©   ©�
מ£וו»  �§ולל  מהבהב  העליו»  הימני  התמ´ו´ 

התמ´ו´ הנוס¯� �© הו� מו�²��

המ£וו» מפסיק להבהב �£´י פ´ק זמ» מסוי©�

z ©ה�²ת מי�ע קו�
זיהוי  עבו´  המו�²  הנו§£י  המי�ע   ��OFF� מנותק  למ²ב  הה²תה  מת�  �ת  מסובבי©   ´µ�§
תמ´ו´י© נµמ´� §�µ´ מסובבי© �ת מת� הה²תה בפע© הב�ה למ²ב מ£וב´ �ON�� המי�ע 

µנµמ´ מו�² על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�
�© ה�בלת המהי´ות µל� י�ועה הו�²ה על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� מ£וו» ה�בלת המהי´ות 

��ON� ´מת� הה²תה מסובב למ²ב מ£ובµ וב בפע© הב�הµ �²ל� י�ועה מוµ

 ´® 
�© �© ה´§ב µל¦ הובל על �´ו´ להובלת §לי ´§ב� המי�ע µהו�² בפע© הקו�מת 

µמת� הה²תה סובב למ²ב מנותק �OFF� יו�² על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�

S04115

S04044
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

תמרור נוסף )משלים( �
 µבי§ עבו´  למµל  §מו  נוס¯�  תמ´ו´   ´µ�§
מ£וו»  מהי´ות�  ה�בלת  תמ´ו´  מלווה  ´¤וב� 
ת²ו�ת  על  יופיע  הנוס¯  לתמ´ו´  המת�י© 

מ§לול המ£ווני©�

המµמעות µל מ£וו» התמ´ו´ הנוס¯ מ£וו»

¤וב  ́µה§ביµ§ ה�בלת מהי´ות

ה�בלת מהי´ות §µה§ביµ קפו�

ה�בלת מהי´ות במהל¦ הזמ» המפו´¤

ה�בלת מהי´ות �£´י פנייה לµמ�ל

ה�בלת מהי´ות �£´י פנייה לימי»

ה�בלת מהי´ות בזמ» �´י´ת �´ו´

S04042

מ£וו» 
תמ´ו´ 

נוס¯
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

מחוון ביטול הגבלת מהירות �
§µמת�לה תמ´ו´ המ´�ה µה�בלת המהי´ות מבו¤לת� מ£וו» בי¤ול ה�בלת המהי´ות מו�² 
ה�בלת  למ£וו»  מµתנה  המ£וו»  מ§»�  ל�£´  µניות�   5  ¦µלמ המ£ווני©  מ§לול  ת²ו�ת  על 

מהי´ות ל� י�ועה�

 ´® 
�© המע´§ת י§ולה לקבוע �ת ה�בלת המהי´ות תו¦ התבססות על מי�ע §�ו�מת 
נתוני GPS ו´ו£ב הנתיב� �© �© הת�לה תמ´ו´ בי¤ול ה�בלת המהי´ות� מ£וו» 
בי¤ול ה�בלת המהי´ות ל� מו�² על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� �בל במקומו מו�²ת 

ה�בלת המהי´ות µנקבעה�

תמרור איסור עקיפה �
§µמזוהה תמ´ו´ �יסו´ עקיפה� מ£וו» תמ´ו´ 
�יסו´ עקיפה מו�² על ת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�

הת²ו�ה µל מ£וו» תמ´ו´ �יסו´ עקיפה מבו¤ל 
במ²בי© הב�י©�

�יסו´ 	• ה�בלת  �ת  המב¤ל  תמ´ו´  זוהה 
העקיפה�

´מת 	• בעל  מהי´ות  ה�בלת  תמ´ו´  זוהה 
�יסו´  מזו µל תמ´ו´  יות´  �בוהה  ק�ימות 

עקיפה�
�ו 	• ימינה  ב²ומת  µפנית  קובעת  המע´§ת 

µמ�לה תו¦ §�י �יתות�

S03988

מ£וו» בי¤ול 
ה�בלת 
מהי´ות

מ£וו» ה�בלת 
מהי´ות ל� 

י�ועה

S04045

מ£וו» 
תמ´ו´ 
�יסו´ 
עקיפה
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זיהוי תמ´ו´י© ��© קיי©�

מדינות/אזורים בהם אפשר להשתמש בזיהוי 
תמרורים 

�פµ´ להµתמµ בזיהוי תמ´ו´י© §µנוסעי© במ�ינות��זו´י© הב�י©�
נו´וו�יה� הולנ�� ²´פת� פינלנ�� �נמ´ק� µוו�יה� �ס¤וניה� ל¤ביה� לי¤�� �´מניה� µוויי±� ²
§יה� 
פולי»� הונ�´יה� בל�יה� לוקסמבו´�� �י¤ליה� �וס¤´יה� ק´ו�¤יה� סלובניה� יוו»� ספ´�� פו´¤ו�ל� 

´ומניה� בול�´יה� סלובקיה� �נ�ליה� מל¤ה� �י´לנ�� קפ´יסי»

זיהוי תמ´ו´י© ל� נית» לµימוµ במ�ינות��זו´י© 
µל  המ£וו»  יו�²  לעיל�  µפו´¤ו  מ�לה  �£´י© 
ב¤בעת   �---�� נתמ§י©  �µינ©  מ�ינות��זו´י© 

�פו´ה��

 ´® 
בזיהוי   µתמµלה  ´µפ� מ�ינות��זו´י©  ב�ילו  ביות´  הע�§ני  המי�ע  לקבלת 

תמ´ו´י©� התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�

S03834

מ£וו» מ�ינה�
�זו´ ל� 

י�ועי© ��פו´�
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EyeSight מסך הסיוע של מערכת
מ²ב הפעולה µל מע´§ת EyeSight מוק´» ב£לק הת£תו» µל הµמµה הק�מית�

זה מ�פµ´ לנה� להיות מו�ע ל�זה´ות ולמי�ע המו�² מבלי להסי´ �ת עיניו מסביבת הנהי�ה�
נית» לה��י´ �ת נו´יות LED למ²ב ON �מופעל��OFF �מופסק��

⇐ עמו� 204
עבו´ הנו´ית הי´וקה בלב�� נית» ל§וונ» �ת הבהי´ות §�µ´ מסובבי© �ת £ו�ת הבק´ה µל 

בהי´ות הת�ו´ה�
⇐ עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

S03902

מס¦ הסיוע µל 
EyeSight מע´§ת

 נו´ית LED �הק´נה 
על הµמµה הק�מית�



EyeSight ל מע´§תµ מס¦ הסיוע
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EyeSight הפעולה של מסך הסיוע של מערכת

למ²ב  הה²תה  מת�  �ת  מסובבי©   ´µ�§
מ£וב´ �ON�� נו´יות LED י�י´ו לפי הס�´ ²הוב 

← ��ו© ← י´וק�
§�µ´ ההת�מה ה�יµית µל מס¦ הסיוע µל 

מע´§ת EyeSight מופעלת� ה» י�י´ו פעמיי©�
 EyeSight לµ י להו�יע לנה� על מ²ב הפעולה�§
במהל¦ הנסיעה� נו´יות LED מ�י´ות לפי תנ�י 
מוק´»  µייפל¤  וה�ו´   EyeSight µל  הפעולה 

ל£לק הת£תו» µל הµמµה הק�מית�

מ²בת²ו�ה

הנו´יות ה��ומות 
מהבהבות בו-זמנית �4 

נו´יות�

• �זה´ת מ´£ק הבי¤£ו»� מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות �בלימה 	
´�µונה �ו בלימה µנייה�� הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי� הת´�ת �זוהה 

מ§µול� �ו בק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות פועלות�
• �ל�ל 	 הפעלה µל  הייתה  ל�   ´µ�§ בו¤ל  בנתיב  מ´§וז  תפקו� 

הה�ה�

הנו´ית ה��ומה 
מהבהבת ��² �£��

• ל�²ת 	 עומ�  µה´§ב  ונ´�ה  פעיל  בנתיב  מ´§וז  תפקו�   ´µ�§
מהנתיב� ה�² �ליו סו¤ה ה´§ב מהנתיב מהבהב� והµ �²ל� עזב 

�ת הנתיב µלו מ�י´�
• µבו 	 ב�²  מהבהב  �המ£וו»  הופעל�  ב£י´ו©  נתיב  בµמי´ת  סיוע 

§ב ק´וב� המ£וו» ב�² הµני מ�י´�� הת�לה §לי́ 

הנו´ית ה²הובה מהבהבת 
��£� �²�

הת´�ת ס¤ייה מנתיב פועלת� ה�² �ליו סו¤ה ה´§ב מהנתיב 
מהבהב� והµ �²ל� עזב �ת הנתיב µלו מ�י´�

הנו´יות ה²הובות 
הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב בפעולה�מהבהבות �לסי´ו�י»�

הנו´יות ה²הובות 
מהבהבות בו-זמנית

• הפעלת �ל�ל הה�ה ל� זוהתה למµ¦ פ´ק זמ» מסוי©�	
• תפקו� מ´§וז בנתיב בו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת�	
• תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב בו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת 	

�מהבהב במהי´ות��

§ב לפני© §�µ´ בק´ת µיו¤ מסת�לת בפעולה�נו´ית י´וקה מ�י´ה מזוהה́ 

S03882

²הוב ��ו© י´וק ��ו© ²הוב
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בקרת שיוט רגילה
ב�´§י©  יות´  נו£ה  נהי�ה  להעניק  לנהי�ה µנוע�ה  עז´  הי� מע´§ת  בק´ת הµיו¤ ה´�ילה 
מהי´ות ו�´§י© בי» עי´וניות� נית» להµתמµ בה §�י לנסוע במהי´ות קבועה על-י�י µמי´ת 
מהמהי´ות  �בוהה  במהי´ות  לנסוע  ל¦  �µסו´  ז§ו´  הנה��  על-י�י  µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות 

המ´בית המות´ת על-פי התמ´ו´י©�

א¢ ´ 
• §�µ´ בק´ת µיו¤ ´�ילה פועלת� המע´§ת �ינה מב²עת �ת בק´ת העקיבה 	

§�י לµמו´ על מ´£ק בי¤£ו»� §מו §�µ´ מµתמµי© בבק´ת µיו¤ מסת�לת� 
 µו´�µ ת הבל© §�י לה�¤ �ת ה´§ב §פיµלנהי�ה ב¤ו£ה ול£± על �וו ¯�µ

§�י להב¤י£ מ´£ק בי¤£ו» ב¤ו£ מה´§ב µמלפני©�
• �ל תµתמµ בבק´ת הµיו¤ ה´�ילה� בתנ�י© הב�י©� µימוµ §זה עלול ל�´ו© 	

לת�ונה�
ב�´§י© ע© תנועה §ב�ה �ו �´§י© ע© עקומות £�ות -

µמי´ת מהי´ות מת�ימה עבו´ תנ�י �´¦ §�לה י§ולה להיות קµה�
§ביµי© קפו�י©� מ§וסי© בµל� �ו מµ¤£י §ביµ £לקלקי©  -

ה²מי�י© עלולי© להסת£´´ ול�´ו© ל�ב�» µלי¤ה ב´§ב µל¦�
µיפועי© תלולי© במו´� -

יית§» µה´§ב י£´ו� ממהי´ות ה´§ב µנקבעה�
על µיפוע מתמµ¦ במו´� -

הבלמי© עלולי© להת£מ© £ימו© ית´�
• מ�בלת 	 לפי  המהי´ות  �ת  תמי�  קבע  ´�ילה�  µיו¤  בבק´ת   µימוµ בעת 

המהי´ות� ז´ימת התנועה� תנ�י ה�´¦ ותנ�י© �£´י©�

¢ ¥´ו¶
 EyeSight-ל הµ יו¤� הקפ� לב�וק �ת �זו´ הת²ו�הµ בבק´ת µתמµתה מ� ´µ�§
§�י לוו�� �יזו בק´ת µיו¤ נב£´ה� בק´ת µיו¤ מסת�לת �ו בק´ת µיו¤ ´�ילה�

• � �בק´ת µיו¤ מסת�לת� 	 �© נב£´ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת� המ£וו» �
י�לוק�

• � �בק´ת µיו¤ ´�ילה� י�לוק�	 �© נב£´ת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה� המ£וו» �



185

בק´ת µיו¤ ´�ילה

 ´® 
• נקבעת 	 �CRUISE� מופעל בפע© ה´�µונה�  §�µ´ מת� בק´ת הµיו¤  

בק´ת הµיו¤ המסת�לת�
• � �קביעת 	 §�י לµנות �ת �ופ» בק´ת הµיו¤� ל£± וה£זק �ת המת� 

מ´£ק הבי¤£ו»� במµ 2-§ ¦µניות �ו יות´�
�זה יעיל ´ק §�µ´ בק´ת הµיו¤ ה´�µית מופעלת ול� נקבעה בק´ת הµיו¤ 

המסת�לת �ו בק´ת הµיו¤ ה´�ילה��
• בבק´ת הµיו¤ ה´�ילה נית» להµתמµ �פילו §�EyeSight ´µ מנותקת זמנית�	

אופן השימוש בבקרת שיוט רגילה

קביעת בקרת שיוט רגילה �
קביעת בק´ת הµיו¤ המסת�לת למ²ב §וננות (1)

ל£± על מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE�� בו בזמ»� יו�²ו המ£וו»  �בק´ת µיו¤ 
מסת�לת� �לב»�� ומ£וו» קביעת מ´£ק הבי¤£ו» ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-µ EyeSightבת²ו�ת 
 �- - - km/h �MPH�� נקבעה תופיע הק´י�הµ מ§לול המ£ווני©� בת²ו�ת מהי´ות ה´§ב 

���µמי�� µקמ� - - -�
§�µ´ לו²£י© על מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE� �ופ» בק´ת הµיו¤ ההת£לתי הו� 

תמי� בק´ת µיו¤ מסת�לת�

S03393

 

S04055

מ£וו» 
בק´ת 
µיו¤ 

מסת�לת 
�לב»�

מ£וו» 
קביעת 
מ´£ק 
הבי¤£ו»
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

�ילה� (2) מעב´ לבק´ת µיו¤́ 
� �קביעת מ´£ק הבי¤£ו»� במµ 2-§ ¦µניות �ו יות´ §�י  ל£± וה£זק �ת המת� 

�ילה� ההת´�ה תµמיע ²פ²ו¯ �£� ק²´� לעבו´ מבק´ת µיו¤ מסת�לת לבק´ת µיו¤́ 
בו בזמ»� מ£וו» קביעת מ´£ק הבי¤£ו» ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-µ EyeSightבת²ו�ת מ§לול 

�ילה� �לב»� מו��² המ£ווני© §בה ו- �מ£וו» בק´ת µיו¤́ 

S03397

 

S04085

מ£וו» 
בק´ת 
µיו¤ 

´�ילה 
�לב»�

�§�י לקבוע �ת מ²ב המו§נות
ה´�ילה  הµיו¤  בק´ת  �ת  להפעיל  נית» 
§�µ´ מתקיימי© §ל התנ�י© µלהל» והמ£וו» 
ת²ו�ת  ב�זו´  מו�²   �READY �מ£וו»   

�EyeSight-ה
ל�לת -  �פ´¤  ס�ו´ות  ה�לתות  §ל 

ה�£ו´ית המת´וממת��
הנה� £ו�´ �ת £�ו´ת הב¤י£ות�- 
בל© ה£נייה ה£µמלי ל� מופעל� נו´ית - 

£יווי בל© ה£נייה ה£µמלי §בויה�
 -� M ו� D י�ית בו´´ ההילו§י© במ²ב 
�ווµת הבל© ל� ל£ו²ה�- 
ה�´¦ �ינה על µיפוע תלול�- 
�ל�ל הה�ה ל� סובב בµיעו´ מµמעותי ל�£� ה��²י©�- 
מ²ב-X ל� מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X §בית��- 

S04086

מ£וו» 
READY
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

מהי´ות ה´§ב הי� בי» 30 קמ�µ לבי» 200 קמ�µ בקי´וב�- 
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» �ינה מהבהבת� ��© קיי©�- 
המנוע ל� פועל בסל�� �בוה� - 
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע �ינ© פעילי©�- 

 ´® 
עבו´ ��מי© ע© מסנני £לקיקי© לבנזי»� §µנו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� 

ל� נית» יהיה להµתמµ במע´§ת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה�

ל£± על �ווµת הה�²ה על מנת לה�יע למהי´ות ה´²ויה� (3)

§�µ´ ה´§ב י�יע למהי´ות ה´²ויה� ל£± על  (4)
��SET�-Ä ו� �RES��� �²ל RES/SET המת�

תהיה  נל£±  µהמת�  בזמ»  ה´§ב  מהי´ות 
מהי´ות  ותת£יל  µנקבעה�  ה´§ב  מהי´ות 

נהי�ה קבועה�

§�µ´ בק´ת הµיו¤ ה´�ילה הופעלה�  
µנקבעה  המהי´ות  §בה�   �READY �מ£וו» 
´�ילה�  µיו¤  בק´ת  �מ£וו»  ו-  מו�²ת 

מµתנה מלב» לי´וק�

S03394

S04087

י´וק
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

א¢ ´ 
• ההת´�ה ��Obstacle Detected �נת�לה מ§µול� ל� תפעל §�µ´ בק´ת µיו¤ 	

´�ילה מתפק�ת�
• מ�בלת 	 לפי  המהי´ות  �ת  תמי�  קבע  ´�ילה�  µיו¤  בבק´ת   µימוµ בעת 

המהי´ות� ז´ימת התנועה� תנ�י ה�´¦ ותנ�י© �£´י©�

¢ ¥´ו¶
במהל¦ µימוµ בבק´ת µיו¤ ´�ילה� ל� מבו²עת בק´ת ה�²ה ובלימה §�י לנסוע 

 �µ´ות הה�²ה והבלימה §פי הנ�µמלפני©� הפעל �ת �ווµ י ה´§ב´£�

 ´® 
• מהי´ות 	 על  לµמו´  §�י  תפעל  ה�ו¤ומ¤ית  µהבלימה  יית§»  במו´��  בµיפוע 

המ¤´ה µנקבעה ל´§ב�
• בעת נהי�ה בעקומה� יית§» µה´§ב ל� י�י±� �ו יית§» µי�¤� �פילו �© מהי´ות 	

ה´§ב µנקבעה �בוהה יות´ מ�µ´ המהי´ות הנו§£ית µל ה´§ב�
• §�י ל£זו´ לµימוµ בבק´ת µיו¤ מסת�לת� ב¤ל �ת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה ול£± 	

ל£י²ה ק²´ה על �² ה- �ו ה- �קביעת מ´£ק הבי¤£ו»� µל המת�� 
ההת´�ה תµמיע ²ליל �²פ²ו¯ ק²´ �£�� בעת המעב´ לבק´ת µיו¤ מסת�לת�
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

הגדלת מהירות הרכב שנקבעה �
z RES/SET במת� µימוµ

•	��RES�+�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה
ב§ל ל£י²ה על המת�� ת��ל מהי´ות ה´§ב 

�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
•	��RES�+�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה

ה´§ב  מהי´ות  ת��ל  ל£ו±�  המת�   ´µ�§
�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§
ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

z ת הה�²הµב�וו µימוµ 
�ווµת הה�²ה ת��יל �ת מהי´ות  ל£י²ה על 
הו�µה�  המוע�פת  µהמהי´ות  ל�£´  ה´§ב� 
 ´µ�§ ��SET�-� ל�²   RES/SET ל£± על מת� 
ה£�µה  המהי´ות  נקבעת  המת��  על  לו²£י© 
µל ה´§ב� מהי´ות המ¤´ה ה£�µה µל ה´§ב 

�EyeSight-ל הµ תו�² ב�זו´ הת²ו�ה

S03395

S03396
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

הקטנת מהירות הרכב שנקבעה �
z RES/SET במת� µימוµ

•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ק²´ה על �² ה
ב§ל ל£י²ה על המת�� תק¤» מהי´ות ה´§ב 

�µל 5 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ
•	��SET�-�-ל£± ל£י²ה ´²ופה על �² ה

ה´§ב  מהי´ות  תק¤»  ל£ו±�  המת�   ´µ�§
�µל 1 קמ�µ ©נקבעה ב²ע�יµ

מהי´ות  תµתנה  המת��  �ת  מפעילי©   ´µ�§
ה´§ב µנקבעה בת²ו�ה µבמ§לול המ£ווני©�

z ©ת הבלµב�וו µימוµ

�1  ל£± על �ווµת הבל© §�י להק¤י» �ת מהי´ות ה´§ב� בק´ת הµיו¤ ה´�ילה תתב¤ל ו- 
�ילה� מת£ל¯ מי´וק ללב»� �מ£וו» בק´ת µיו¤́ 

µ�§  �2´ תו�µ המהי´ות ה´²ויה� ל£± על המת� RES/SET ל�² ה-�-���SET המהי´ות בזמ» 
הל£י²ה על המת� תיקבע §מהי´ות ה´§ב ה£�µה µנקבעה� ותופיע ב�זו´ הת²ו�ה µל 

�EyeSight-ה

האצה זמנית �
ל£± על �ווµת הה�²ה §�י לה�י± זמנית�

ע© µ£´ו´ �ווµת הה�²ה� ה´§ב £וז´ למהי´ות ה´§ב µנקבעה�

S03396
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

האטה זמנית �
 ´µ�§ ת הבל© §�י לה�¤ זמנית�µל£± על �וו
הµיו¤  בקµת  תתב¤ל  ל£ו²ה�  הבל©  �ווµת 
ה´�ילה� בעו� µמהי´ות ה´§ב µנקבעה נ�µ´ת 
  �EyeSight-ה µל  הת²ו�ה  ב�זו´  מו�²ת 
�מ£וו» בק´ת µיו¤ ´�ילה� מµתנה מי´וק ללב»�

 RES/SET ת הבל© ול£± על מת�µה´פה מ�וו
ל�² ה-�+��RES §�י לה£זי´ �ת מהי´ות ה´§ב 

µנקבעה�

ביטול בקרת השיוט הרגילה �
z בי¤ול על-י�י פעולת נה�

§ל �£ת מהפעולות הב�ות תב¤ל �ת בק´ת 
הµיו¤ ה´�ילה�

ל£י²ה על �ווµת הבל©�	•
�ילה� מµתנה מי´וק   �מ£וו» בק´ת µיו¤́ 
ללב» בעו� µמהי´ות ה´§ב µנקבעה נ�µ´ת 

�EyeSight-ל הµ מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה

הµיו¤ 	• בק´ת  מת�   על  ל£י²ה 
 ��CRUISE�

�ילה� מµתנה מי´וק   �מ£וו» בק´ת µיו¤́ 
ללב» בעו� µמהי´ות ה´§ב µנקבעה נ�µ´ת 

�EyeSight-ל הµ מו�²ת ב�זו´ הת²ו�ה

S04087

לב»

S04087

לב»

S03393
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

z בי¤ול �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת
 �£� ²פ²ו¯  מµמיע  זמז©  הב�י©�  במק´י© 
ק²´ ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ ותפקו� בק´ת הµיו¤ 
�מ£וו»  �ו¤ומ¤ית�   מתב¤ל  המסת�לת 
ללב»�  מי´וק  מת£ל¯  ה´�ילה�  הµיו¤  בק´ת 
הµיו¤  בק´ת  בי¤ול µל  הו�עת  תו�²   «§ §מו 

ה´�ילה על המס¦�
ב²ע  נפת´ו�  להל»  ה´µומי©  µהתנ�י©  ל�£´ 
§�י  הµיו¤  בק´ת  קביעת  פעולת  �ת  µוב 

�µ�£יו¤ מµ להפעיל בק´ת
•	 ´µי�ית בו´´ ההילו§י© הוזזה למ²ב �£´ מ�

� M D �ו 
 - D ́ ההילו§י© מו£ז´ת למ²ב  ́ µי�ית בו´ בק´ת הµיו¤ ה´�ילה ניתנת לה£ז´ה לפעולה ל�£

� M �ו 
מהי´ות ה´§ב יו´�ת ע� §-25 קמ�µ �ו פ£ות �עקב מעלה תלול �ו מסיבה �£´ת §לµהי��	•
מ²ב-X מופעל �נו´ית £יווי מ²ב-X �ולקת��	•

́ µמ²ב-X מנותק�-  בק´ת הµיו¤ ה´�ילה ניתנת לה£ז´ה לפעולה ל�£
מהי´ות ה´§ב ��לה ע� §-220 קמ�µ �ו יות´�	•
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע מופעלי©�	•
§�µ´ �לת §לµהי נפת£ת �פ´¤ ל�לת ה�£ו´ית המת´וממת��	•
הנה� �ינו £ו�´ �ת £�ו´ת הב¤י£ות�	•
בל© ה£נייה ה£µמלי מופעל�	•

� ²הוב�	•EyeSight תקלה�  �מ£וו» �זה´ת µי EyeSight-במע´§ת ה

⇐ עמו� 198
�ל�ל הה�ה מסובב בµיעו´ מµמעותי ל�£� ה��²י©�	•
µיפוע ה�´¦ תלול�	•
מופעלת בלימה µנייה µל ק�©-התנ�µות�	•
נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� ��© קיי©�	•
�ווµת הה�²ה נל²£ה ב´²יפות למµ¦ זמ» ´ב� 	•
מהי´ות המנוע עלתה לסל�� �בוה�	•

S04088

לב»
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

א¢ ´ 
ל�´ו©  עלול  §זה   µימוµ £לקלקות�  ב�´§י©  ´�ילה  µיו¤  בבק´ת   µתמµל ת�

לת�ונה�

¢ ¥´ו¶
תתב¤ל  ה´�ילה  הµיו¤  בק´ת   � N למ²ב  ההילו§י©  בו´´  י�ית  העב´ת  בעת 
N �ל� �© זהו מ²ב £י´ו©�  �ו¤ומ¤ית� �ל תעבי´ �ת י�ית בו´´ ההילו§י© למ²ב 

�£´ת יית§» µבל© המנוע ל� יפעל� מה µי§ול ל�´ו© לת�ונה�

 ´® 
• בת²ו�ת 	 מו�²   EyeSight-ה �זה´ת  מ£וו»   �EyeSight במע´§ת  תקלה   µי  ©�

מ§לול המ£ווני©� ו�© נו´ית £יווי מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות מנותקת ונו´ית 
קו´ה� ע²ו´ �ת ה´§ב  זה  �ולקות� �©  £יווי הת´�ת ס¤ייה מנתיב מנותקת 
במקו© ב¤ו£ ו�ז �ומ© �ת המנוע והתנע �ותו מ£��µ �© המ£ווני© נ�µ´י© 
�ולקי© ל�£´ התנעת המנוע מ£��µ ל� נית» להµתמµ בבק´ת הµיו¤ ה´�ילה� 
זה ל� יפ´יע לנהי�ה ´�ילה� �בל המע´§ת £ייבת להיב�ק על-י�י מ´§ז µי´ות 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
⇐ עמו� 198

• §�µ´ פעולת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה בו¤לה �ו¤ומ¤ית� ב²ע �ת פעולת קביעת 	
בק´ת הµיו¤ µוב ל�£´ µנפת´ המ²ב �µ´© לבי¤ול� �© בק´ת הµיו¤ ל� 
ניתנת להפעלה �פילו ל�£´ µהמ²ב תוק»� יית§» µיµ תקלה ב-�EyeSight זה 
µי´ות  מ´§ז  על-י�י  להיב�ק  £ייבת  המע´§ת  �בל  ´�ילה�  לנהי�ה  יפ´יע  ל� 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» בהק�© ה�פµ´י�
• נמו¦ 	 �לק  מפלס  �זה´ת  §µנו´ית  לבנזי»�  £לקיקי©  מסנני  ע©  ��מי©  עבו´ 

מ�י´ה� ל� נית» יהיה להµתמµ במע´§ת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה�
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

שחזור מהירות הרכב שנקבעה בעבר �
מהי´ות ה´§ב µנקבעה בעב´ מ�ו£סנת בזי§´ו»� §�י לµ£ז´ �ת מהי´ות ה´§ב הזו� ל£± על 

המת� RES/SET ל�² ה-�+���RES  �מ£וו» בק´ת µיו¤ ´�ילה� מµתנה מלב» לי´וק�
�ו£סנה  בעב´  µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות   ´µ�§ µנקבעה  ה´§ב  מהי´ות  �ת  לµ£ז´  נית» 

ומהי´ות ה´§ב הנו§£ית הי� §-30 קמ�µ �ו יות´�

S03395

 

S04087

י´וק

 ´® 
• 	�מהי´ות ה´§ב הµמו´ה בזי§´ו» נמ£קת בנסיבות הב�ות

- ��CRUISE�  ¤יוµיו¤ מנותקת על-י�י ל£י²ה על מת� בק´ת הµבק´ת ה
הבק´ה ה�ינמית µל ה´§ב �ו תפקו� בק´ת �£יזת הק´קע מופעלי©� -
מ²ב בק´ת הµיו¤ הועב´ מבק´ת µיו¤ ´�ילה לבק´ת µיו¤ מסת�לת� -
• ה´§ב נוסע ב�ופ» קבוע בהת�© למהי´ות ה´§ב µנקבעה בי» 30 קמ�µ לבי» 	

�µ200 קמ�
• המהי´ות 	 הקו�מת��  ה´§ב  �מהי´ות  בזי§´ו»  ´§ב  מהי´ות  נµמ´ה  ל�   ©�

��RES�+� �²ל RES/SET ל ה´§ב תיקבע בעת הל£י²ה על מת�µ הנו§£ית
⇐ עמו� 187
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בק´ת µיו¤ ´�ילה

הפסקת הפעולה של בקרת שיוט רגילה �
§ל �£ת מהפעולות הב�ות תב¤ל �ת פעולת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה�

פעילה� 	• �ינה  ה´�ילה  הµיו¤  בק´ת   ´µ�§
�CRUISE�  ¤יוµל£± על מת� בק´ת ה

י§בה ב�זו´   �מ£וו» בק´ת µיו¤ ´�ילה� 
�EyeSight-ל הµ הת²ו�ה

ל£± על מת� LIM �מ�ביל מהי´ות� ��© קיי©��	•

פעולת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה מבו¤לת ומ�ביל המהי´ות הי�ני �ו מ�ביל המהי´ות ה£§© 
מופעל�

 �מ£וו» בק´ת הµיו¤ ה´�ילה� י§בה ב�זו´ הת²ו�ה µל ה-EyeSight  �מ£וו» מ�ביל 
מהי´ות� מ�י´ בלב»� §��Intelligent� ´µ �£§©� נב£´ על מס¦ ה-��Speed Limiter �מ�ביל 

המהי´ות� µל ה��´ות ה-�EyeSight  �מ£וו» מ�ביל מהי´ות £§©� מ�י´ בלב»� 

S03490

 

S04061

מ£וו» 
ה�בלת 
מהי´ות 

�לב»�

S03393
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רשימת צלילי התראה/הודעה
´µימת ²לילי הת´�ה�הו�עה

²ליל הת´�ה�
עמו� לעיו»מ²בהו�עה

²ו¯ י£י� ²פ²ו¯́ 

 �מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות
⇐ עמו� 47הבלימה הµנייה פעילה�

⇐ עמו� 52הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי פעיל�

²פ²ו¯ ק²´ �£� 
ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦

�ילה  בק´ת µיו¤ מסת�לת �ו בק´ת µיו¤́ 
מבו¤לת �ו¤ומ¤ית�

⇐  עמו�י© 90 
ו-192

מ�ביל מהי´ות י�ני �ו מ�ביל מהי´ות £§© מבו¤ל 
⇐ עמו� 117ב�ופ» �ו¤ומ¤י�

תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה מבו¤ל ובל© ה£נייה 
⇐ עמו� 90ה£µמלי מופעל �ו¤ומ¤ית�

תפקו� מ´§וז בנתיב �ו תפקו� מניעת ס¤ייה 
מנתיב בו¤לו ב�ופ» �ו¤ומ¤י�

⇐  עמו�י© 108 
ו-141

²פ²ו¯ ק²´ �£� 
ו²פ²ו¯ �£� �´ו¦ 

�£וז´י©�

תפקו� מ´§וז בנתיב מבו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י מ§יוו» 
⇐ עמו� µ109ל� זוהו פעולות הי�וי למµ¦ פ´ק זמ» �´ו¦�

2 ²פ²ופי© 
ק²´י© עוקבי©

תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב הופעל למµ¦ זמ» 
�´ו¦ �ו תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב הופעל מספ´ 
´ב µל פעמי© §�µ´ ל� הייתה הפעלה µל �ל�ל 

הה�ה�

⇐ עמו� 137

²פ²ופי© ק²´י© 
עוקבי©

�מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות
הבלימה ה´�µונה פעילה�

⇐ עמו� 47
�מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות
�זה´ת מ´£ק הבי¤£ו» פעילה�

ה�זה´ה ��Obstacle Detected �נת�לה מ§µול� 
⇐ עמו� 95מבק´ת הµיו¤ המסת�לת הינה פעילה� 

⇐ עמו� 155בק´ת ק�©-התנ�µות µל המ²ע´ת הינה פעילה�

2 ²פ²ופי© 
ק²´י©

המע´§ת ל� ה²לי£ה לזהות פעולת הי�וי על-י�י 
הנה� במµ¦ פ´ק זמ» מסוי© §�µ´ תפקו� מ´§וז 

בנתיב פועל�
⇐ עמו� 109

3 ²פ²ופי© 
ק²´י©

תפקו� מ´§וז בנתיב פעיל ונ´�ה µה´§ב עומ� 
⇐ עמו� 110ל�²ת מהנתיב�

⇐ עמו� 162הת´�ת הס¤ייה מנתיב הינה פעילה�

⇐ עמו� 167הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב הינה פעילה�
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´µימת ²לילי הת´�ה�הו�עה

²ליל הת´�ה�
עמו� לעיו»מ²בהו�עה

3 ²פ²ופי© 
⇐ עמו� 143סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© פעיל�ק²´י© עוקבי©

²פ²ו¯ �£� ק²´

�£� מהב�י© ק´ה §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת 
הופעלה�

�
§ב מלפני© - זוהה́ 
�
§ב מלפני© ל� מזוהה יות´  ́-

⇐ עמו� 77

  יו¤ מסת�לתµ יו¤ �בק´תµמ²ב בק´ת ה
�ילה� מµתנה� בק´ת µיו¤́ 

⇐  עמו�י© 186 
ו-188

⇐ עמו� 198ה-EyeSight �ינה תקינה�

⇐ עמו� 200פעולת ה-EyeSight מופסקת זמנית�

5 ²פ²ופי© 
לסי´ו�י»� ²פ²ו¯ 
�£� ק²´ ו²פ²ו¯ 

�£� �´ו¦

תפקו� הה£זקה בע²י´ה µל בק´ת הµיו¤ 
המסת�לת נמµ¦ למµ¦ 10 �קות ובל© ה£נייה 

ה�לק¤´וני מופעל �ו¤ומ¤ית�
⇐ עמו� 87

²פ²ו¯ בעל µני 
²לילי©

הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© 
�
⇐ עמו� 171פעילה

§ב מלפני©�� §מו �©  §ב מלפני© �²ליל זיהוי́  �  ההת´�ה �µ´ נµמעת §�µ´ מזוהה́ 

הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© ניתנות ל§יבוי �ו הפעלה�

⇐ עמו� 204 	
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תקלה ב-EyeSight והפסקת פעולה זמנית
�© תקלה מזוהה על-י�י מע´§ת ה-�EyeSight המ£ווני© בלו£ המ§µי´י© ובמ§לול המ£ווני© 

יעניקו לנה� £יווי על התקלה� ב�וק �ת התו§» המו�² ונקו¤ בפעולה המת�ימה�

תקלה )כולל כוונון לא תקין של המצב/הזווית של המצלמה  �
הסטריאוסקופית(

ומ£וו»   �£� ק²´  ²פ²ו¯  מµמיעה  ההת´�ה 
�²הוב� מהבהב    EyeSight-ל הµ ה�זה´ה
מ§לול  בת²ו�ת  הו�עה   ©� תו�²  �ולק�  �ו 

המ£ווני©�

הפעולהה�ו´©המס¦ המו�²
 EyeSight תקלה במע´§ת
�ו µ§וונו» מ²ב�זווית µל 

המ²למה הס¤´י�וסקופית 
�ינו תקי»�

�´וµי© ביקו´ת ו§וונו»�
התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�»�

¢ ¥´ו¶
�© �© מ£וו» �זה´ת ה-EyeSight ונו´ית ה�זה´ה CHECK ENGINE �ב�וק מנוע��
נו´ית £יווי תקלה �ולקי© בו זמנית §�µ´ נוה�י©� ב�וק�תק» �ת ´§ב¦ במ´§ז 
 µתמµלה נית»  ל�  ה�פµ´י�  בהק�©  היבו�»  מ¤ע©  סוב�´ו  מו´µה  µי´ות 

�
ב-EyeSight �© קיימת בעיה במנוע� ו§�

S04025

EyeSight Off
Check Manual

S03005



תקלה ב-EyeSight והפסקת פעולה זמנית

199

 ´® 
• �© מ£וו» �זה´ת ה-EyeSight �ולק �ו מהבהב� ע²ו´ �ת ה´§ב במקו© ב¤ו£� 	

�µ�£ומ© �ת המנוע ו�ז התנע �ותו מ�
• �© המ£וו» ממµי¦ ל�לוק �ו להבהב �פילו ל�£´ µהמנוע הותנע מ£��µ ה´י 	

µקיימת תקלה במע´§ת ה-�EyeSight במק´ה זה� יופסקו §ל התפקו�י© µל 
ה-�EyeSight נהי�ה ´�ילה ע�יי» תהיה �פµ´ית� �בל� פנה למ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�» ל²ו´¦ ביקו´ת�
• �© מ£וו» ה�זה´ה µל מע´§ת ה-EyeSight �ולק �ו מהבהב� יית§» µהמע´§ת 	

��RAB-ל� תפעל ���מי© המ²וי�י© ב �RAB� ´ה�ו¤ומ¤ית לבלימה בנסיעה ל�£ו
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הפסקה זמנית �
ומ£וו»  ק²´�   �£� ²פ²ו¯  תµמיע  ההת´�ה 
�לב»��    EyeSight-ל הµ ההפסקה הזמנית

י�י´�
תו�² �© הו�עה בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�

תבו¤ל  נפת´�  הזמנית  להפסקה  §µה�ו´© 
ההפסקה הזמנית ומע´§ת ה-EyeSight תת£יל 

לפעול µוב �ו¤ומ¤ית�

הפעולהה�ו´©המס¦ המו�²

קµה למ²למה 
הס¤´י�וסקופית לזהות 

ע²מי© מלפני©�
הµמµה הק�מית 	•

מלו§ל§ת �ו §µה¤²ב´ו 
עליה ��י©�

תנ�י מז� �ווי´ �´ועי©	•
�ו´ £זק מלפני©	•

נקה �ת הµמµה�	•
•	 µבמז� �ווי´ �´וע �ו �© י

�ו´ £זק מלפני©� מע´§ת 
 µ�£תת£יל מ EyeSight-ה

ל�£´ µנה�ת ב´§ב¦ 
למµ¦ זמ» מסוי© והתנ�י© 

המµפיעי© על המע´§ת 
הµתפ´ו�

�© המע´§ת �ינה מת£ילה 
מ£��µ �פילו ל�£´ 

µהתנ�י© הµתפ´ו ו£ל¯ 
פ´ק זמ» מסוי©� התקµ´ �ל 
מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו 
מ¤ע© היבו�» לבי²וע ביקו´ת�

�© ה�² הפנימי µל הµמµה 	•
הק�מית µלפני המ²למה 
הס¤´י�וסקופית מלו§ל¦� 
התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» 
לב�יקת ה´§ב�

S04026

EyeSight
Disabled

No Camera View
S02996
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הפעולהה�ו´©המס¦ המו�²

ב¤מפ´¤ו´ות נמו§ות �ו 
�בוהות

המע´§ת תת£יל מ£�µ ל�£´ 
µה¤מפ´¤ו´ה הי� בת£ו© 

�EyeSight-ל מע´§ת הµ הפעולה
�© המע´§ת �ינה מת£ילה 

מ£��µ �פילו ל�£´ 
µה¤מפ´¤ו´ה בתו¦ ה´§ב הי� 

בת£ו© הפעולה� התקµ´ �ל 
מ´§ז µי´ות מו´µה סוב�´ו 
מ¤ע© היבו�» לבי²וע ביקו´ת�

•	 EyeSight-מע´§ת ה
מת£ילה לפעול�

המע´§ת קבעה µה´§ב 	•
נ¤וי ב�ופ» קי²וני�

הבלימה הµנייה µל 	•
ק�©-ההתנ�µות פעלה 

3 פעמי© ל�£´ µהמנוע 
הותנע�

§�µ´ המנוע הו�מ© 	•
�פ´¤ �© המנוע הו�מ© 

�ו¤ומ¤ית על-י�י מע´§ת 
התנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית 

���Auto Start Stop�
מע´§ת ה�ה-ה§ו£ 	•

ה£µמלי נמ�²ת במ²ב 
מניעת הת£ממות ית´ 
עקב סיבוב �ל�ל הה�ה 

§�µ´ ה´§ב במ²ב עמי�ה 
�ו בנסיעה במהי´ות 

נמו§ה במי�ה קי²ונית�

המע´§ת תת£יל מ£�µ ל�£´ 
µהבעיה נפת´ה� בזמ» זה� יית§» 

µייק£ למע´§ת זמ» מה §�י 
�µ�£להת£יל מ

�© המע´§ת �ינה מת£ילה 
מ£��µ �פילו ל�£´ µהתנ�י© 
הµתפ´ו ו£ל¯ פ´ק זמ» מסוי©� 

התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות 
מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» 

לבי²וע ביקו´ת�

EyeSight
Disabled

Temp Range
S02997

EyeSight
Disabled

Check Manual
S02998
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 ´® 
• §�µ´ מ£וו» הפסקה זמנית µל ה-EyeSight �ולק� ל� נית» להµתמµ ב�¯ �£� 	

מתפקו�י ה-EyeSight פ´¤ למ�ביל מהי´ות י�ני ��© קיי©�� מ�ביל מהי´ות £§© 
��© קיי©� �ו לבק´ת µיו¤ ´�ילה� ע© ז�ת� ��מי© המ²וי�י© במ�ביל מהי´ות 
£§© ל� יו§לו יות´ ל�לות תמ´ו´י©� ומהי´ות ה´§ב המו��´ת ל� תו§ל יות´ 

להתע�§» בהת�© למ�בלות המהי´ות µנקבעו�
• §�µ´ מ£וו» הפסקה זמנית µל ה-EyeSight �ולק� יית§» µהמע´§ת ה�ו¤ומ¤ית 	

��RAB-ל� תפעל ���מי© המ²וי�י© ב �RAB� ´לבלימה בנסיעה ל�£ו
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מי�ע על תו§נה בעלת קו� מקו´ פתו£

מידע על תוכנה בעלת קוד מקור פתוח
��OSS� £וללת ת§נת קו� מקו´ פתו§ EyeSight מע´§ת

מי�ע ה´יµיו» ו��ו קו� המקו´ µל OSS §זו נית» למ²ו� ב-µ URLלהל»�

https://oss.veoneer.com/subaru
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שינוי הגדרות
בדגמים עם צג בגודל 11.6 אינץ' �

סמל ה��´ות (1)
סמל הבית (2)
סמל ה��´ות ה´§ב (3)

�µנה �ת ה��´ות מע´§ת EyeSight §מפו´¤ להל»
�1 �ע ב- �סמל הבית��

Settings�  ← �2� �ה��´ות�
Ä ← �3מ§ונית�

�4 ב£´ �ת התפ´י¤ ה´²וי�

ל�´יµות  לענות  §�י  הב�י©  הפ´י¤י©  µל  הה��´ות  §וונוני  �ת  י�ני  ב�ופ»  לµנות   ´µפ�
ה�יµיות µל¦�

S03987

(2)

(3)

(1)
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µינוי ה��´ות

הקביעההפ´י¤

 EyeSight

 Pre-Collision Braking 
ON �מופעל��OFF �מופסק��בלימת ק�© התנ�µות�

 Emergency Lane Keeping Assist 
ON �מופעל��OFF �מופסק��סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�

 Lane Departure Prevention Function
�תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�

All Functions �§ל 
 התפקו�י©��

 Lane Departure Prevention
Function Only �מניעת ס¤ייה 

 מנתיב בלב���
Warning Buzzer Only �זמז© 

בלב���OFF �מופסק�

 Alarm Method When Lane Deviation
�µי¤ת הת´�ה בעת ס¤ייה מנתיב�

 Steering��©זמז� Buzzer
Vibration �´¤¤ �ל�ל הה�ה�

 Cruise Control Acceleration
 Characteristics 

�מ�פייני ה�²ה בבק´ת µיו¤�

 Eco� Lv. 1� �£ס§וני��
 Comfort� Lv. 2� �נו£ות��

 Standard� Lv. 3� �ס¤נ�´¤י��
Dynamic� Lv. 4� ��ינמי�

 Lead Vehicle Acquisition Sound 
ON �מופעל��OFF �מופסק��²ליל זיהוי ´§ב מלפני©�

Manual �י�ני��©§£� Intelligent�Speed Limiter �מ�ביל מהי´ות�

 Intelligent Speed Limiter Offset Speed
�מהי´ות הקיזוז µל מ�ביל המהי´ות 

ה£§©�
µע� 10+ קמ� µ10- קמ�

 Lead Vehicle Moving Monitor 
ON �מופעל��OFF �מופסק��ני¤ו´ תנועת ´§ב מלפני©�

 Select Drive on Left/Drive on Right
�ב£י´ת נסיעה בµמ�ל�בימי» ה�´¦�

 Right Lane �ימי»��
µ� Left Laneמ�ל�

 EyeSight Assist
Monitor �מס¦ 

 הסיוע µל 
מע´§ת 

�EyeSight

ON �מופעל��OFF �מופסק�Red Indicator �מ£וו» ��ו©�

ON �מופעל��OFF �מופסק�Yellow Indicator �מ£וו» ²הוב�

ON �מופעל��OFF �מופסק�Green Indicator �מ£וו» י´וק�

 Warning Volume
Min �מינ
� � Mid �בינוני� �¿�ע²מת ה²ליל�

�
Max �מקס
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µינוי ה��´ות

�ע ב- �סמל ה��´ות מ§ונית� §�י לה²י� �ת הפ´י¤י© הניתני© לµינוי בזמ» הנסיעה�
�µנה �ת ה��´ות מע´§ת EyeSight §מפו´¤ להל»

�1 �ע ב- �סמל ה��´ות ה´§ב��
�2 ב£´ �ת התפ´י¤ ה´²וי�

הקביעההפ´י¤

 Vehicle Control
�בק´ת ה´§ב�

 Cruise Control Acceleration
 Characteristics 

�מ�פייני ה�²ה בבק´ת µיו¤�

 Eco� Lv. 1� �£ס§וני��
 Comfort� Lv. 2� �נו£ות��

 Standard� Lv. 3� �ס¤נ�´¤י��
Dynamic� Lv. 4� ��ינמי�

 Driving Assistance
�סיוע לנהי�ה�

 Pre-Collision Braking 
ON �מופעל��OFF �מופסק��בלימת ק�© התנ�µות�

 Emergency Lane Keeping
 Assist 

�סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�
ON �מופעל��OFF �מופסק�

 Lane Departure Prevention
 Function 

�תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�

All Functions �§ל 
 התפקו�י©��

 Lane Departure Prevention
Function Only �תפקו� מניעת 

 ס¤ייה מנתיב בלב���
Warning Buzzer Only �זמז© 

בלב���OFF �מופסק�

 Speed Assistance
�סיוע לבק´ת 

המהי´ות�

 Speed Limiter 
Manual �י�ני��Intelligent �£§©��מ�ביל מהי´ות�

 Intelligent Speed Limiter
 Offset Speed 

�מהי´ות הקיזוז µל מ�ביל 
המהי´ות ה£§©�

µע� �10 קמ� µ10- קמ�

Others ��£´י©�
 Warning Volume 

�ע²מת ה²ליל�
Min �מינ
� � Mid �בינוני� �

�
Max �מקס
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µינוי ה��´ות

פריטים הניתנים להגדרה �
z �ותµבלימת ק�© התנ�� Pre-Collision Braking

�פµ´ להפעיל �ON� �ו לב¤ל �ת הפעולה µל מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות ומע´§ת בק´ת 
מ²ע´ת ק�©-התנ�µות�

z �©מי´ת נתיב ב£י´וµסיוע ב� Emergency Lane Keeping Assist

�פµ´ להפעיל �ON� �ו לב¤ל �ת הפעולה �OFF� µל סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו©�

z �תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� Lane Departure Prevention Function

�פµ´ להפעיל �ON� �ו לב¤ל �ת הפעולה �OFF� µל תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב ו��ו זמז© 
�זה´ה �הת´�ת הס¤ייה מנתיב והת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב��

All Functions �§ל התפקו�י©�� מפעיל �ת התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב ו�ת זמז© ה�זה´ה�	•

Lane Departure Prevention Function Only �תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב בלב��� מפעיל �ת 	•
התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב בלב��

Warning Buzzer Only �זמז© בלב��� מפעיל �ת זמז© ה�זה´ה בלב��	•

OFF �מופסק�� מב¤ל �ת התפקו� למניעת ס¤ייה מנתיב ו�ת זמז© ה�זה´ה�	•

z �י¤ת הת´�ה בעת ס¤ייה מנתיבµ� Alarm Method When Lane Deviation

תו§ל לפ´¤ �ת µי¤ת ההת´�ה עבו´ תפקו� מ´§וז בנתיב� סיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© ו�ת 
הת´�ת הס¤ייה מנתיב�

Buzzer �זמז©�� הת´�ה קולית	•

Steering Vibration �´¤¤ �ל�ל הה�ה�� הת´�ה על-י�י ´¤¤ µל �ל�ל הה�ה	•

z �¤יוµ מ�פייני ה�²ה בבק´ת� Cruise Control Acceleration Characteristics

מ�פייני ה�²ת בק´ת הµיו¤ µל בק´ת הµיו¤ המסת�לת וµל בק´ת הµיו¤ ה´�ילה ניתני© 
לקביעה ל´מה �£ת מתו¦ �´בע ´מות�

Eco� Lv. 1� �£ס§וני�� מ²ב המתמק� בנסיעה תו¦ תנועה £לקה ו£יס§ו» מי¤בי ב�לק�•	

Comfort� Lv. 2� �נו£ות�� מ²ב המתמק� בנסיעה תו¦ תנועה £לקה�•	

Standard� Lv. 3� �ס¤נ�´¤י�� מ²ב המתמק� בת�ובה מהי´ה µל הה�²ה והה�¤ה�•	

Dynamic� Lv. 4� ��ינמי�� מ²ב לµימוµ�§ µ´ �´וµה ה�²ה £זקה מ�ו��•	
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µינוי ה��´ות

z �©²ליל זיהוי ´§ב מלפני� Lead Vehicle Acquisition Sound

��OFF� ו להפסקת הפעלה� �ON� קביעת ²ליל זיהוי ´§ב מלפני© ניתנת להפעלה

z �מ�ביל מהי´ות� Speed Limiter

�תה י§ול לה£לי¯ בי» מ�ביל מהי´ות י�ני לבי» מ�ביל מהי´ות £§©�
Manual �י�ני�� מ�ביל מהי´ות י�ני פועל ומ�ביל מהי´ות £§© מנותק�	•

� מ�ביל מהי´ות י�ני מנותק ומ�ביל מהי´ות £§© פועל�	•�©§£� Intelligent

z  ל מ�ביל המהי´ותµ מהי´ות הקיזוז� Intelligent Speed Limiter Offset Speed
ה£§©�

§µמµתמµי© במ�ביל מהי´ות £§©� �תה י§ול לקבוע קיזוז להפ´µ µבי» ה�בלת מהי´ות 
 µבי» 10- קמ�µ ©נקבעה עבו´ מ�ביל המהי´ות ה£§© בת£וµ זוהתה לבי» מהי´ות ה´§בµ

�µוע� 10+ קמ�
�© מהי´ות הקיזוז µל מ�ביל המהי´ות ה£§© נקבעה ל-10+ קמ�µ וה�בלת המהי´ות µזוהתה 

�µתו��´ תיקבע ל-90 קמ�µ מהי´ות ה´§ב �µל התמ´ו´ הי� 80 קמ�µ

z �©ני¤ו´ תנועת ´§ב מלפני� Lead Vehicle Moving Monitor

קביעת תפקו� הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© ניתנת להפעלה �ON� �ו הפסקת 
��OFF� הפעלה

z  �¦´ה� בµמ�ל�בימי»  נסיעה  �ב£י´ת   Select Drive on Left/Drive on Right
�הת�מה �יµית µל נתיב הנסיעה�

נית» לעבו´ בי» נהי�ה בµ �²מ�ל µל ה�´¦ לנהי�ה ב�² ימי»�
תפקו�י בק´ת הµיו¤ המסת�לת �⇐ עמו� 66� וסיוע בµמי´ת נתיב ב£י´ו© �⇐ עמו� 143� 

יות�מו ל§יוו» נתיב הנסיעה µהו��´�

א¢ ´ 
�ינה   �µה§בי µל  הנסיעה   �²� התנועה  לנתיב  ה�יµית  ההת�מה  ה��´ת   ©�

תו�מת לנתיב הנסיעה� יית§» µהבי²ועי© המל�י© µל EyeSight ל� יהיו זמיני©�
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µינוי ה��´ות

z �EyeSight ל מע´§תµ מס¦ הסיוע� EyeSight Assist Monitor

נית» להק²ות §ל �£ת מפעולות ON �מופעל��OFF �מופסק� µל §ל �£ת מנו´יות µ LEDל 
מס¦ הסיוע µל מע´§ת EyeSight ל²בע�

מ²בת²ו�ה

הנו´יות ה��ומות 
 מהבהבות בו-זמנית 

�4 נו´יות�

• �זה´ת מ´£ק הבי¤£ו»� מע´§ת בלימת ק�©-התנ�µות �בלימה 	
´�µונה �ו בלימה µנייה�� הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי� הת´�ת �נת�לה 

מ§µול� �ו בק´ת מ²ע´ת ק�©-התנ�µות פועלות�
• �ל�ל 	 הפעלה µל  הייתה  ל�   ´µ�§ בו¤ל  בנתיב  מ´§וז  תפקו� 

הה�ה�

הנו´ית ה��ומה 
מהבהבת ��² �£��

• ל�²ת 	 עומ�  µה´§ב  ונ´�ה  פעיל  בנתיב  מ´§וז  תפקו�   ´µ�§
מהנתיב� ה�² �ליו סו¤ה ה´§ב מהנתיב מהבהב� והµ �²ל� עזב 

�ת הנתיב µלו מ�י´�
• µבו 	 ב�²  מהבהב  �המ£וו»  הופעל�  ב£י´ו©  נתיב  בµמי´ת  סיוע 

§ב ק´וב� המ£וו» ב�² הµני מ�י´�� הת�לה §לי́ 

הנו´ית ה²הובה מהבהבת 
��£� �²�

הת´�ת ס¤ייה מנתיב פועלת� ה�² �ליו סו¤ה ה´§ב מהנתיב 
מהבהב� והµ �²ל� עזב �ת הנתיב µלו מ�י´�

הנו´יות ה²הובות 
הת´�ת ס¤ייה בתו¦ הנתיב בפעולה�מהבהבות �לסי´ו�י»�

הנו´יות ה²הובות 
מהבהבות בו-זמנית

• הפעלת �ל�ל הה�ה ל� זוהתה למµ¦ פ´ק זמ» מסוי©�	
• תפקו� מ´§וז בנתיב בו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת�	
• תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב בו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י על-י�י המע´§ת 	

�מהבהב במהי´ות��

§ב לפני© §�µ´ בק´ת µיו¤ מסת�לת בפעולה�נו´ית י´וקה מ�י´ה מזוהה́ 

z �ע²מת ה²ליל� Warning Volume

��Max/Mid/Min� העו²מה ניתנת לקביעה ל-מקסימלית�בינונית�מינימלית



210

רשימת מסכי ההודעות
�© מזוהה �זה´ה �ו תקלה ב-�EyeSight תו�² הו�עה בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©� תלוי בסו� 

ההו�עה� ²ליל הת´�ה�הו�עה יוµמע בו זמנית�

�© הו�עה מו�²ת� עיי» ב´µימת ההו�עות ונקו¤ 
�ולק�  הסמל    ´µ�§ המת�ימה�  בפעולה 

� �תה י§ול למµו¦ �ת המת�  §�י  לה²י
�ת ההו�עה µוב�

�יל מ£וו»́  מ£וו» הו�עה �יל מ£וו»́ 

S04089

 סמל  

S03454
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רשימת מסכי ההודעות )אמצעי זהירות והערות( �

עמו� לעיו»סמל  המס¦ המו�²הפ´י¤

מע´§ת בלימת ק�©-
התנ�µות

Obstacle
Detected

S02999

⇐ עמו� �47י»

⇐ עמו� �52י»הי�וי £י´ו© �ו¤ונומי

 Obstacle� זה´ת�
�Detected �נת�לה 

מ§µול�
⇐ עמו� �95י»

בק´ת ק�©-התנ�µות 
⇐ עמו� �155י»µל המ²ע´ת

הפעל �ת הבל©
Apply Brake

To Hold
Position

S03000

⇐ עמו� �50י»

הת´�ת ס¤ייה מנתיב
Lane

Departure
S03002

⇐ עמו� �162י»

הת´�ת ס¤ייה בתו¦ 
הנתיב

Stay Alert

S03003

⇐ עמו� �167י»

הת´�ת הת£לת נסיעה 
µל ה´§ב µמלפני©

Vehicle Ahead
Has Moved

S03004

⇐ עמו� �171י»

פעולת הי�וי �ינה מזוהה 
על-י�י תפקו� מ´§וז 

בנתיב �ו תפקו� מניעת 
ס¤ייה מנתיב

Keep Hands On
Steering Wheel

S03314

⇐  עמו�י© 109 �י»
ו-142
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עמו� לעיו»סמל  המס¦ המו�²הפ´י¤

§µתפקו� מ´§וז בנתיב 
פעיל �¦ �ל�ל הה�ה ל� 
הופעל במµ¦ פ´ק זמ» 

�´ו¦� 
��ל�ל הה�ה מ�י´ 

ב��ו©��

Keep Hands On
Steering Wheel

S03315

⇐  עמו�י© �109 �י»
110 ו-142

§�µ´ תפקו� מ´§וז 
בנתיב פעיל ונ´�ה 

µה´§ב עומ� ל�²ת 
מהנתיב

��ל�ל הה�ה מ�י´ 
ב��ו©��

תפקו� מניעת ס¤ייה 
מנתיב הופעל למµ¦ זמ» 

�´ו¦ �ו הופעל מספ´ 
´ב µל פעמי© §�µ´ ל� 
הייתה הפעלה µל �ל�ל 

הה�ה�
��ל�ל הה�ה מ�י´ 

ב��ו©��

תפקו� מ´§וז בנתיב 
מבו¤ל ב�ופ» �ו¤ומ¤י 
ב�לל �µל�ל הה�ה ל� 
הופעל במµ¦ פ´ק זמ» 

�´ו¦�
��ל�ל הה�ה מ�י´ 

Keep Hands Onב��ו©��
Steering Wheel

S03564

⇐ עמו� �109י»
תפקו� מ´§וז בנתיב 
מבו¤ל ב�לל µה´§ב 
עלול ל�²ת מהנתיב 
§�µ´ תפקו� מ´§וז 

בנתיב פעיל�
��ל�ל הה�ה מ�י´ 

ב��ו©��

בי¤ול �ו¤ומ¤י µל בק´ת 
µיו¤ מסת�לת�בק´ת 

 ´µ�§� ילה� µיו¤́ 
הµיפוע µל ה�´¦ תלול 

מ�ו��
S03722

⇐  עמו�י© 90 �י»
ו-192
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עמו� לעיו»סמל  המס¦ המו�²הפ´י¤

פעולת מע´§ת בלימת 
ק�©-התנ�µות

Pre-Collision 
Braking System

Activated
S03532

⇐ עמו� �50י»

סיוע בµמי´ת נתיב 
ב£י´ו©

Check surroundings
for other vehicles

S03324

⇐ עמו� �151י»

בי¤ול �ו¤ומ¤י µל 
EyeSight מע´§ת

203196

⇐ עמו� �90י»

OFF
S03391

⇐ עמו� �108י»

S03334

⇐ עמו� �117י»

S04092

⇐ עמו� �128י»

S03313

⇐ עמו� �141י»

203198

⇐ עמו� �192י»
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רשימת מסכי ההודעות )תקלה, הפסקה זמנית( �

עמו� לעיו» סמלהמס¦ המו�²הפ´י¤

EyeSight תקלה במע´§ת
EyeSight Off

Check Manual
S03005

 «§ 
⇐ עמו� 198�²הוב�

הפסקה זמנית µל 
EyeSight מע´§ת

EyeSight
Disabled

No Camera View
S02996

 «§ 
�לב»�

⇐ עמו� 200
EyeSight
Disabled

Temp Range
S02997

 «§ 
�לב»�

EyeSight
Disabled

Check Manual
S02998

 «§ 
�לב»�
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�יתו´ תקלות

איתור תקלות

בק´ת הµיו¤ המסת�לת �ינה ניתנת להפעלה�

"�CRUISE�  ¤יוµה�© ז§´ת לל£ו± על מת� בק´ת ה
�© ל� ל²£ת על מת� בק´ת הµיו¤  �CRUISE��  �מ£וו» בק´ת µיו¤ 

מסת�לת� ל� יו��²

ה�© פעולת ה-EyeSight מופסקת זמנית"
§�µ´ פעולת ה-EyeSight מופסקת זמנית�  �מ£וו» הµבתה זמנית µל 

EyeSight� מו�² בת²ו�ת מ§לול המ£ווני©�
קבע µוב �ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת ל�£´ µה�ו´© להפסקה הזמנית תוק»�

ה�©  �מ£וו» READY� מו�²"
בק´ת הµיו¤ המסת�לת ל� ניתנת להפעלה §�µ´  �מ£וו» READY� �ינו מו��² 

קבע �ת בק´ת  הµיו¤ המסת�לת §�µ´ �מ£וו» READY� מו��²

ה�© נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» ��© קיי©� מהבהבת"
ל� נית» להפעיל �ת בק´ת הµיו¤ המסת�לת §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» 

£לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת�
עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» £לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� עיי» 

בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

ה�© נו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה"
עבו´ ��מי© ע© מסנ» £לקיקי© למנוע בנזי»� יית§» µל� נית» יהיה להµתמµ בבק´ת 

הµיו¤ המסת�לת §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה�
עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� עיי» בספ´ הנה� µל 

ה´§ב µל¦�
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�יתו´ תקלות

ל� נית» להפעיל �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני �ו �ת מ�ביל המהי´ות ה£§©�

ה�© נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» ��© קיי©� מהבהבת"
 ´µ�§ ©§£ל� נית» להפעיל �ת מ�ביל המהי´ות הי�ני �ו �ת מ�ביל המהי´ות ה

נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» £לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת�
עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» £לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� עיי» 

בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

ה�© נו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה"
עבו´ ��מי© ע© מסנ» £לקיקי© למנוע בנזי»� יית§» µל� נית» יהיה להµתמµ במ�ביל 

המהי´ות הי�ני �ו במ�ביל המהי´ות ה£§© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מפלס �לק 
נמו¦ מ�י´ה�

עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� עיי» בספ´ הנה� µל 
ה´§ב µל¦�

בק´ת הµיו¤ ה´�ילה �ינה ניתנת להפעלה�

ה�© נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» ה£לקיקי© במנוע בנזי» ��© קיי©� מהבהבת"
ל� נית» להפעיל �ת בק´ת הµיו¤ ה´�ילה §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» £לקיקי© 

במנוע בנזי» מהבהבת�
עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מסנ» £לקיקי© במנוע בנזי» מהבהבת� עיי» 

בספ´ הנה� µל ה´§ב µל¦�

ה�© נו´ית �זה´ת מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה"
עבו´ ��מי© ע© מסנ» £לקיקי© למנוע בנזי»� יית§» µל� נית» יהיה להµתמµ בבק´ת 

הµיו¤ ה´�ילה §�µ´ נו´ית ה�זה´ה µל מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה�
עבו´ התנ�י© §�µ´ נו´ית ה�זה´ה מפלס �לק נמו¦ מ�י´ה� עיי» בספ´ הנה� µל 

ה´§ב µל¦�

 �מ£וו» READY� ל� מו��²

ה�© מתקיימות ה�´יµות עבו´ קביעת בק´ת µיו¤"
לתנ�י הה�´ה µל  �מ£וו» מו§נות �READY��� עיי» בעמו�י© הב�י©�

⇐ עיי» בעמו� 75 �בק´ת µיו¤ מסת�לת�
�ילה� ⇐ עמו� 185 �בק´ת µיו¤́ 
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´§ב �לפני ה´§ב µל¦� ל� מזוהה� הזיהוי מוµהה �ו µהזיהוי �וב� מה´�

ה�© ה´§ב µמלפני© נע²´� נע ל�¤ י£סית ל´§ב µל¦ �ו נע ל�¤ במי�ה קי²ונית"
§ב µנעי© ל�¤ במי�ה  §ב µנע ל�¤ בי£ס ל´§ב µל¦� ו§לי́  §ב µנע²´�́  זיהוי µל́ 

קי²ונית י§ול להיות קµה�

ה�© הµמµה מלו§ל§ת �ו מ§וסה ��י©"
�© ה�² ה£י²וני µל הµמµה הק�מית µלפני המ²למה הס¤´י�וסקופית מלו§ל¦� 

נקה �ת הµמµה הק�מית� �© ה�² הפנימי µל הµמµה הק�מית µלפני המ²למה 
הס¤´י�וסקופית מלו§ל¦ �ו מעו´פל §ל הזמ»� התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�» לב�יקת ה´§ב�

£וק" ה�© ה´§ב µמלפני©́ 
 
מ´£ק הזיהוי המקסימלי µל המ²למה הס¤´י�וסקופית µל ה-EyeSight הו� 130 מ

£וק� בקי´וב� זיהוי �ינו �פµ´י �© ה´§ב יות´́ 

ה�© ה´§ב נמ�² בעקומה"
¤וו£ הזיהוי ב§יווני© ה�ופקיי© הו� מו�בל §�µ´ המ²למה הס¤´י�וסקופית מ§וונת 

ב�ופ» נ§ו»�

²ופי© �§מו ב�µ´ עילי�� �ו על �´¦  ה�© ה´§ב נמ�² על �´¦ ע© מעלות ומו´�ות́ 
בעלת µיפוע �²"

¤וו£ הזיהוי ב§יווני© ה�נ§יי© מו�בל�

ה�© ה´§ב µזוהה מלפני© הת£ל¯"
זיהוי י§ול להיות מוµהה ל�£´ µה´§ב µמלפני© הת£ל¯�

ה�© מי©� µל� �ו £ומ´י© �£´י© הותזו למעלה על-י�י ה´§ב µמלפני© §�µ´ הו� 
נוסע"

§�µ´ מי© �ו µל� הותזו למעלה� יית§» µל� יהיה �פµ´י לזהות �ת ה´§ב 
µמלפני©�
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§ב מלפני©� בק´ת µיו¤ מסת�לת מופעלת למ´ות µל� מזוהה §ל́ 

§ב בנתיב הסמו¦"  ́µה�© י
§ב µבנתיבי© הסמו§י© יזוהו ב�ותה מי�ה §מו  תלוי בתנ�י ה�´¦� יית§» µ§לי́ 

ה´§ב הנמ�² יµ´ מלפני©�

ה�© �תה נוה� בעקומה �ו ק´וב �ליה"
§�µ´ �תה נוה� בעקומה� יית§» µבק´ת הבלימה תופעל בת�ובה למעקי ב¤י£ות� 

הזווית µל �ל�ל הה�ה� �ו מבני© ב�² ה�´¦�

§ב מלפני©� הת´�ת הת£לת נסיעה µל ה´§ב µמלפני© פועלת� �פילו �µי» §ל́ 

תלוי בע²מי© µמסביב� סביבת התנועה ומז� ה�ווי´� הת´�ת הת£לת נסיעה µל 
§ב µמופיע  ה´§ב µמלפני© י§ולה להפיק �זה´ה בת�ובה לע²מי© �£´י©� �µינ©́ 

לפני ה´§ב µל¦�

ה-EyeSight ל� מת£ילה מ£�µ ל�£´ הפסקה זמנית�

ה�© �תה נוסע ב�µ© ע© מ�בי© µבי²ועיה© �´ועי©� �ו µיµ ל§לו¦ על הµמµה"
ה£ל¯ �ת המ�בי© ב£�µי©� �ו נקה �ת הל§לו¦ מעל הµמµה�

ה�© �תה נוה� בתנ�י מז� �ווי´ �´ועי© ע© �µ© §ב�� µל�� ע´פל� �ו �בק" 
במק´י© �לה� EyeSight י§ולה להפסיק לפעול זמנית §ל זמ» µה´�ות �´ועה�

ה�© ה´§ב µל¦ £µו¯ ל�ו´ µמµ מלפני© �µקיעה �ו ז´י£ה� ו§�
� �ו ל�ו´ בהי´ 
§ב המתק´בי© ממול בלילה" �µיי© מ§לי́  µל פנסי©́ 

במק´י© �לה� EyeSight י§ולה להפסיק לפעול זמנית�

ה�© �תה £ונה במקו© £© מ�ו� �ו ק´ מ�ו�" 
ב§ל �£� מהמק´י© ה�לה� EyeSight עµויה להפסיק לפעול ב�ופ» זמני ע� לה��לת 

ה¤מפ´¤ו´ה �ו ע� להפ£תת ה¤מפ´¤ו´ה µל המ²למה ל¤וו£ בה הי� פעילה�

ה�© הµמµה מלו§ל§ת �ו מ§וסה ��י©"
�© ה�² ה£י²וני µל הµמµה הק�מית µלפני המ²למה הס¤´י�וסקופית מלו§ל¦� 

נקה �ת הµמµה הק�מית� �© ה�² הפנימי µל הµמµה הק�מית µלפני המ²למה 
הס¤´י�וסקופית מלו§ל¦ �ו מעו´פל §ל הזמ»� התקµ´ �ל מ´§ז µי´ות מו´µה 

סוב�´ו מ¤ע© היבו�» לב�יקת ה´§ב�



219

�יתו´ תקלות

התזמו» µל �זה´ת ��Obstacle Detected �נת�לה מ§µול� הו� לפעמי© מוק�© יות´ 
�ילה� ולפעמי© מ�ו£´ יות´ ממה µנ´�ה §פעולה́ 

�זה´ת ��Obstacle Detected �נת�לה מ§µול� מוµמעת §�µ´ המע´§ת קובעת 
 µ´מלפני© והפµ ה בלימה £זקה יות´� על בסיס תנ�י© §מו המ´£ק מה´§בµו´�µ

המהי´ות בהµוו�ה �ליו� עקב §¦� התזמו» י§ול להµתנות בהת�© ל�ופ» הפעלת 
הבלמי© בי£ס ל´§ב µמלפני©� והמהי´ות הי£סית µל ה´§ב µל¦ �ל ה´§ב הזה�

§�µ´ ה´§ב µמלפני© פנה וי�² מה�´¦ �ו µהמ´£ק מה´§ב µמלפני© ��ל� 
הה�²ה הי� לפעמי© �י¤ית יות´ �ו מהי´ה יות´�

 EyeSight-ל הµ י§ולת הת�ובהµ «§מלפני© �ב�� ייתµ בהת�© לתזמו» בו זיהוי ה´§ב
תהיה �י¤ית יות´� ות�´ו© לת£וµת הµהיה בהת£לת הה�²ה ולת£וµת זמ» בלימה 

�ילה� �´ו¦ יות´ מ�µ´ מה µנ´�ה §פעולה́ 

"
מת ה�²ה ב£´ת לבק´ת הµיו¤ �יזו́ 
הה�²ה עµויה להיות µונה מ§יוו» µמ�פייני בק´ת הµיו¤ מµתני© בהת�© למ²ב 

הנב£´�
�ילה � בק´ת µיו¤ מסת�לת ובק´ת µיו¤́ 


בק´ת µיו¤ מתב¤לת �ו¤ומ¤ית�

ה�© בי²עת �£ת מהפעולות הב�ות"
⇐ עיי» בעמו� 89 �בק´ת µיו¤ מסת�לת�

�ילה� ⇐ עמו� 191 �בק´ת µיו¤́ 

ה�© מע´§ת ה-EyeSight הפסיקה לפעול זמנית §�µ´ תפקו� בק´ת הµיו¤ 
"µימוµהמסת�לת היה ב

המת�  �מ´§וז בנתיב� נל£± �בל תפקו� מ´§וז בנתיב ל� הופעל�

ה�© בק´ת הµיו¤ המסת�לת מופעלת"
ק §�µ´ בק´ת הµיו¤ המסת�לת מופעלת� תפקו� מ´§וז בנתיב יפעל́ 
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 �מ£וו» מ´§וז בנתיב� �ינו מ�י´ למ´ות µמת�  �מ´§וז בנתיב� נל£±�

ה�© בק´ת הµיו¤ המסת�לת מנותקת"
 �מ£וו» מ´§וז בנתיב� �ינו מ�י´ §µבק´ת הµיו¤ המסת�לת מנותקת�

´עµ קו´ה §�µ´ בק´ת בלימה �ו¤ומ¤ית מופעלת�

§יבי© מ§ניי©  זהו ה²ליל µל פעולת בק´ת הבלימה ה�ו¤ומ¤ית - קיימי© מספ´́ 
עµי© בעת בק´ת בלימה �ו¤ומ¤ית� זו תופעה  במע´§ת� ו�לה מµמיעי© לפעמי©́ 

´�ילה �µינה ב��´ תקלה�

בק´ת הבלימה מופעלת לעתי© ק´ובות §�µ´ נוה�י© ע© בק´ת µיו¤ מסת�לת 
בתנועה §ב�ה�

§�µ´ בק´ת µיו¤ מסת�לת מופעלת� מע´§ת ה-EyeSight מב²עת בק´ה על בסיס 
§ב �ו ע²מי© µמלפני©� עקב §¦� הה�²ה והה�¤ה י§ולות להיות  התנועה µל §לי́ 
§ב �ו ע²מי© µמע´§ת  ת�י´ות יות´ §�µ´ המע´§ת מת�ימה �ת ע²מה ל§לי́ 
המ²למה מזהה� �© קµה לµמו´ על מ´£ק בי¤£ו» �£י� בתנ�י© מסוימי© �§�ו» 
בתנועה §ב�ה� מז� �ווי´ �´וע� סביבה עי´ונית� ו§�
�� �ל תµתמµ בבק´ת µיו¤ 

מסת�לת�

בל© ה£נייה ה£µמלי מופעל �ו¤ומ¤ית §�µ´ תפקו� ה£זקה במ²ב ע²י´ה פועל�

בל© ה£נייה ה£µמלי יופעל במק´י© הב�י©�
• 	 10-§ ¦µמופעל ב´²יפות במ �תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה �⇐ עמו� 87

�קות�
• תנ�י בי¤ול �ו¤ומ¤י �⇐ עמו� 90� התקיימו�	
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המנוע הו�מ© §�µ´ תפקו� הה£זקה במ²ב ע²י´ה µל בק´ת הµיו¤ המסת�לת 
מופעל�

ה�© מ£וו» ההתנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית �י´וק� �ולק"
ה�ממת מנוע זו מת´£µת §תו�²ה מפעולת מע´§ת ההתנעה הה�ממה 

ה�ו¤ומ¤ית� זה �ינו מ²ביע על תקלה�

מע´§ת ההתנעה ה�ממה ה�ו¤ומ¤ית �ינה מ�וממת �ת המנוע §�µ´ תפקו� 
הה£זקה במ²ב ע²י´ה µל בק´ת הµיו¤ המסת�לת מופעל�

עבו´ מי�ע ל�בי מע´§ת ההתנעה הה�ממה ה�ו¤ומ¤ית� עיי» בספ´ הנה� µל ה´§ב 
µל¦�

המנוע �ינו מותנע מ£�µ ל�£´ µהו�מ© �ו¤ומ¤ית §�µ´ תפקו� הה£זקה במ²ב 
ע²י´ה µל בק´ת הµיו¤ המסת�לת היה מופעל�

ה�© מ£וו» �זה´ת ההתנעה ה�ממה �ו¤ומ¤ית �ולק"
P והתנע �ת המנוע  �© מ£וו» ה�זה´ה �ולק� העב´ �ת י�ית בו´´ ההילו§י© למ²ב 

§�µווµת הבל© ל£ו²ה�
�© נו´ית ה�זה´ה �ינה §בית �£´י התנעת המנוע� פנה מי� �ל מ´§ז µי´ות 

מו´µה סוב�´ו מ¤ע© היבו�» §�י לב�וק �ת המע´§ת�

תפקו� מ´§וז בנתיב ותפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב בו¤לו ב�ופ» בלתי ²פוי�

ה�© הס´ת �ת י�י¦ מ�ל�ל הה�ה" ה�© µמת �ת י�י¦ על �ל�ל הה�ה ממµ בקלות 
בעת הנהי�ה"

�© המע´§ת ל� מזהה �ת פעולת הה�ה µל הנה�� הי� תב¤ל זמנית �ת תפקו� 
מ´§וז בנתיב ו�ת תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�

ה�© פנית בעיקול £�"
תפקו� מ´§וז בנתיב ותפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב �ינ© פועלי© בעת פנייה בעיקול 

��£

ה�© בי²עת �£ת מהפעולות הב�ות"
⇐ עמו� 108 �תפקו� מ´§וז בנתיב�

⇐ עמו� 141 �תפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב�
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תפקו� מ´§וז בנתיב ותפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב �ינ© פועלי© למ´ות µקיימי© 
סימוני נתיב�

£ב מ�י" ו£ב ה�´¦ ²´ מ�י �ו́  ה�©́ 
ו£ב  §�י להפעיל �ת תפקו� מ´§וז בנתיב ותפקו� מניעת ס¤ייה מנתיב� ²´י¦́ 

�
הנתיב להיות בי» §-3 מ
 לבי» 4 מ

§ב מלפני© ומ£וו» ה´§ב µמלפני© �ולק� �בל תפקו� מ´§וז בנתיב �ינו מופעל�  ́µי

ו£ב ה´§ב מלפני© ²´ מ�י" ה�©́ 
§ב �ו-�ל�לי  תפקו� מ´§וז בנתיב �ינו מופעל §�µ´ ה´§ב מלפני© הו� �ופנוע �ו́ 

§ב ²´ �£´� �£´� מ§ונית זעי´ה� �ו́ 

§ב¦" �ו ה�© ה´§ב מלפני© �ינו  ה�© יµ הפ´µ מהי´ות בי» ה´§ב מלפני© לבי»́ 
יµ´ לפני ה´§ב µל¦"

יית§» µתפקו� המ´§וז בנתיב ל� יפעל בתנ�י© §�ו�מת מ²ב בו יµ הפ´µ מהי´ות 
§ב¦ �ה´§ב מלפני© מ�י± ומת´£ק�� �ו §�µ´ ה´§ב  בי» ה´§ב מלפני© לבי»́ 

מלפני© ל� µומ´ על מיקומו בנתיב �ו נוסע ²מו� לµפת הנתיב�

 Keep Hands On Steering� תפקו� מ´§וז בנתיב פעיל� מס¦ הו�עה מתפ´²ת ´µ�§
�Wheel �ה£זק �ת הי�יי© על �ל�ל הה�ה� מופיע במ§לול המ£ווני© למ´ות �µתה 

מ£זיק �ת �ל�ל הה�ה�

המע´§ת �ינה מזהה פעולת הי�וי §לµהי למ´ות �µתה מ£זיק בי�י¦ �ת �ל�ל 
הה�ה� הפעל �ת �ל�ל הה�ה ע� µמס¦ ההו�עה המתפ´²ת נעל©� �© המע´§ת 

ע�יי» ל� מזהה §ל פעולה� יית§» µתפקו� מ´§וז בנתיב מבו¤ל�

�© נ´�ה µה´§ב עומ� ל�²ת מהנתיב §�µ´ תפקו� מ´§וז בנתיב פעיל� תו�² 
ההו�עה ��Keep Hands On Steering Wheel �ה£זק �ת הי�יי© על �ל�ל הה�ה�� �© 

תפקו� מ´§וז בנתיב מבו¤ל במ²ב זה� ההו�עה �OFFÄ �מנותק� תו��² �⇐ עמו� 110�
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מ£וו» התמ´ו´ מµתנה ל-�---��

במ²בי© מסוימי© התמ´ו´י© ל� ניתני© לזיהוי� לפ´¤י©� עיי» בעמו�י© הב�י©�
⇐ עמו� 177
⇐ עמו� 181

תמ´ו´ בלתי ²פוי �ו ל� נ§ו» מו�² על מ£וו» התמ´ו´י©�

במ²בי© מסוימי© התמ´ו´י© ל� ניתני© לזיהוי �ו מזוהי© ב²ו´ה ל� נ§ונה� לפ´¤י©� 
עיי» בעמו�י© הב�י©�

⇐ עמו� 173

ה�בלת המהי´ות המו�²ת על מ£וו» התמ´ו´ מµתנה �פילו �© ל� היה §ל תמ´ו´ 
ה�בלת מהי´ות�

�© �© תמ´ו´ ה�בלת המהי´ות ל� הת�לה� �© נית» לקבוע �ת ה�בלת המהי´ות 
על-בסיס מי�ע §�ו�מת נתוני GPS ו´ו£ב הנתיב� �ותה מ�בלת מהי´ות מו�²ת על 

מ£וו» התמ´ו´� לפ´¤י©� עיי» בעמו�י© הב�י©�
⇐ עמו� 177



 ®´ו¶

224



חוברת אחריות

התמונות להמחשה בלבד. החברה שומרת לעצמה את הזכות לשנות ו/או לשפר את מפרטי ו/או אביזרי הרכב ללא הודעה מוקדמת.
5 שנות אחריות בכפוף לתנאי חוברת האחריות המלאה של הרכב. ט.ל.ח.

www.subaru.co.il 62638545חוברת אחריות

התמונות להמחשה בלבד. החברה שומרת לעצמה את הזכות לשנות ו/או לשפר את מפרטי ו/או אביזרי הרכב ללא הודעה מוקדמת.
5 שנות אחריות בכפוף לתנאי חוברת האחריות המלאה של הרכב. ט.ל.ח.

www.subaru.co.il 6263

B2592GE-A
7/2021




